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Innehallet i denna
anvandarhandledning

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver de sakerhetsinstruktioner som maste tillampas
vid installation, drift och service av frekvensomriktaren.
Underlatelse att félja sédkerhetsinstruktionerna kan medféra
kroppsskada och dddsfall, liksom skador pa frekvensomriktaren,
motorn och den drivna utrustningen. Las
sakerhetsinstruktionerna innan du borjar arbeta med
utrustningen.

Detta kapitel innehaller aven en introduktion till innehallet i
denna anvandarhandledning.

| slutet av kapitlet finns instruktioner om hur man goér
forfragningar om produkter och tjanster, hittar information om
produktutbildning och ger kommentarer till
frekvensomriktarhandbdckerna.

Kompatibilitet
Denna handbok behandlar frekvensomriktare ACH550-01. For
data och instruktioner om frekvensomriktare ACH550-UH, se
ACH550-UH HVAC Drives User’s Manual [3AUA0000004092
[engelskal]).
Denna anvandarhandledning géaller for frekvensomriktare
ACH550-01 med firmware-version 3.13d eller senare. Se
parameter 3301 PROGRAMVERSION pa sid 255.

Avsedd anvandning

ACHS550 och instruktionerna i denna anvandarhandledning ar
avsedda for anvandning i HVAC-tilldmpningar (varme,
ventilation och luftkonditionering). Ingaende makron skall endast
anvandas for de tillampningar som definieras i respektive
avsnitt.

Avsedd malgrupp

Denna anvandarhandledning riktar sig till personal som
installerar, driftsatter, anvander och underhaller

Innehallet i denna anvédndarhandledning 5
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frekvensomriktaren. Las anvandarhandledningen fore varje
atgard pa frekvensomriktaren. Lasaren forvantas ha
grundlaggande kunskap om elteknik, kabeldragning, elektriska
komponenter och elschemasymboler.

Innehéllet i denna anvéndarhandledning
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Anvandning av varnings- och OBS-markeringar

Tva typer av sakerhetsinstruktioner forekommer i denna

handledning:

» Varningar informerar om férhallanden som kan leda till
allvarliga skador, dédsfall och/eller skada pa utrustningen.
Har anges aven hur faran kan undvikas.

» OBS-markeringar understryker sarskilda forhallanden eller
ger viktig information om ett amne.

Varningssymbolerna anvénds pa féljande satt:

& Varning for farlig spanning varnar for situationer dar
elektricitet kan orsaka kroppsskada och/eller skada pa
utrustning.

& Allmén varning varnar for férhallanden, andra &n sédana
som ar relaterade till elektricitet, som kan orsaka skada
pa personer och/eller skada pa utrustningen.

Sakerhetsanvisningar

VARNING! ACH550 skall ENDAST installeras av kvalificerad
tekniker.

VARNING! Aven nar motorn &r stoppad finns det farlig spanning
pa kraftplintarna U1, V1, W1 och U2, V2, W2 och, beroende pa
byggstorlek, UDC+/BRK+ och UDC-/BRK-.

VARNING! Farlig spanning foreligger nar inkommande nat ar
anslutet. Efter franskiljning av matningen, vanta minst 5 minuter
fore avtagning av kapa. For att verifiera, kontrollera om det &r
nollspanning vid DC-plintarna. Dessa ar, beroende pa
byggstorlek, UDC+/BRK+ och UDC-/BRK-.

VARNING! Aven om spanningen skiljs fran ingangsplintarna pa
ACH550 kan det finnas farliga spanningar (fran externa kallor)
pa plintarna till reldutgangarna RO1...RO3 och, om relakort
ingar i installationen, RO4...RO6.

Innehéllet i denna anvéndarhandledning 7




ACH550-01 Anvéndarhandledning

VARNING! Nar styranslutningarna pa tva eller flera enheter ar
parallellkopplade maste hjalpspanningen till dessa
styranslutningar tas frdn en gemensam kéalla som antingen kan
vara en av enheterna eller vara extern.

VARNING! Koppla bort det interna EMC-filtret nar
frekvensomriktaren ansluts till ett IT-system, dvs. till ett
hogresistivt (6ver 30 ohm) jordat matningsnat eller till ett
matningsnat utrustat med felstromsskydd. Annars kommer
systemet att jordas via frekvensomriktarens EMC-
filterkondensatorer. Detta kan orsaka fara eller skada
frekvensomriktaren.

Koppla bort det interna EMC-filtret nar frekvensomriktaren
ansluts till ett impedansjordat TN-system. Annars kommer
frekvensomriktaren att skadas.

Obs: Nar EMC-filtret kopplas bort ar frekvensomriktaren inte
EMC-kompatibel.

For bortkoppling av EMC-filter, se Bortkoppling av det interna
EMC-filtret pa sid 45.

VARNING! ACH550 kan inte repareras i falt. Férsok aldrig
reparera en felaktig enhet; Kontakta fabriken eller en
auktoriserad serviceverkstad for atgard.

VARNING! ACH550 aterstartar automatiskt da
matningsspanningen aterkommer efter bortfall, om externt
startkommando ar aktivt.

/I\ VARNING! Kylflansen kan na hog temperatur. Se Tekniska data.

8 Innehéllet i denna anvéndarhandledning
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VARNING! Styr inte motorn med en AC-kontaktor eller
natfranskiljare. Anvand i stallet mandverpanelens startknappar
(HAND @, AUTO @), stoppknapp (OFF @@y) eller
externa kommandon (I/O eller faltbuss). Maximalt tillatet antal
laddningscykler for DC-kondensatorerna (dvs. laddning genom
natspanningstillslag) ar 5 per period om 10 minuter.

Obs: For ytterligare teknisk information kontakta ABB (se sid
451).

Innehallet i denna anvédndarhandledning 9
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Frekvensomriktarférpackning

Efter att ha 6ppnat leveransférpackningen, kontrollera att
féljande komponenter finns med:

Frekvensomriktare ACH550 (1)

Typ IP21: kartong med kldmmor och anslutningslada (2),
Typ IP54: dvre kapa

Kartong med mandéverpanel (operatérspanel) ACH-CP-B och
panelanslutning (3)

Monteringsmall av papp (4)

Anvandarhandledning (5)

Varningsetiketter

Polyamidskruvar (i forpackningen fér byggstorlekarna R1, R2
och R3) (6).

Figuren nedan visar innehallet i frekvensomriktarférpackningen.

10
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Lyftning av frekvensomriktaren
Figuren nedan visar hur man lyfter frekvensomriktaren.

Obs: Lyft frekvensomriktaren i metallchassit - inte i kdpan

Innehallet i denna anvéndarhandledning 11
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Fragor om produkt och service

Eventuella fragor med avseende pa produkten skall riktas till
lokal ABB-representant. Ange produktens typkod och
serienummer. En lista 6ver ABBs forsaljnings-, support- och
servicekontakter finns pa adressen
www.abb.se/frekvensomriktare. Klicka pa lankarna vid
Vérldsomspénnande servicenétverk (ENG)

Produktutbildning

For information om ABBs produktutbildning, ga till
www.abb.com/drives och valj Training courses.

Kommentarer om ABB Drives handbocker

Vi valkomnar dina kommentarer om vara handbdcker. Ga till
www.abb.se/frekvensomrikare och valj Dokumentation — Ge
feedback pa véra handbécker inom
lagspénningsfrekvensomriktare).

Dokumentbibliotek pa Internet

Du kan séka handboécker och annan produktdokumentation i
PDF-format i vart dokumentbibliotek pa Internet. Ga
tillwww.abb.se/frekvensomriktare och valj Dokumentation. Du
kan bladdra bland titlarna, eller ange ett sokkriterium, t.ex. en
dokumentkod, i sokfaltet.

12

Innehéllet i denna anvéndarhandledning


www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives

ACH550-01 Anvédndarhandledning

Forberedelse for installation

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel innehaller instruktioner om férberedelse for
installation av frekvensomriktaren. Kapitlet behandlar
frekvensomriktarens identitet, kabeldragning och EMC-riktlinjer
samt innehaller en lista éver verktyg som behovs for installation.

Obs: Installationen maste alltid utforas i enlighet med tillampliga
lokala foreskrifter. ABB atar sig inget som helst ansvar for
installationer som inte uppfyller lokala lagar och/eller andra
foreskrifter. Om de rekommendationer som ges av ABB inte oljs
kan frekvensomriktaren drabbas av problem som inte tacks av
garantin.

Foérberedelse for installation 13
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Frekvensomriktarens identitet

IP54-etiketter

Placering av och innehall pa etiketten for skyddsklass IP54 visas
i figuren nedan.

ACHS50-01-023A-4 + B055 ACH550-01-023A-4+B055
T
Hoseseiee | & ax UMMM
Input U1 3~ 380..480 V IP54, UL type 12, NEMA 12 ABB 0y
n 23 A MADE IN FINLAND
1 48...63 Hz ( E @ o
Output U2 3~ 0.U1 V N N713
5 om0 ke RoHS
Motor PN 1 kW 903718
ACH550-01-023A-4+B055
For mare information see User's Manual

Obs: Etiketternas placering kan skilja sig mellan olika
byggstorlekar.

14 Férberedelse fér installation
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IP21-etiketter

Placering av och innehall pa etiketten for skyddsklass IP21 visas

i figuren nedan.

ACHS550-01-06A9-4

N
*1091306314

Input ut 3~ 380..480 V

Motor PN 3.0 kW

ACH550-01-06A9-4

Sem

u
12N
PN

ACH550-01-06A9-4

3~ 380...480 V
69A

1P21, UL type 1, NEMA 1

n 6.9 A LisTEp vt MADE IN FINLAND y
n 48..63 Hz c E @Us o -
Output U2 3~o0.u1v. e e
12N 6.9 A
' oiso0 e LSS RoHS

306314

IR

For more nformation see User's Manual

Obs: Etiketternas placering kan skilja sig mellan olika

byggstorlekar.

Foérberedelse for installation

15




ACH550-01 Anvéndarhandledning

Typbeteckning

Innehallet i frekvensomriktarens typkod som visas pa etiketterna
beskrivs nedan.

ACH550-01-08A8-4+. ..

AC, HVAC-drivsystem — produktserie 550

Konstruktion (regionspecifik)
01 = Data och komponenter som &r specifika fér IEC-installation och -konformitet
UH = Data och komponenter som ar specifika for US-installation och NEMA-konformitet

Markutstrom
08A8 = 8,8 A, se tabellen i Byggstorlek pa sid 17 for ndrmare detaljer

Markspanning
2=208...240 VAC
4=380...480 VAC

Kapslingsklass
Ingen specifikation = P21
B055 = IP54

Serienummer

Formatet for frekvensomriktaren serienummer pa etiketten
beskrivs nedan.

Serienumret anges i formatet CYYWWXXXXX, dar

C: Tillverkningsland

YY: Tillverkningsar

WW: Tillverkningsvecka; 01, 02, 03, ... for vecka 1, vecka 2, vecka 3, ...
XXXXX: Heltalet startar om varje vecka fran 00001.

16
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Byggstoriek
ACHER0-01- Iy v | Byggstoriek

Trefasmatning, 220...240 V

04A6-2 4,6 0,75 R1
06A6-2 6,6 1,1 R1
07A5-2 7,5 1,5 R1
012A-2 11,8 2,2 R1
017A-2 16,7 40,0 R1
024A-2 24,2 5,5 R2
031A-2 30,8 7,5 R2
046A-2 46 11 R3
059A-2 59 15 R3
075A-2 75 18,5 R4
088A-2 88 22 R4
114A-2 114 30 R4
143A-2 143 37 R6
178A-2 178 45 R6
221A-2 221 55 R6
248A-2 248 75 R6
Trefasmatning, 380...480V

02A4-4 2,4 0,75 R1
03A3-4 3,3 1,1 R1
04A1-4 4.1 1,5 R1
05A4-4 5,4 2,2 R1
06A9-4 6,9 3,0 R1
08A8-4 8,8 4,0 R1
012A-4 11,9 5,5 R1
015A-4 15,4 7,5 R2
023A-4 23 11 R2
031A-4 31 15 R3
038A-4 38 18,5 R3
045A-4 45 22 R3

Férberedelse for installation 17
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ACHE80-01- by o | Byggstorlek
059A-4 59 30 R4
072A4 72 = ”
087A-4 87 45 R4
125A-4 125 |55 R5
157A4 157 |75 R6
180A4 180 |90 RO
195A-4 205 10 R6
246A-4 246 132 |R6
290A-4 290 50 Re

00467918.xIs C

Skriv in frekvensomriktarens byggstorlek i rutan
till héger.

Obs: For detaljerad teknisk information, se Tekniska data.

Férberedelse fér installation
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Motoridentifiering
Ett exempel pa markskylt fér en IEC-motor visas nedan.

/ CE ABB Oy, Electrical Machines \
O O 8 W LV Motors, Vaasa, Finland
3~ Motor M3JP 250SMA 4 EExd IIB T4 B3
IEC 250S/M 65 | —
S1 | No. 3492820
LJ-20964-1 / 2001 ‘ Ins.cl. F IP 55
\ Hz kW r/min A jcos P Duty
690 Y 50 55 1479 58 0.83
400 D 50 55 1479 101 | 0.83
660 Y 50 55 1475 60 0.85
380 D 50 55 1475 104 | 0.85
415 D 50 55 1480 99 0.82
440 D 60 63 1775 103 | 0.85
Prod.code 3GJP252210-ADG138148
LCIE 00 ATEX 6030
6315/C3 {7 6313/C3 450 kg
\_ @H 2D A BB IEC 60034-1 )
Anteckna féljande information:
* spanning
*  motormarkstréom
* markfrekvens
* markvarvtal
* markeffekt.

Foérberedelse fér installation
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Figuren nedan visar en motor med Y-och D-anslutningar. Den
markerade raden pa exempelmarkskylten pa sid 79 anger D-

koppling.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Obs: Kontrollera vilken anslutning som ar ratt for aktuell
motortyp.

Férberedelse fér installation



Motorkompatibilitet

ACH550-01 Anvéndarhandledning

Motorn, frekvensomriktaren, och matningseffekten maste vara

kompatibla:
sp el\(,:Ii‘#lg;i on Verifiera Referens
Motortyp 3-fas -
asynkronmotor
Markstrom Typberoende » Typbetecknings-
etiketten pa
frekvensom-
riktaren, raden
"Output loN"
(stroém) eller
+ Typbeteckningen
pa frekvensom-
riktaren och
markdata-
tabellen i
Mérkdata i
Tekniska data.
Markfrekvens 10...500 Hz -
Spanningsomrade | Motorns krav och | 208...240 V
tillganglig 380...480 V
matningspanning
ar bada 3-
fasspanningar och
ligger inom
spanningsomradet
for ACH550.

Foérberedelse fér installation
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Lamplig miljo och kapsling

Sakerstall att installationsplatsen uppfyller gallande miljokrav.
For att undvika skador fére installation, lagra och transportera
drivsystemet enligt de miljokrav som galler for lagring och
transport. Se Miljévillkor pa sid 444.

Sakerstall att kapslingen (kapslingsklassen) ar 1amplig,

utgaende fran fororeningsnivan pa installationsplatsen:

» IP21-kapsling. Platsen maste vara fri fran luftburet stoft,
korrosiva gaser eller véatskor, och fri fran elektriskt ledande
fororeningar som droppande vatten, kondensvatten,
koldamm, och metallpartiklar.

» IP54-kapsling. Denna kapsling ger skydd mot luftburet stoft
och latt sprut eller vattenstank fran alla riktningar.

| jamforelse med IP21-kapslingen har IP54-kapslingen:

* samma inre plastskal som IP21-kapslingen

* en annan yttre plastkapa

» ytterligare en intern flakt for att forbattra kylningen

+ stdrre matt

* samma markdata (kraver ej nedstampling).

Om en IP21-frekvensomriktare av nagon anledning behéver

installeras utan anslutningslada eller en IP54-frekvensomriktare

utan genomféringsplat eller 6vre kapa, se noten pa sid 448.

22
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Lamplig monteringsplats

Sakerstall att monteringsplatsen uppfyller foljande krav:

» Frekvensomriktaren maste monteras vertikalt pa en slat,
icke-brannbar fast yta och i en 1ampligt milj6, sa som
definieras i avsnitt Ladmplig miljé och kapsling pa sid 22.

* Vid horisontell installation, kontakta ABB fér ndrmare
information (se sid 457).

Montering pa maskinstativ ar ett méjligt alternativ. Inga extra

platar behdvs for kylning eftersom frekvensomriktaren har ett

bakplan med fasta kylflansar.

Se Anslutningsdimensioner pa sid 425 for anslutningsmatt for

alla byggstorlekar och skyddstyper.

Figuren nedan visar erforderligt fritt utrymme for installation av
enheten.

R1...R6

IP21 & IP54: 200 mm

IP21 & IP54: 0 mm
«—>

IP21 & IP54: 0 mm

IP21 & IP54: 200 mm
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Kontrollera att forbrukad kylluft inte kan sugas in pa nytt i
frekvensomriktaren. Figuren nedan visar erforderligt fritt
utrymme for cirkulation av kylluft.

200 mm
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ACH550-01 Anvédndarhandledning

Kontrollera att férbrukad kylluft fran en frekvensomriktare inte
kan sugas in som kylluft i en annan frekvensomriktare. Montera
en mekanisk avskarmning mellan enheterna Figuren nedan
visar erforderligt fritt utrymme for cirkulation av kylluft.

200 mm '\ '\
!

3
A W
lo

. |

= —
(=] ~ (=] ~
AN I
i OO j ® @U
1200 mm B
4 4
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Kabel- och EMC-aspekter

Ta reda pa lokalt géllande krav med avseende pa
elektromagnetisk kompatibilitet (EMC). Allmant galler:

Folj lokalt gallande féreskrifter for kabeldimension.

Separera féljande tre kabelklasser: inkommande matning,
motorkablar, styr- och kommunikationskablar.

Kontrollera driftsbegransningar fér maximal motorkabellangd
i Motoranslutning pa sid 414.

Om installationen maste uppfylla EU:s EMC-krav (se
Férenlighet med IEC/EN 61800-3 (2004) pa sid 449),
kontrollera aven EMC-begransningarna fér maximal
motorkabellangd i Motoranslutning pa sid 414.

Obs: De allra flesta EMC-problem beror pa felaktig
kabeldragning. Folj instruktionerna for att undvika sadana
problem.

26
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ACHb50-01 Anvéndarhandledning

Figuren nedan visar ett exempel pa korrekt kabeldragning.

Styrkabel

R

9 \
/ min. 200 mm
i
i

min. 300

Ink. matningskabel

Motorkabel

Obs: Om en utgangsfranskiljare eller kontaktor anvands,
beordra antingen 2102 STOPP FUNKTION [vardet maste vara

1 (UTRULLNING)] eller 1608 START FRIGIVN 1 fran en hjalpkontakt
pa franskiljaren till ACH550.

Obs: Kabeldragning behandlas i ndrmare detalj i Installation av
frekvensomriktaren.
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Val och forlaggning av kablar

De oskarmade ledarna mellan kabelférskruvningarna och
skruvplintarna skall hallas sa korta som mgjligt. Forlagg
styrkablar pa avstand fran kraftkablar

Matningkablar

Se aven Matningskabel, sékringar och brytare pa sid 405 och
Matningskabel pa sid 410.

Motorkablar

Se Motoranslutning pa sid 414 fér max motorkabellangd for att
uppfylla kraven enligt IEC/EN 61800-3 for kategori C2 eller C3.

Figuren nedan visar minimikraven fér motorkabelns skarm.

skarm.

Koncentriskt skikt koppartrad.
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Figuren nedan visar motorkabeltyper som inte rekommenderas.

Figurer fréan Draka NK Cables. Copyright © 2003 Draka NK

Cables.

Figuren nedan visar den rekommenderade ledarlayouten.

Rek. kabeltyp (CE & C-Tick)

Symmetrisk skadrmad kabel: tre
fasledare och en koncentrisk eller pa
annat satt symmetriskt konstruerad
skyddsjordledare (PE), samt en skarm
Skydds- Skarm
A jordledare

@ och skarm @

Ej tillatet for motorkablar
(CE & C-Tick)

Ett fyrledarsystem: tre fasledare och
skyddsjordledare, utan skarm.

XK K

Tillatet (CE & C-Tick)
Separat skyddsjordledare fordras
om kabelskarmens konduktivitet

<50 % av fasledarens
konduktivitet.

Skarm

e PE

Skarm

Ej tillatet for motorkablar med
fasledare vars tvarsnittsarea
Overstiger 10 mm<.

Foérberedelse fér installation
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Effektiva motorkabelskdarmar

Den generella regeln for en kabelskarms effektivitet ar féljande:
Ju kraftigare och tatare kabelskarm desto lagre emissionsniva.
Figuren nedan visar ett exempel pa en effektiv konstruktion (till
exempel Olflex-Servo-FD 780 CP, Lapp Kabel eller MCCMK,
Draka NK Cabiles).

Flatad metallskarm

Klam fast kabeln i genomféringsplattan vid
frekvensomriktaranden och tvinna kabelskarmens tradar till en
ledarstump vars langd inte dverstiger fem ganger dess bredd
och anslut den till terminalen markerad L (i
frekvensomriktarens nedre hégra hérn), om en kabel utan
separat skyddsjordledare anvands.

30
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Figuren nedan visar principerna for jordning av kablar.

MATNINGSKABEL MOTORKABEL

Sa korta oskadrmade
ledare som mgjligt
Kort skérmstump Kabelsrl:]z(aerdm tackt
Omalad ledande tejp
genomforingsplatta g
__I_

—_
EMC-genomf.

Ledande skarm och
kompressionstatning

Forskruvn.-mutter

11
Obruten Kabel

Faradays bur

Vid motoranden maste motorkabelskdarmen ha 360 grader
runtomgaende jordning i form av en EMC-kabelgenomféring.
Alternativt kan kabelskarmens tradar tvinnas till en ledarstump
vars langd inte 6verstiger fem ganger dess bredd och anslutas
till PE-plinten pa motorn. Samma princip galler for
skapinstallationer.
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Styrkablar

Allman rekommendation

Anvand skarmad kabel, godkand for 60 C eller hogre.
Figuren nedan visar exempel pa rekommenderade kablar.

NOMAK fran Draka NK Cables

Figurer frén Draka NK Cables. Copyright © 2003 Draka NK
Cables.

Styrkablarna méste vara skarmade och av partvinnad typ.
Tvinna skarmstrumpans tradar till en ledarstump vars langd
inte far dverstiga fem ganger dess bredd och anslut till
terminal X1:1 (for digitala och analoga I/O-kablar). For
anslutning av RS485-kabelns skarm, se instruktionerna (och
not 3) pa sid 738.

Forlagg styrkablarna sa att deras utsatthet for elektriska falt
minimeras:

Forlagg dem sa langt som mgjligt fran inkommande
matningskablar och motorkablar (minst 20 cm).

| fall da styrkablar maste korsa kraftkablar skall
korsningsvinkeln ligga sa nara 90° som mojligt for att
minimera graden av storning.

Forlagg kablarna minst 20 cm fran sidorna av
frekvensomriktaren.

Forlagg relastyrda signalledare som tvinnade par (sarskilt om
spanningen > 30 V). Relastyrda signaler med spanning
under 30 V kan forlaggas i samma kablar som digitala
insignaler.

32

Férberedelse fér installation



ACH550-01 Anvédndarhandledning

Figuren nedan visar ett exempel pa styrkabelforlaggning.

Styrkabel

Styrkabel

Ink. matningskabel Motorkabel

Obs: Blanda inte relastyrda signaler pa éver 30 V och med
andra styrsignaler i samma kabel.

Obs: Blanda aldrig 24 V DC- och 115/230 V AC-signaler i
samma kabel.
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Analoga kablar

Rekommendationer for férlaggning av analoga signalledare:
* Anvand dubbelskdrmad kabel med tvinnade par.

* Anvand ett individuellt skarmat par for varje signal.

» Jorda endast vid ena anden.

Kablar for digitala signaler

Rekommendationer for férlaggning av digitala signalledare:

» En dubbelskadrmad kabel ar det basta valet, men
enkelskdrmad kabel med flera tvinnade par kan ocksa
anvandas.

Manoverpanel- (operatorspanel-) kabel

Om mandverpanelen ar ansluten till frekvensomriktaren med en
kabel, anvand endast partvinnad Ethernet-kabel. Till exempel
Standard CAT5 UTP Ethernet Patch Cable, wiring 568-B. Max
langd 3 m.

34
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Nodvandiga verktyg

For att installera ACH550 behdvs foljande:

» Skruvmejslar (for valda fastelement)

+ Kabelskalare

+ Mattband

» Borrmaskin

» Fastelement: Fyra st. skruvar eller skruv/mutter-férband.
Typen av fastelement beror pa underlag och byggstorlek:

storlek| |poqjipsa | 1p21/IP5a | Metriska | st
matt

R1 6,5/8 14718 |M5 #10
R2 9,0/ 11 20/24 |M5 #10

R3 16 /17 35/375 |M5 #10

R4 24126 53/57 |M5 #10

R5 34 /42 75/93  |M6 174"

R6 69'/86% | 152'/190% |M8 5/16 in

T ACH550-01-246A-4, IP21: 70 kg
ACH550-01-290A-4, 1P21: 80 kg

2 ACH550-01-246A-4, IP54: 80 kg
ACH550-01-290A-4, 1P54: 90 kg

Obs: Forsok inte lyfta en frekvensomriktare av byggstorlek R6
utan lyfthjalpmedel.
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Checklista for installationsforberedelser

v

Kontrollera

Kontrollera frekvensomriktarens byggstorlek
utgaende fran marketiketten
(Frekvensomriktarens identitet pa sid 14,
Byggstorilek pa sid 17).

Kontrollera att motorn passar ihop med
frekvensomriktaren (Motoridentifiering pa sid
19, Motorkompatibilitet pa sid 21).

Kontrollera lampligheten hos miljo och
monteringsplats (Lamplig miljé och kapsling
pa sid 22, Ladmplig monteringsplats pa sid 23).

Kontrollera att kraftkablarna uppfyller
gallande EMC-krav (Kabel- och EMC-
aspekter pa sid 26, Motorkablar pa sid 28,
Styrkablar pa sid 32, Férenlighet med IEC/
EN 61800-3 (2004) pa sid 449).

Kontrollera att ratt verktyg finns till hands
(N6dvéndiga verktyg pa sid 35).

Kontrollera att vaggarna kan bara
frekvensomriktarens vikt (Vikt och
monteringsskruvar pa sid 426).
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Installation av frekvensomriktaren

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel beskriver den mekaniska och elektriska
installationen av frekvensomriktaren.

VARNING! Foére installation av ACH550, kontrollera att
inkommande matning ar bruten.

For flansmontering (montering av frekvensomriktaren i en
kylluftkanal), se aktuella Fldnsmonteringsinstruktioner:

Bygg-
stor- IP21 / UL typ 1 IP54 / UL typ 12
lek
Kod (engelska) Kod (engelska)
Sats Sats

R1 FMK-A-R1 | 100000982 FMK-B-R1 | 100000990
R2 FMK-A-R2 | 100000984 FMK-B-R2 | 100000992
R3 FMK-A-R3 | 100000986 FMK-B-R3 | 100000994
R4 FMK-A-R4 | 100000988 FMK-B-R4 | 100000996

Obs: ACHS550 far monteras forst efter att samtliga krav i
Férberedelse for installation ar uppfyllda och checklistan
genomgangen.
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Forberedelse av monteringsplatsen

1. Anvand

monteringsmallen for att

marka ut lagena for

monteringshalen. 5
2. Borra hélen.
3. Skruva in skruvarna

halvvags i halen.

=

)

Obs: Byggstorlekarna R3 och R4 har fyra hal langs ¢verkanten.
Anvand endast tva av dessa. Anvand om mdjligt de bada yttre
halen (for att ge mera plats for flaktbyte).
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Avtagning av frontkapa (IP54)

1. Lossa de ofdrlorbara skruvarna (antalet skruvar beror pa
byggstorleken) kring kapans kant.
2. Taav kapan.
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Avtagning av frontkapa (IP21)

1

2.
3.
4.

Avlagsna manéverpanelen i forekommande fall.
Lossa den oforlorbara skruven i éverkant.
Tryck in kldAmmorna.

Dra uppat for att lyfta kapan

40
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Montering av frekvensomriktaren (IP54)

1.

2.

w

Ta bort gummipropparna genom att trycka ut dem fran
utsidan.

Hang ACH550 pa sina fastskruvar! och dra at
skruvforbanden val i alla fyra hérnen.

Satt tillbaka gummipropparna.

Varningsetiketter pa olika sprak ar bilagda denna
anvandarhandledning. Placera en varningsetikett pa aktuellt
sprak pa plastkapans insida

1 Lyft frekvensomriktare
med byggstorlek R6 i
sina lyfthal.

| é
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Montering av frekvensomriktaren (IP21)

1. Hang ACH550 pa sina fastskruvar' och dra at
skruvforbanden val i alla fyra hérnen.

2. Varningsetiketter pa olika sprak ar bilagda denna
anvandarhandledning. Placera en varningsetikett pa aktuellt
sprak pa plastkapans insida

1|_th

frekvensomriktare

med bfgstorlek
I =
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Oversikt 6ver kabeldragning (R1...R4)

Figuren nedan visar en oversikt 6ver anslutningslayouten for
byggstorlekarna R1...R4.

J1 — DIP-omkopplare for analoga ing. (tva typer kan anvéandas)

J1 J1
~ET . Al: (i spanningslage) 0(2)...10 V
(2P| [N Al2: (i stromlage) 0(4)...20 mA

Panelanslutning

FlashDrop-tillval

utgangar (och 10 V ref.—utgéng)\ / Matning (Gron)

Tillvalsmodul 1
(Extra rela-

utgangsmodul)
X1 - Relautgangar\ i X1 — Kommunikation
RS485 (Modbus,
/ FLN, N2, BACnet)
for RS485-terminering Recnat Tillvalsmodul 2

J2/J5— DIP-omkopplare

J2 J5 J2 J5 gE a (Plugg-in-faltbuss)
AlA ]
AlA PA[lPA N.:

PA|[PA
lage off lage on

_—
Bygg- Ink. matning

Motorutgang
storl. 3—;as: U1, \(1, W1 ) (U2, V2, W2)
R5/R6 &l 1-fas: U1 (spanning \
olika. EM1~An ) =\
Se a
fol). sid. PE & . GND
- E X0003

Figuren visar byggstorlek R3.
Ovriga byggstorl. har liknande layout.

VARNING! For att undvika faror, eller skador pa
frekvensomriktaren, vid IT-system, impedansjordade TN-system
och system med felstrémsskydd, se Bortkoppling av det interna
EMC-filtret pa sid 45.
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Oversikt 6ver kabeldragning (R5...R6)

Figuren nedan visar allmanna plintlayouter for byggstorlekarna
R5...R6.

Ink. matning Motorutgang
(U1, V1, W1) (U2, v2, W2)

. . Y r

g E" fians)
Y

PE GND

Motorutgéng
(U2, v2, W2)

Ink. matning
3-fas: U1, V1, W1
1-fas: U1 (spanning),

X0013

VARNING! Fér att undvika faror, eller skador pa
frekvensomriktaren, vid IT-system, impedansjordade TN-system
och system med felstrémsskydd, se Bortkoppling av det interna
EMC-filtret pa sid 45.
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Bortkoppling av det interna EMC-filtret

| vissa typer av system maste det interna EMC-filtret kopplas
bort. Annars férbinds matningsnéatet med jordpotential via EMC-
filterkondensatorerna, vilket kan orsaka fara for personer eller

skada frekvensomriktaren.

Obs: Nar det interna EMC-filter ar bortkopplat ar
frekvensomriktaren inte EMC-kompatibel.

Foljande tabell visar installationsreglerna fér EMC-
filterskruvarna for att koppla till och ifran filtret, beroende pa
systemtyp och byggstorlek.

Placeringen av skruvarna EM1 och EM3 visas i schemat pa sid
43. Placeringen av skruvarna F1 och F2 visas i schemat pa sid

44.
IT-system
Bvaa- Symm. jor- | Imped- | (ojordade Fel-
Stglglgk Skruv dade TN- | ansjor- | eller hogre- | stroms-
system (TN-|dade TN-| sistivt jor- skydd
S-system) | system dade (RCD)*
[>30 ohm])
EM1 X X . .
R1...R3 EM3 » " " .
EM1 X X - -
R4 EM3 X - - -
F1 X X - -
R5...R6
F2 X X - -

x = Installera skruven. (EMC-filtret ansluts.)
¢ = Byt skruven mot den medfdljande polyamidskruven. (EMC-filtret kopplas

ifran.)
— = Ta bort skruven. (EMC-filtret kopplas ifran).

* | handelse av 30 mA RCD rekommenderas att skruvarna tas bort. Med
300 mA RCD, kontakta ABB.

Installation av frekvensomriktaren
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Kontroll av installationens isolation

Frekvensomriktare

Gor inga test av spanningstolerans eller isolationsresistans (t.ex.
hi-pot eller megger) pa nagon del av frekvensomriktaren.
Sadana test kan skada frekvensomriktaren. Varje enskild
frekvensomriktare har testats med avseende pa isolering mellan
huvudkrets och chassi fére leverans fran fabrik. Dessutom finns
det spanningsbegransande kretsar inuti frekvensomriktaren som
reducerar testspanningen automatiskt.

Matningskabel

Kontrollera natkabelns (matningskabelns) isolation enligt lokala
foreskrifter innan den ansluts till frekvensomriktaren.

Motor och motorkabel

Kontrollera isolationen av motor och motorkablar pa féljande
satt:

1. Kontrollera att motorkabeln ar skild fran utgangsplintarna
U2, V2 och W2 péa frekvensomriktaren.

2. Mat isolationsresistansen mellan varje fas och
skyddsjordledare med en matspanning pa 500 V DC.
Isolationsresistansen hos en ABB-motor maste éverstiga 10
Mohm (referensvarde vid 25 C). For isolationsresistans
hos andra motorer, se respektive tillverkares instruktioner.
Obs: Fukt inuti motorkapslingen minskar
isolationsresistansen. Om fukt misstanks, torka motorn och
upprepa matningen.

)
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Kraftkablar (IP54)

1. Ta ur kabeltatningarna av gummi och skar hal i dem efter
behov for 1) matningskablar, 2) motorkablar och 3)
styrkablar. Den koniska delen av tatningen skall riktas nedat
nar tatningarna fors in i genomféringsplatens hal.
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Pa inkommande matningskabel, skala manteln s& mycket
som behdvs for att positionera de enskilda ledarna. Skala
aven de enskilda ledarna.

Pa motorkabeln, vand manteln bakat sa mycket som
behovs for att exponera koppartradskarmen sa att
skarmtradarna kan tvinnas till en kort stump. Hall stumpen
kortare an fem ganger sin bredd for att minimera
stérningsemissionen. Skala dven de enskilda ledarna.
360 runtomgaende jordning under éverfallet
rekommenderas pa motorkabeln for att minimera
storningsutstralningen. | detta fall, ta bort manteln vid
kabeldverfallet.

Dra matnings- och motorkablarna under kabelGverfallen
och dra at dessa.

Anslut kablarna fér inkommande matning, motor och jord till
frekvensomriktarens plintar med de atdragningsmoment
som anges i tabellen pa sid 49. Byggstorlek R6: Se
figurerna for information om korrekta kabelskor pa sid 49.

48
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Atdragningsmoment

Bygg- | U1,V1,W1,U2,V2,W2 |  Skyddsjord, PE

storlek [ Atdragningsmoment | Atdragningsmoment
Nm Ib-ft Nm Ib-ft

R1 1,4 1 1,4 1

R2 1,4 1 1,4 1

R3 2,5 1,8 1,8 1,3

R4 5,6 4 2 1,5

R5 15 11 15 1"

R6 40 30 8 6

Kabelskor, byggstorlek R6
R6: Pressade kabelskor (16...70 mm? / 6...2/0 AWG-kablar)

Ta bort de skruvade
kabelskorna. Montera
pressade ringkabelskor
pa kablarna.

Isolera ringkabelskornas
andar med vulkaniserande
tejp eller krympslang.

Fixera kabelskorna vid
kvarsittande skruvar med
M10-muttrar.

R6: Skruvade kabelskor (95...185 mm? / 3/0...350 AWG-kablar)

a. Montera skruvade kabelskor pa kablarna.

b. Anslut de skruvade kabelskorna till

VARNING! Om ledararean understiger 95 mm? (3/0 AWG)
maste en pressad kabelsko anvandas. En kabel med
ledararea under 95 mm? (3/0 AWG) ansluten till en skruvad
kabelsko kommer att lossna, vilket kan skada enheten.

Obs: Kontrollera kabellangden enligt Kabel- och EMC-aspekter
pa sid 26.
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Styrkabeldragning (IP54)

1. Pa varje styrkabel, skala holjet s& mycket som behdvs for
att frigora koppartradsskarmen sa att kabeloverfallet kan
dras at kring den. Skala &ven de enskilda ledarna.

Dra at genomféringarna kring styrkablarna.

3. Anslut styrkablarna. till frekvensomriktarens plintar.

N

Atdragnings-
moment:
0,4 Nm

<
a [+
%

-

N —

gl o o —— = = =
e -

VARNING! Alla ELV-kretsar (extra low voltage) som ar anslutna till
frekvensomriktaren maste anvands inom en zon med ekvipotential,
dvs. en zon dar alla atkomliga ledande delar &r sammankopplade
for att undvika farliga spanningar mellan dem. Detta uppnas genom
korrekt anlaggningsjordning.

For att avsluta anslutningsarbetet, fortsatt med
Tilldmpningsmakron och anslutning.
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Kraftkablar (IP21)

1. Oppna de forberedda hal i anslutningsladan som behdvs.

2. Installera kabelgenomféringarna for kraft-/motorkablarna.
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3. Installera anslutningsladan och dra at genomféringarna.

Obs: Anslutningsladan kan uteldamnas i skapinstallationer om
skapet ar jordat. Tillampa 360 runtomgaende jordning av
kabelskdrmarna dar kablarna kommer in i skapet.
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4. Pa matningskabeln, skala manteln sa mycket som behovs
for att ansluta de enskilda ledarna.

5. Pa motorkabeln, vand manteln bakat sa mycket som
behdvs for att exponera koppartradskarmen sa att
skarmtradarna kan tvinnas till en kort stump. Hall stumpen
kortare an fem ganger sin bredd for att minimera
stérningsemissionen.

360 runtomgaende jordning under éverfallet
rekommenderas pa motorkabeln fér att minimera
storningsutstralningen. | detta fall, ta bort manteln vid
kabeldverfallet.

Atdragn.-

moment

U1, v1, w1,

U2, v2, w2,
Nm | Ib-ft

R1 |14 1

R2 |14 | 1

R3 (25|18

R4 |56 | 4

R5 | 15 | 11

R6 | 40 | 30

6. Dra bada kablarna genom genomféringarna.

7. Skala och anslut matnings- och motorledare samt
jordledaren fér inkommande matning till
frekvensomriktarplintarna. Byggstorlek R6: se figurerna pa
sid 49.

8. Anslut den tvinnade stumpen fran motorkabelns skarm till

jord.

Obs: Kontrollera kabellangden enligt Kabel- och EMC-aspekter
pa sid 26.
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Styrkabeldragning (IP21)

1. Installera genomféringen/genomfdringarna for styrkabeln/
styrkablarna. (Matnings- och motorkablarna visas inte i
figuren).

2. Skala styrkabeln.
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3. Dra styrkabeln/styrkablarna genom genomféringen/
genomforingarna och dra at.

4. Anslut jordskarmledaren for digitala och analoga 1/0-kablar
till X1:1.

5. Skala och anslut enskilda styrledare till respektive plintar.
Se Tilldmpningsmakron och anslutning.

6. Satt pa anslutningsladans kapa (en skruv).

Atdragnings-
moment:
0,4 Nm

VARNING! Alla ELV-kretsar (extra low voltage) som ar anslutna till
frekvensomriktaren maste anvands inom en zon med ekvipotential,
dvs. en zon dar alla atkomliga ledande delar &r sammankopplade
for att undvika farliga spanningar mellan dem. Detta uppnas genom
korrekt anlaggningsjordning.

For att avsluta anslutningsarbetet, fortsatt med
Tilldmpningsmakron och anslutning.
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Kontrollera installationen

v

Kontrollera

Installationsforberedelserna utférda enligt
installationschecklista.

Frekvensomriktaren ar korrekt monterad.

Utrymmet kring frekvensomriktaren tillrackligt
for korrekt kylning (Lamplig monteringsplats pa
sid 23).

Motorn och den drivna utrustningen ar klara for
start.

For IT-system, impedansjordade TN-system
och system med felstromsskydd: det interna
EMC-filtret ar bortkopplat (Oversikt Sver
kabeldragning (R1...R4) pa sid 43, Oversikt
Over kabeldragning (R5...R6) pa sid 44).

Frekvensomriktaren ar korrekt jordad.

Matningsspanningen motsvarar
frekvensomriktarens markspanning.

Matningsspanningsanslutningarna U1, V1, och
W1 ar anslutna och atdragna enligt
specifikation.

Sakringar fér inkommande matning och
matningsnatet ar installerade. (Matningskabel,
sékringar och brytare pa sid 405).

Motoranslutningarna U2, V2, och W2 ar
anslutna och atdragna enligt specifikation.

Motorkabeln ar férlagd separat fran andra
kablar.

INGA effektfaktorkompenserande
kondensatorer i motorkabeln.

Styrkablarna ar anslutna och atdragna enligt
specifikation.
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v

Kontrollera

INGA verktyg eller frammande féremal (som
borrspan) i frekvensomriktaren.

INGEN alternativ matning till motorn (som en
forbikoppling) ar ansluten — ingen spanning pa
frekvensomriktarens utgang.

Installation av frekvensomriktaren
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Sitt tillbaka kapan (IP54)
1. Rikta upp kapan och skjut den pa plats.
2. Dra at de ofdrlorbara skruvarna kring kapans kant.
3. Satt tillbaka mandverpanelen.

Obs: Mandverpanelens fonster maste vara slutet for att kraven
enligt IP54 skall vara uppfylida.

-
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Saitt tillbaka kapan (IP21)
1. Rikta upp kapan och skjut den pa plats.
2. Dra at den ofrlorbara skruven.
3. Satt tillbaka mandverpanelen.
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Anslut spanning

A VARNING! Satt alltid pa frontkapan fore spanningstillslag.

VARNING! ACH550 startar automatiskt vid spanningssattning,
om externt startkommando féreligger.

1. Anslut spanning.
2. Gron lysdiod ar tand.

Obs: Innan motorns varvtal 6kas, kontrollera att motorn roterar
at ratt hall.

Obs: Om du vill simulera ett fel fér att kontrollera 1/O, valj
manuellt driftlage och ta bort mandverpanelen.
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Figuren nedan visar vaxling av motorns rotationsriktning, sett
frdn motorns axelande.

L1 L2 L3 L1 L2 L3

Obs: Rotationsriktningen kan andras fran frekvensomriktaren,
men vi reckommenderar att motorkablarna kopplas om sa att
rotationsriktning framat kommer att éverensstamma med
medurs rotation.

Obs: Darmed ar frekvensomriktaren ar klar for manuell drift.
Om du vill anvanda I/O-anslutningar, se Tilldmpningsmakron
och anslutning.
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Idrifttagning och och manoverpanel

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel innehaller en kortfattad beskrivning av den
avancerade mandverpanelen (HVAC), dvs. operatdrspanelen,
samt startassistenten och val av tillampningsmsmakro.

Manoverpanel, kompatibilitet

Anvandarhandledningen avser HVAC-mandverpanelen
ACH-CP-B Rev X med firmware-version 2.04 eller senare.

Funktioner hos HVAC-manoverpanel (ACH-CP-B)

ACH550, HVAC-mandéverpanel (operatérspanel) ACH-CP-B,
funktioner:

Status

Groén vid normal

drift. Vid blink/rétt Hvac |
sken, se
Diagnostikbilder
pa sid 372.

UPP
FUNK-

AUTO/@) \ HJALP
— (alltid tillganglig)

AV HAND

» Sprakval for displaytexter
» Anslutningen till frekvensomriktaren kan aktiveras och
deaktiveras nar som helst

+ Startassistent for att underlatta idrifttagning av
frekvensomriktaren
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» Kopieringsfunktion for att dverféra parameterinstallningar fill

andra ACH550

+ Kopieringsfunktion for att spara parameteruppsattningar
» Kontextkanslig hjalpfunktion

+ Realtidsklocka.

Idrifttagning

Idrifttagning kan utféras pa tva satt:

1. med startassistenten

2. andra parametrarna individuellt
Vid forsta uppstart aktiverar frekvensomriktaren startassistenten.
Du kan nar som helst aktivera startassistenten eller enskilda
ingédende moduler, sa som beskrivs i Assistentldge pa sid 73.

1. Idrifttagning genom att anvanda startassistenten
For att aktivera startassistenten, gor pa féljande satt:

1 | Tryck pa MENY for att ga till AV U
huvudmenyn = 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENY
2 | Valj ASSISTENTER med e AV T HUVUDMENY 2
UPP/NER-tangenterna och | * PARAMETRAR
tryck pad ENTER. RN SSTSTENTER
ANDRADE PAR
V| AVSLUTAl 00:00 [ENTER
3 | Bladdra till IDS av = AV U ASSISTENTER—2
omriktare med UPP/NER- s e are
tangenterna. ./ W
Referens 1 & 2 |
Start/stoppfunktioner
AVSLUTAl 00:00 [T VALD
4 | Anpassa vardena enligt — AV T ANDRA PARAM ——
assistentens forslag och h "
dina egna 6nskemal, och ks MOE%ONO'{/SPANN
tryck pa SPARA efter varje
andring. AVSLUTA] 00:00 [ SPARA
64 Idrifttagning och och mandéverpanel



ACH550-01 Anvéndarhandledning

tangenterna och tryck pa
OK for att ga till nasta
uppgift utan att utféra
denna, eller tryck pa
AVSLUTA for att avsluta
startassistenten.

5 | Efter att ha valt makro, = AV U VAL
ange om du vill anvanda . vill du anvédnda
mekanisk extern HAND- - ggﬁgrgmgg-FRAN-Aum
FRAN-AUTO-omkopplare. J :
For att kunna anvanda 5 —J—‘e :
omkopplaren, maste T AVSLUTA] 00:00 [ OK
startkommandot EXT1
(HAND) anslutas till DI1
och startkommandot EXT2
(AUTO) till DI6.

6 | Nar uppgiften ar avslutad = AV U VAL
fragar startassistenten om . Egﬁﬁlguggra
du vill fortsatta med nasta. . \ o
Tryck pa OK (nar Fortsatt '”e;cere:s"a"te”"g'
ar markerat) for att fortsatta 5 QLI VEIrE]
med nasta uppgift, eller valj A= BB UARC0E0 N T
Ignorera med UPP/NER- =7

Startassistenten leder dig genom idrifttagningsarbetet. For
ytterligare information, se Assistentldge pa sid 73.
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2. ldrifttagning genom att andra parametrarna

individuellt

For att andra parametrar, gor pa féljande satt:

1 | For att aterga till — AV Y
huvudmenyn, tryck pa h 0.0 Hz
MENY. 0.0 A

0.0 %
T 100:00 [MENY

2 | Valj parametrar med UPP/ = AV U HUVUDMENY 1
NER-tangenterna och tryck PARAMETRAR
pa ENTER for att kommattill | ~ ¥ - | ASSTSTENTER
Parameterlage. ANDRADE PAR

"\ | AVSLUTAl 00:00 [ENTER

3 | Valj 6nskad " AV U PAR GRUPPER —99
parametergrupp med UPP/
NER-tangenterna och tryck | ¥/ | 63 PR EISOVERVAKNING
pa VALJ. 04 FELHISTORIK

L 10 STYRINGANGAR
_ AVSLUTAI 00:00 [ VALT

4 | Valj 6nskad parameter i en AV U PARAMETRAR
grupp med UPP/NER- 9901 SPRAK
tangenterna. Tryck pa 9902 TILLAVPN MAKRO
ANDRA for att andra 9904 MOTOR STYRMETOD
perametervérdet. R

5 | Tryck pa UPP/NER- = AV T ANDRA PARAM ——
tangenterna for att &ndra o _
parametervardet. s H\;A%AMENR?JAIQ'B)

[1]
AVSLUTA| 00:00 [ SPARA

6 | Tryck pa SPARA for att . AV T ANDRA PARAM ——
spara det andrade vardet h 9902 TILLAMPN MAKRO
eller pa AVBRYT for att
lamna detta driftlage. Ej = [Z-JFILLUFTS FL
sparade andringar raderas. i ] o T

7 | Tryck pa AVSLUTA for att |—~ | AV U PARAMETRAR
aterga till listan 6ver L7 9901 SPRAK
parametergrupper, och 9902 TLILLAMPN HAKRO
annu en gang for att aterga =7 mggg ﬁa\;m\ég}gﬁ
till huvudmenyn. " | AVSLUTA! 00:00 I ANDRA™
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For att avsluta styranslutningarna genom att manuellt mata in
parametrarna, se Parameterlista och beskrivningar.

For detaljerad maskinvarubeskrivning, se Tekniska data.

Obs: Aktuellt parametervarde visas under markerad parameter.

Obs: For att ersatta visat varde fér en parameter med
grundvardet, tryck pa UPP/NER-tangenterna samtidigt.

Obs: De vanligaste, och nédvandiga, parametrarna att andra
finns i foljande parametergrupper: Grupp 99:
STARTPARAMETRAR, Grupp 10: STYRINGANGAR, Grupp 11:
VAL AV REFERENS, Grupp 13: ANALOGA INGANGAR, Grupp
16: SYSTEMSTYRNING, Grupp 20: GRANSER, Grupp 22:
ACCEL/RETARD, Grupp 40: PID-REGLERING, Grupp 41: PID-
REGLERING (2) och Grupp 42: EXTERN / TRIM PID.

Obs: For att aterstalla fabriksinstallningarna, valj
tilldmpningsmakrot HVAC grund.

Driftlagen

HVAC-mandverpanelen (operatdrspanelen) har flera olika

driftidgen for konfigurering, drift och diagnostisering av

frekvensomriktaren. De 6vriga driftlagena ar:

* Manoverldge (standard) — Visar frekvensomriktarens
statusinformation och tillater mandvrering av drivsystemet.

+ Parameterldge — Andra parametervarden individuellt.

» Assistentldge — Leder anvandaren genom igangkdérning och
konfigurering.

« Driftldge Andrade parametrar — Visar andrade parametrar.

» Parameterkopieringsldge — Kopierar parametrarna mellan
frekvensomriktare och mandéverpanel.

» Driftlage Datum och tid — Instalining av tid och datum i
frekvensomriktaren.

* I/O-instéllningsldge — Kontroll och andring av 1/0O-
installningar.
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Felhistorikldge — Visar felhistorik, detaljer och hjalptext for
felet.
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Manodverlage (standard)

Anvand Mandverlage for att Idsa information om
frekvensomriktarens status och for att mandvrera drivsystemet.
For att nd Mandverlaget, tryck pa AVSLUTA tills LCD-displayen
visar statusinformation sa som beskrivs nedan.

Statusinformation

Overst. Oversta raden pa LCD-displayen visar grundlaggande

statusinformation for frekvensomriktaren.

* HAND - Visar att frekvensomriktaren styrs lokalt, dvs., fran
mandverpanelen (operatérspanelen).

* AUTO - visar att frekvensomriktaren fjarrstyrs, t.ex. via /0
(X1) eller faltbuss.

» AV - Visar att frekvensomriktaren styrs lokalt, dvs.

. D= anger frekvensomriktarstatus och motorns
rotationsstatus enligt foljande:

Mandverpaneldisplay Signifikans

Roterande pil (medurs eller » Motorn roterar med varvtal

moturs) lika med boérvardet.

» Rotationsriktningen ar
framat eller bakat.

Prickad roterande pil Motorn roterar med annat
varvtal an borvardet.

Stationar pil Drivsystemet star stilla.

Prickad stationar pil Startkommando finns, men

motorn kan inte startas, t.ex.
darfor att startfrigivnings-
signalen saknas.

+ Ovre héger — visar aktiv referens

Mitten. Med parametrarna i Grupp 34: AuToAa 15,0Hz
PROCESSVARIABLER kan LCD- 15.0 Hz
displayens mittdel konfigureras for att 3.7 A

visa: 44.0 %

« Tre signaler fran Grupp 01: 00:00 [ MENY

DRIFTVARDEN - Den férvalda visningen &r parametrarna
0103 (UTFREKVENS) i Hertz, 0104 (STROM) i Ampere och 0120
(ANALOG INGANG 1) som en procentsats.

+ Tvasignaler fran Grupp 01: DRIFTVARDEN — Om endast tva
parametrar valjs for indikering visas &ven deras namn.
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+ Stapeldiagram istallet for AUTO R 15,0Hz
signalvarden. 15.0 Hz
3.7 A
v

| 00:00 [ MENY
Nederst. Den nedersta raden av LCD-

displayen visar:

* Nedre hérnen — visar funktionerna som fér narvarande ar
tilldelade de bada funktionstangenterna.

* Nederst i mitten — visar aktuell tid (om tidvisning ar
konfigurerad).

Hantering av frekvensomriktaren

AUTO/HAND - Forsta gangen frekvensomriktaren startas

befinner den sig i lage AUTO (fjarrstyrning) och styrs via styrplint

X1.

For att 6verga till HAND-lage (lokal styrning) och styrning av

frekvensomriktaren med hjalp av mandéverpanelen

(operatérspanelen), tryck pa HAND &0 eller OFF @ .

» Tryck pa HAND for att lata frekvensomriktaren 6verga till
lokal styrning medan motorn ar i drift.

» Tryck pa knappen OFF for att 6verga till lokal styrning och
stoppa motorn.

For att aterga till AUTO-lage, tryck pa €.

Start/stopp — Starta frekvensomriktaren genom att trycka pa

HAND (@2 ) eller AUTO (€). Stoppa frekvensomriktaren

genom att trycka pa OFF (@@.)-

Referens — For att andra referensvardet (endast mojligt om
symbolen i 6vre hdgra hdrnet visas ljust mot mork bakgrund)
tryck pa UPP eller NER (vardet andras omedelbart).
Referensvardet kan andras i HAND-lage. Med hjalp av
parametrar (Grupp 11: VAL AV REFERENS) kan &ven andring i
AUTO-lage tillatas.
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Parameterlage

For att andra parametrar, gor pa foljande satt:

For att aterga till . AV O
huvudmenyn, tryck pa A 0.0 Hz
MENY. 0.0 A
0.0 %
T 100:00 [ MENY
Valj parametrar med UPP/ & AV ¥ HUVUDMENY 1
NER-tangenterna och tryck | * PARAMETRAR
pa ENTER for attkommattill | ¥ | ASSTISTENTER
Parameterlage. ANDRADE PAR
h AVSLUTAl 00:00 [TENTER
Valj 6nskad a AV T PAR GRUPPER —99
parametergrupp med UPP/ | ©
NER-tangenterna och tryck | ¥/ | 63 PAITEUSBVERVAKNING
pa VALJ. 04 FELHISTORIK
e 10 STYRINGANGAR
3 AVSLUTAl 00:00 | VALT
Valj 6nskad parameter i en = AV U PARAMETRAR
grupp med UPP/NER- . 9901 SPRAK
tangenterna. Tryck pa R VA RO
ol andra AGToR ou SoASh
parametern. h AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA
Tryck pad UPP/NER- x AV T ANDRA PARAM ——
tangenterna for att &ndra s 9902 TILLAMPN MAKRO
, S
parametervardet. X HVAC GRUND
[1]
AVBRYT | 00:00 [ SPARA
Tryck pa SPARA for att . AV U ANDRA PARAM ——
spara det &ndrade vardet A 9902 TILLAMPN MAKRO
eller pa AVBRYT for att
lamna detta driftlage. Ej =7 [Z-JI-ILLUFTS At
sparade andringar raderas. i SAVBRYT] 00:00 FSPARE:
Tryck pa AVSLUTA for att + | AV % PARAMETRAR
7 9901 SPRAK

aterga till listan over
parametergrupper, och
annu en gang for att aterga
till huvudmenyn.

9902 TILLAMPN MAKRO
TILLUFTS FL
9904 MOTOR STYRMETOD
9905 MOTOR NOM _SPANN
AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA

For att avsluta styranslutningarna genom att manuellt mata in
parametrarna, se Parameterlista och beskrivningar.
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For detaljerad maskinvarubeskrivning, se Tekniska data.

Obs: Aktuellt parametervarde visas under markerad parameter.

Obs: For att ersatta visat varde for en parameter med
grundvardet, tryck pa4 UPP/NER-tangenterna samtidigt.

Obs: De vanligaste, och nédvandiga, parametrarna att andra
finns i féljande parametergrupper: Grupp 99:
STARTPARAMETRAR, Grupp 10: STYRINGANGAR, Grupp 11:
VAL AV REFERENS, Grupp 13: ANALOGA INGANGAR, Grupp
16: SYSTEMSTYRNING, Grupp 20: GRANSER, Grupp 22:
ACCEL/RETARD, Grupp 40: PID-REGLERING, Grupp 41: PID-
REGLERING (2) och Grupp 42: EXTERN / TRIM PID.

Obs: For att aterstalla fabriksinstallningarna, valj
tilldmpningsmakrot HVAC grund.
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Assistentlage

Startassistenten leder dig genom den grundlaggande
programmeringen av en ny frekvensomriktare. (Bekanta dig med
de grundldaggande mandverpanelfunktionerna och f6lj de steg
som beskrivs ovan.) Vid den forsta starten foreslar
frekvensomriktaren automatiskt val av sprak. Programmet
kontrollerar att de varden du skriver in inte ligger utanfor tillatet
omrade.

Startassistenten ar indelad i ett antal underassistenter. Var och
en av dessa leder dig genom uppgiften att specificera en viss
uppsattning parametrar, t.ex. Referens 1 & 2 eller PID-reglering.
Du kan aktivera uppgifterna en i taget, sa som startassistenten
foreslar, eller valja en viss uppgift direkt fran en meny.

Obs: Om du vill stalla in parametrarna oberoende, anvand
Parameterlaget.

For att starta startassistenten, gor pa foljande satt:

1 | For att aterga till AT
huvudmenyn, tryck pa = 0.0 Hz
MENY. 0.0 A

0.0 %
00:00 [ MENY
2 | Valj ASSISTENTER med AV L HUVUDMENY 2

UPP/NER-tangenterna och | < * PARAMETRAR

tryck pa ENTER. N \SSTSTENTER
ANDRADE PAR
\\1"_ AVSLUTA|] 00:00 [ ENTER

3 | Bladdra till IDS av AV T ASSISTENTER——2
omriktare med UPP/NER- 4 Rotera motorn

5 IDS av omriktare
tangenterna. \Y_/ W_

ARt/ Szopphunkti
ar oppfunktioner
\‘-.r AVSLUTA| O%p 00 VALJ

4 | Anpassa vardena enligt AV T ANDRA PARAM ——

.. &
programmets forslag och . "
dina egna 6nskemal, och ‘2 | MOE%RONO“\"/SPANN
tryck pa SPARA efter varje
andring. = AVSLUTA| 00:00 [ SPARA
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5 | Efter att ha valt makro, = AV U VAL
ange om du vill anvanda . vill du anvénda
mekanisk extern HAND- X gﬁg"gﬂf;g?‘ FRAN-AUTO
FRAN-AUTO-omkopplare. J :
e
N | AVSLUTA 00:00 Ok —
6 | Nar uppgiften ar avslutad = AV Y VAL
fragar startassistenten om . Egﬁlﬁguggra
du vill fortsatta med nasta. T, o
Tryck pa OK (nar Fortsatt resere:g’ha"te” no¢
ar markerat) for att fortsatta 5 —|ea JVEIrEl —
med nasta uppgift, eller valj = USRI, GO L O
Ignorera med UPP/NER- >
tangenterna och tryck pa =7
OK for att ga till nasta
uppgift utan att utféra
denna, eller tryck pa
AVSLUTA for att avsluta
startassistenten.
Startassistenten leder dig genom idrifttagningsarbetet.
For att starta en enskild assistent fran menyn, goér pa féljande
satt:
1 | For att aterga till . \ AV U
huvudmenyn, tryck pa - 0.0 H
MENY. ) z
| 0:0 %
. (o]
00:00 [~ MENY
2 | Valj ASSISTENTER med = AV & HUVUDMENY 2
UPP/NER-tangenterna och | * PARAMETRAR
tryck pa ENTER. LI NASSTSTENTER
ANDRADE PAR
h AVSLUTA] 00:00 [ ENTER
3 | Bladdra till den assistent du 2 AV U ASSISTENTER —4
vill anvanda (Referens 1 & | ° Rotera motorn
2 anvands har som v/ |
exempel) med UPP/NER-
2 tart/st t
tangentera och tryckpa | " | RVSETAI 00200 | VALS
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4 | Anpassa vardena enligt = AV U ANDRA PARAM ——
programmets forslag och .
dina egna énskemal, och \_v_~/ | 1103 VAL EXT REFL
tryck pa SPARA efter varje [1]
andring, T AVSLUTA] 00:00 [ SPARA
Tryck pa AVSLUTA for att ] :
avsluta assistenten.

5 | Nar assistenten har + | AV UASSISTENTER—4
avslutat sin uppgift kan du =7 Rotera motorn
vélja en annan assistent 1o 6 LG
fran menyn, eller avsluta
assistentiaget. AVSLUTA! 00700 | VAL

Tabellen nedan listar assistenternas uppgifter. | vilken ordning
uppgifterna presenteras av startassistenten beror pa den
information du har angett. Féljande uppgiftslista ar typisk.

Uppgiftsnamn

Beskrivning

Rotera motorn

Fragar efter 6nskat displaysprak
Fragar efter motordata
Leder anvandaren genom roteringsprovet

IDS av omriktare

Fragar efter motordata

Applikation

Fragar efter 6nskat tillampningsmakro

Referens 1 & 2

Fragar efter kalla till varvtalsreferens 1 och 2
Fragar efter referensgranser

Fragar efter frekvens- (eller varvtals-)
granser

Start/
Stoppfunktioner

Fragar efter kalla till start- och
stoppkommandon

Fragar efter definition av start och stopplage
Fragar efter accelerations- och
retardationstider

Skydd

Fragar efter strom- och momentgréans
Fragar efter anvandningen av driftfrigivnings-
och startfrigivningssignaler

Fragar efter anvandningen av nddstopp
Fragar efter val av felfunktion

Fragar efter automatiska
aterstallningsfunktioner

Konst hast

Fragar efter anvandning av konstanta varvtal
Fragar efter konstanta varvtalsvarden
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Uppgiftsnamn Beskrivning

Fragar efter PID-installningar

Fragar efter kalla till processreferens

Fragar efter referensgranser

Fragar efter kalla, begransningar och enheter
for processarvarde

+ Definierar anvandningen av
vilolagesfunktionen

PID-reglering

PID-flode Fragar efter anvandning av flodesberakning.
Fragar efter enheter.
Fragar efter maximalt flode.

Fragar efter givarsignaler.

Ljud optimering » Fragar efter moduleringsfrekvens
+ Fragar efter definition av fldidesoptimering
» Fragar efter anvandning av Kritiska varvtal

Panel visning » Fragar efter installning av variabler och
enheter pa displayen

Tidurfunktioner + Fragar efter anvandning av tidurfunktioner

Utgaende signaler |+ Fragar efter signaler som indikeras via
relautgangar

» Fragar efter signaler som indikeras via de
analoga utgangarna AO1 och AO2.
Instélining av min-, max-, skalnings- och
inverteringsvarden.

Seriell » Fragar efter kommunikationsinstallningar.
kommunikation + Fragar efter installningar for
styrningsatkomst.
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Driftlige Andrade parametrar

Lage Andrade parametrar anvands for att se &ndrade
parametrar. Har visas de parametrar vars varden avviker fran
grundvardena i det aktuella tilldmpningsmakrot.

For att komma till driftlage Andrade parametrar, gor pa féljande

satt:

1 | For att aterga till AV U
huvudmenyn, tryck pa T 0.0 Hz
MENY. 0.0 A

0.0 %
00:00 [ MENY

2 | Valj ANDRADE PAR med & AV U HUVUDMENY 3
UPP/NER-tangenterna och | * PARAMETRAR
tryck pa ENTER. ~Y¥ -~ | ASSISTENTER

ANDRADE PAR
- AVSLUTAl 00:00 [ ENTER

3 | En lista 6ver andrade |—r+ | AV U ANDRADE PAR
parametrar visas. 7 1202 KONST VARVTAL 1
Tryck pa AVSLUTA for att p—O VN S—
ldmna driftldget Andrade %582 ﬁ?ﬁ%‘é’*ﬁ‘ﬁ“ 3
parametrar, och annu en .
gang for att aterga till AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA
huvudmenyn.
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Parameterkopieringslage

Kopieringslage anvands for att exportera parametrar fran en
frekvensomriktare till en annan, eller for att géra backup av
frekvensomriktarparametrar. Kopiera till panel sparar alla
parametrar, inklusive tva egna makron och en primar
uppsattning (se Grupp 17: FORCERAD STYRNING), till
mandverpanelen (operatdrspanelen). Hela
parameteruppsattningen (tillampningen), egna makron och den
primara uppsattningen kan da laddas ner fran mandverpanelen
till en annan frekvensomriktare eller till samma
frekvensomriktare.

Mandverpanelens minne ar bestandigt och ar oberoende av
batteriet.

Beroende pa motor och tillampning ar foljande tillval tillgangliga i
Parameterkopieringslage:

« UPPLADDNING TILL MANOVERPANEL — Kopierar alla
parametrar fran frekvensomriktaren till manéverpanelen. Har
ingar alla egna makron, den primara uppsattningen och
interna parametrar (kan ej andras av anvandaren), t.ex.
sadana som faststalldes genom ID-k6rning).

* BACKUPINFO - Visar foljande information om
frekvensomriktare vars parametrar har laddats upp till
panelen: frekvensomriktartyp, frekvensomriktardata och
firmwareversion.

* LADDA NER ALLT TILL FREKVENSOMRIKTARE —
aterlagrar en fullstandig parameteruppsattning fran
mandverpanelen till frekvensomriktaren. Darmed skrivs alla
parametrar till frekvensomriktaren, inklusive de interna och
av anvandaren ej andringsbara motorparametrarna. Det
inkluderar inte de partiella parameteruppsattningarna eller
den primara uppsattningen.

Obs: Anvand funktionen Ladda ner allt till frekvensomriktare
endast for att aterstalla en frekvensomriktare fran en backup om
ett fel har intraffat, eller for att dverféra parametrar till ett system
som ar identiskt med ursprungssystemet.

+ KOPIERA APPL TILL FRO - Kopierar en applikation (en
delmangd av den fullstdndiga parameteruppsattningen) fran
mandverpanelen till frekvensomriktaren. Applikationen
inkluderar inte egna makron, primar uppsattning, interna
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motorparametrar och parametrarna 9905...9909, 1605,
1607, 5201 - och inte heller parametrarna i Grupp 51: KOMM
MODUL och Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

Detta rekommenderas vid anvandning av samma applikation
for frekvensomriktare av olika storlekar.

 LADDA NER EGET MAKRO1 - Kopierar parametrarna i eget
makro 1 fran mandverpanelen till frekvensomriktaren. | ett
eget makro ingar parametrarna i Grupp 99:
STARTPARAMETRAR samt interna motorparametrar.

Eget makro 1 maste vara forst sparas med parameter 9902
TILLAMPNINGSMAKRO och laddas upp till mandverpanelen
innan nedladdning ar magjlig.

+ LADDA NER EGET MAKRO?2 - Kopierar parametrarna i eget
makro 2 fran mandverpanelen till frekvensomriktaren. Som
LADDA NER EGET MAKRO1 ovan.

+ LADDA NER PRIMAR UPPSATTNING - Kopierar
parametrarna i den primara uppsattningen fran
mandverpanelen till frekvensomriktaren.

Den primara uppsattningen maste forst sparas (automatiskt,
sa som beskrivs av Grupp 17: FORCERAD STYRNING) och
laddas upp till mandverpanelen innan nedladdning ar maojlig.
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Ladda Panel Ladda ner

upp till komplett

_ panel uppsattn.
I - [ |

Kopiering av en komplett parameteruppsattning fran en

frekvensomriktare till liknande enheter med samma applikation
och identiska motorer

Ladda Panel

Ladda ner
upp till applikation ; -
— panel ___".|'|' I

Ladda ner samma applikation till frekvensomriktare av olika
storlekar som anvander samma applikation
Spara eget makro

1/2

Ladda Panel Ladda ner
upp till eget makro
v panel

172 L
| —>8— |||

Kopiering av en applikation fran en frekvensomriktare till en

identisk enhet med samma applikation och identiska motorer
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For att kopiera parametrar till panelen, gor pa foljande satt

"Parameteruppladdning
OK" visas. Tryck pa OK for
att aterga till menyn
KOPIERA PAR.

For att ga till huvudmenyn,
tryck tva ganger pa
AVSLUTA. Nu kan du
koppla bort
mandverpanelen.

1 | For att aterga till AT
huvudmenyn, tryck pa A 0.0 Hz
MENY. 0.0 A

0.0 %
T 100:00 [ MENY

2 | Valj KOPIERA PAR med = AV T HUVUDMENY 6
UPP/NER-tangenterna och | * FELHISTORIK
tryck pa ENTER. ¥ | DATUM & TID

KOPIERA PAR
- AVSLUTA| 00:00 [ENTER

3 | Bladdra till KOPIERA TILL x AV UKOPIERA PAR—1
PANEL och tryck pa VALJ. | °
Observera att ¥/ | KOPTERA ALLT TILL FRO
frekvensomriktaren maste &85%5& QEE# ‘{ILL FRO
vara i lage AV for 5 2
uppladdning av parametrar. | AVSLUTA 00:00 VAT

4 | Texten "Kopierar — AV  UKOPIERA PAR ——
parametrar" och en stapel L7 Kopierar parametrar
visas. Tryck pa AVBRYT I @ -l
om du vill avbryta
processen. AVBRYT] 00:00 [

5 | Texten =7~ | AV _UMEDDELANDE

Parameteruppladdning
OK

0K 00:00

AV__UKOPIERA PAR —1
KOPTERA TILL PANEL |
KOPIA INFO

KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
KOPIERA EGET 1
AVSLUTAI 00:00 [~ VAL]
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For att ladda ner den kompletta uppséattningen parametrar till en
frekvensomriktare, gor pa foljande satt:

For att aterga till AV U
huvudmenyn, tryck pa = 0.0 Hz
MENY. 0.0 A

0.0 %

00:00 [ MENY

Valj KOPIERA PAR med

UPP/NER-tangenterna.

AV U HUVUDMENY 6

~Y¥ 'FELHISTORIK
DATUM & TID

KOPIERA PAR
AVSLUTAl 00:00 [ ENTER

Bladdra till KOPIERA ALLT = AV U KOPIERA PAR — 3
TILL FRO och tryck pa . ﬁgg%ER/IANICI)LL PANEL
VALJ. Observera att -
frekvensomriktaren maste K8PIERA AEPL '{ILL FRO
vara i lage AV for b [OIPILIETRA, (ECIETT
nedladdning av parametrar. B AVSTEUmAIS00/008 VAR
Texten "Kopierar A AV U KOPIERA PAR ——
parametrar (komplett s Kop'ier'%r (komplett
uppsattning)" visas. Tryck RaliaiCEa IO
pa AVBRYT om du vil i 51 %
e e e e )
avbryta processen. e
Efter avslutad nedladdning —7° | AV UMEDDELANDE
visas meddelandet Ly Ned'lad%ln'ing av
" i arametrar
Nedladdning av gl

parametrar utférd.” Tryck
pa OK for att aterga till

menyn KOPIERA PAR. o KOG

For att ga till huvudmenyn, AV T KOPIERA PAR — 1
tryck tva ganger pa
AVSLUTA. KOPIA INFO

KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
KOPIERA EGET 1
AVSLUTA| 00:00 VALJ
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For att ladda ner applikationen (delmangd av den fullstdndiga
parameteruppsattningen) till en frekvensomriktare, gér pa

foljande satt:

For att aterga till AU
huvudmenyn, tryck pa A 0.0 Hz
MENY. 0.0 A
0.0 %
T 100:00 [ MENY
Viélj KOPIERA PAR med & AV T HUVUDMENY 6
UPP/NER-tangenterna. . FELHISTORIK
¥ |DATUM & TID
KOPIERA PAR
AVSLUTAl 00:00 [ ENTER
Bladdra till KOPIERA APPL AV UKOPIERA PAR— 4
TILL FRO och tryck pa h KOPIERA TILL PANEL
VALJ. Observera att KOPTERA ALLT TILL FRO
frekvensomriktaren maste
xaegel‘;d'g%?ng‘\g\‘;or AVSLUTAI 00:00 [ VALT
applikationer.
Texten =7~ |AV UKOPIERA PAR ——
"Parameternedladdning ¥ Parameter-
applikation" visas. Tryck pa ned1%dgn1'ng
AVBRYT om du vill avbryta cmliEEew
e e )
processen. AVERYT 100:00 T —
Text "Nedladdning av =7/ | AV UMEDDELANDE ——

parametrar utford" Tryck pa
OK for att aterga till menyn
KOPIERA PAR.

For att ga till huvudmenyn,
tryck tva ganger pa
AVSLUTA.

Nedladdning av
parametrar
utford.

- 0K 100:00 [

AV UKOPIERA PAR —1
KOPTERA TILL PANEL |
KOPIA INFO

KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
KOPIERA EGET 1

AVSLUTA| 00:00 [ VALJ

Obs: Om uppladdning eller nedladdning av parametrar avbryts

tildmpas inte applikationen.
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For att ladda ner eget makro 1, eget makro 2 eller priméar
uppsattning till en frekvensomriktare, gor pa féljande satt:

For att aterga till AV U
huvudmenyn, tryck pa h 0.0 Hz
MENY. 0.0 A
0.0 %
00:00 [T MENY
Valj KOPIERA PAR med & AV T HUVUDMENY 6
UPP/NER-tangenterna. £ FELHISTORIK

¥/ | DATUM & TID

KOPTERA PAR
AVSLUTAIl 00:00 [ ENTER

Bladdra till KOPIERA AV UKOPIERA PAR—5
EGET 1/EGET MAKRO 2 | ¢ KOPIERA TILL PANEL
/ PRIMAR UPPSATTNING | . ¥~ ﬁgE%QR/{NKELT —11 =

och tryck pa VALJ. KPIERA APL ILL FRO
KOPIERA EGET
Observera att h AVSLUTAl 00:00 [ VAL3]

frekvensomriktaren maste
vara i lage AV for
nedladdning av egna

makron.

Texten "Kopierar r AV O KOPIERA PAR ——
parametrar (eget makro 1/ =7 PEFRE Ha =

eget makro 2 / primar ggg]cailglni ng
uppsattning)" visas. Tryck .
pa AVBRYT om du vil T
avbryta processen. AVBRYT | 00:00

Efter avslutad nedladdning - | AV & MEDDELANDE ——
visas meddelandet =7 Nedladdning av
"Nedladdning av parametrar

parametrar utford". utford.

Tryck pa OK for att aterga —BK 100:00

till menyn KOPIERA PAR.

For att ga till huvudmenyn, AV UKOPTERA PAR — 1

tryck tva ganger pa
AVSLUTA_ KOPIA INFO

KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
KOPTERA EGET 1
AVSLUTA| 00:00 [ VAL3J
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Driftlage Datum och tid

Driftlage Datum och tid anvands for installning av tid och datum
for systemklockan i ACH550. Fér att tidurfunktionerna i ACH550
skall kunna anvandas maste systemklockan vara installd.
Datum anvands for att faststélla veckodagar. Informationen

anvands i felhistoriken.

Stall in systemklockan pa foljande satt:

1 | For att aterga till o |AE
huvudmenyn, tryck pa 3 0.0 Hz
MENY. ’

0.0 A
0.0 %
T 100:00 [TMENY

2 | Bladdra till DATUM & TID = AV U HUVUDMENY 5
med UPP/NER- 4 ANDRA PAR
tangenterna och tryck pa o, FELHISTORIK
ENTER for att ga till DATUM & TID
drlftlage Datum och tid. \'\_ AVSLUTA|l 00:00 [ ENTER

3 | Bladdra till GOM KLOCKA = AV U DATUM & TID—1
med UPP/NER- s
tangenterna och tryck pa Y
VALJ fér att andra klockans gﬁlﬁ?F%EMﬁ%M
synlighet. | AVSLUTAT 00:00 T VATT

4 | Bladdra till Visa klocka med a AV L GOM KLOCKA —1
UPP/NER-tangenterna och | °
tryck pa VALJ fér att géra ¥/ |
klockan synlig.

h AVSLUTA| 00:00 [ VAL3]

5 | Bladdra till TIDSFORMAT - AV UDATUM & TID— 2
med UPP/NER- ¢ GOM_KLOCKA
{igﬁcjanterna och tryck pa ~ X

' STALL IN DATUM
A
AVSLUTA| 00:00 [ VAL3]

6 | Tidsformaten visas. Valj ett 2 AV T TIDSFORMAT — 1
format med UPP/NER- .
tangenterna och tryck pa p T P =i
VALJ for att bekrafta valet.

- AVBRYT | 00:00 [ VALJ
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7 | Bladdra till 2 AV UDATUM & TID— 3
DATUMFORMAT med ¢ GOM KLOCKA
UPP/NER-tangenterna och | “_ ¥ _~
tryck pa VALJ. STALL IN TID

L STALL IN DATUM
— AVSLUTA] 00:00 [ VALJ

8 | Datumformaten visas. Valj = AV Y DATUMFORMAT— 1
ett format med UPP/NER- . dd
tangenterna och tryck p& N | G aaaa
OK for att bekrafta valet. mm/dd/aaaa

h AVBRYT | 00:00 [ VALJ

9 |Bladdra till STALL IN TID a AV  UDATUM & TID— 4
med UPP/NER- ¢ GOM KLOCKA
tangenterna och tryck pa ‘' |
VALJ. STALL IN TID

L STALL IN DATUM
— AVSLUTA] 00:00 [ VALJ

10 | Andra vardena for timmar " AV & STALL IN TID —

och minuter med UPP/ .

NER-tangenterna och tryck | ~_ ¥ -

pa OK for att spara [y: 00
vardena. Aktivt varde visas 5 oK —
ljust mot moérk bakgrund. A= AVERY QK

11 | Bladdra till STALL IN 2 AV Y DATUM & TID— 5
DATUM med UPP/NER- . GOM KLOCKA
’{?ﬂginterna och tryck pa o, By ééﬁgg;gﬁgh

' - STALL IN DATUM
— AVSLUTA] 00:00 [ VAL3J

12 | Andra vardena fér dagar, = AV U STALL IN DATUM—
manader och ar med UPP/ | ©
NER-tangenterna och tryck | . ¥ .~
pa OK for att spara [4F1.01.08
vardena. Aktivt varde visas 5 “AVBRYT] 00:00 [ Ok —
ljust mot moérk bakgrund. A= AV RN OO0 0N PN

13 | Bladdra till SOMMARTID . | AV TDATUM & TID— 6
med UPP/NER- "7 | TIDSFORMAT

' SOMMARTID
AVSLUTA] 00:00 [ VAL3J
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ganger pa AVSLUTA.

14 | For att deaktivera ) AV & SOMMARTID —1
automatisk omstalining . Fran
mellan vinter- och o, By Eg
lSJoPrrI;TI\?IEtIi?d’ valj AV med . ﬁus;c:rajljen%:¥sw,vi ct.

- ustralilenz: Tasmanien

tryck pa O}t(a.ngenterna ¢ = AVSLUTA] 00:00 [ VALT
For att aktivera automatisk £ AV L HIALP
omstallning mellan vinter- EU:
och sommartid, valj aktuellt Pa: sista sond. i
land eller aktuell tidszon nelScista sénd. 1
och tryck pa OK. okt.
(Om du trycker pa HJALP CUERDE LRt
kan du se start- och
slutdatum for den period
under vilkken sommartid
tillmpas i varje land eller
region.)

15 | For att aterga till r AV U DATUM & TID——6
huvudmenyn, tryck tva =7 TIDSFORMAT

DATUMFORMAT

STALL IN TID
STALL IN DATUM
SOMMARTID

AVSLUTA| 00:00 VALJ
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I/0-installningslage
I/O-installningslage anvands for att se och redigera I/O-
konfigurationen
For att se och andra I/O-instéllningarna, gor pa foljande satt:

1 | For att aterga till AV O
huvudmenyn, tryck pa = 0.0 Hz
MENY. 0.0 A

0.0 %
00:00 [~ MENY

2 | Bladdra till /O KONFIG & AV T HUVUDMENY 7
med UPP/NER- ¢ DATUM & TID
tangenterna och tryck pa ~¥ - ||[KOPIERA PAR
ENTER. I/0 KONFIG

“\__ | AVSLUTAI 00:00 | ENTER

3 | Bladdra till den 1/O- = AV UL I/0 KONFIG —1
installning du vill se med .
UPP/NER-tangenterna och | “_¥_~ | ANALOCA, INGENGAR
tryck pa VALJ. ANALOGA UTGANGAR

- PANEL
— AVSLUTA] 00:00 [ VALJ

4 | Valj den installning du vill a AV U I/O KONFIG ——
se med UPP/NER- ¢ -DI1-
tangenterna och tryck pa v/ | Rt =
OK. ' —

T AVSLUTAl 00:00 [ OK
5 | Du kan andra vardet med AV UANDRA PARAM ——

UPP/NER-tangenterna och | *
spara det genom att trycka | ~_ ¥
pa SPARA.

Om du inte vill &ndra =
installningen, tryck pa .
AVBRYT. =7

1001 EXT1 STYiNING
DI

[1]
AVBRYT | 00:00 [ SPARA

6 | For att aterga till . | AV ®I/O KONFIG ——
huvudmenyn, tryck tre =7

| -DI1-
2 2 1001 :START/STOP (E1
ganger pa AVSLUTA. .. :START/STOP E

AVSLUTA| 00:00 OK

88 Idrifttagning och och mandéverpanel



ACH550-01 Anvéndarhandledning

Felhistoriklage

Felhistoriklaget anvands for att granska fel. Du kan:

+ se frekvensomriktarens felhistorik max tio fel bakat (efter ett
matningsavbrott behalls endast de tre senaste felen i minnet)

» se detaljinformation om de tre senaste felen (efter ett
matningsavbrott behalls endast det senaste felet i minnet)

» lasa hjalptexten for felet.

For att granska intraffade fel, folj stegen nedan. For ytterligare
information, se Att atgérda fel pa sid 373.

For att aterga till = AV U
huvudmenyn, tryck pa = 0.0 Hz
MENY. 0.0 A
0.0 %

T 100:00 [TWMENY _
Bladdra till FELHISTORIK - AV U HUVUDMENY 4
med UPP/NER- ASSISTENTER
tangenterna och tryck pa .Y~ | ANDRADE PAR
ENTER for att ga till FELHISTORIK
felhistoriklage. "\ | AVSLUTAI 00:00 [ ENTER
]I?iliplayei? visard o = U FELHISTORIK —1
elhistoriken med borjan : PANELBORTFALL
fran det senaste felet. Y |
Vérdet som visas pa raede'n
g;ge)lkoden (se listan pa sid h ST GO [P
For att se detaljinformation
om ett fel, valj det med
UPP/NER-tangenterna och
tryck pa DETALJER.
Bladdra i _ 2 AV U PANELBORTFALL —
detaljinformationen med FEL
UPP/NER-tangenterna. X/ | .
For att visa hjalptext, tryck N s%ﬁ - (S);::_:EL 10
pa DIAG. Bladdra i _ .
hjalptexten med UPP/NER- SN e
tangenterna. Tryck sedan 77" | AV ©DIAGNOSTIK

pa OK for att aterga till
tidigare visning.

For att aterga till
huvudmenyn, tryck tre
ganger pa AVSLUTA.

Kontr.: Bortfall av
kommunikation
parameter 3002,

parametrar 1

grupperna
AVSLUTA| 00:00 OK
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Tillampningsmakron och anslutning

Vad kapitlet innehaller
Detta kapitel innehaller tillampningsmakron som anvands for att
definiera en grupp av parametrar. Makron anvands for att stalla
om en grupp parametrar till nya férdefinierade varden. Anvand
makron for att minimera behovet av manuell redigering av
parametrar.

Tillampningar
Foljande tillampningar ingar i kapitlet:
1. HVAC grund (for typiska BMS-tillampningar [Building
Management System])
2. Tilluftsflakt
3. Franluftsflakt
4. Kyltornsflakt
5. Kondensor
6. Boosterpump
7. Vaxlande pumpar
8. Internt tidur
9. Internt tidur med konstanta varvtal
10. Oka minska
11. Dubbla PID
12. Dubbla PID med konstanta varvtal
13. E-forbikoppling (endast USA)
14. Manuell styrning.
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Val av tillampningsmakro
For att valja ett tillampningsmakro, gor pa foljande satt:

1 | For att aterga till — AV L
huvudmenyn, tryck pa = 0.0 Hz
MENY. 0.0 A

0.0 %
00:00 [ MENY
2 | Valj ASSISTENTER med AV & HUVUDMENY 2

UPP/NER-tangenterna och 4 PARAMETRAR

tryck pad ENTER. R \SSTSTENTER
ANDRADE PAR
h W AVSLUTAl 00:00 [ ENTER

3 | Bladdra till Applikation och = AV U ASSISTENTER——3
tryck pa VALJ. . Eg‘gera mOtQI';[g
} av._omri are
sy D
Reterens ]
-\\— Start/Stoppfunktioner
- AVSLUTA| 00:00 [ VAL3]

4 | Valj ett makro med UPP/ AV T ANDRA PARAM ——

. i
NER-tangenterna och valj s | 9902 TILLAMPN MAKRO
SPARA. ~¥~ | ""HVAC GRUND

[1]
h AVSLUTAl 00:00 [ SPARA

5 | Om du vill anvanda den a AV U VAL

‘ vill du anvéndg
} extern_HAND-FRAN-AUTO
- omkopplare?

mekaniska HAND-FRAN-
AUTO-omkopplaren, tryck
pa OK. Om du inte vill

anvanda den, ga till NEJ Y | AVStUTAl 00:00 [ oKk —
med NER-tangenten och A= .
tryck pa OK.

For att kunna anvanda
omkopplaren, maste
startkommandot EXT1
(HAND) anslutas till DI1
och startkommandot EXT2
(AUTO) till DI6.
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Aterstill fabriksinstillningar

For att aterstalla fabriksinstallningarna, valj tillampningsmakrot
HVAC grund.
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1. HVAC grund

Tillampningsmakrot HVAC grund anvands t.ex. i typiska BMS-
tildmpningar.

Den fabriksinstéllda konfigurationen av in- och utgangar pa
frekvensomriktaren framgar av figuren pa sid 95.

Vid anvandning av direkt varvtalsreferens i lage AUTO maste
varvtalsreferensen anslutas till analog ingang 1 (Al1) och
startkommando ges med digital ingang 1 (DI1). | lage HAND/
OFF ges varvtalsreferens och startkommando via
mandverpanelen (operatérspanelen).

Om process-PI(D) anvéands maste aterkopplingssignalen
anslutas till analog ingang 2 (Al2). Grundinstalliningen ar att
borvardet sands fran mandverpanelen, men det kan ocksa
andras till analog ingang 1. Process-PI(D) maste driftsattas och
justeras med parametrar (Grupp 40: PID-REGLERING) eller
med hjalp av PID-guiden i startassistenten (rekommenderas).
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HVAC grund
for typiska BMS-tillampningar

SCR | Signalkabelskarm
Al1 | Extern referens 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
A2 | Arvirde 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA 3
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla fér AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

1...10 kohm

O |IN|o|ja(d|[W|IN]| =

©

|: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet

14| DI2 | Anvands ej

15| DI3 | Konstant varvtal 1 (par. 1202) 1

16| DI4 | Startfrigivn 1: Vid deaktivering stoppas drivsystemet
17| DI5 | Anvands ej

18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20 RO1A | Forvald funktion

21| RO1B Driftklar => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B | drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B —! Fel (-1) => 25 ansluten till 27

1 Ej tillgénglig om PID &r aktiverat
Deaktivera/aktivera med parameter 1608
Sensorn for Al2 matas externt (visas ej i figur). Folj tillverkarens instruktioner. For att
anvanda sensorer som matas fran frekvensomriktarens hjalpspanningsutgang, se sid 122.

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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2. Tilluftsflakt

Detta tillampningsmakro ar avsett for tilluftssflaktapplikationer
dar en flakt for in frisk luft i lokalen i enlighet med signaler fran
en givare. Se figuren nedan.

Vid anvandning av direkt varvtalsreferens i lage AUTO maste
varvtalsreferensen anslutas till analog ingang 1 (Al1) och
startkommando ges med digital ingang 1 (DI1). | lage HAND/
OFF ges varvtalsreferens och startkommando via
mandverpanelen (operatérspanelen).

Om process-PI(D) anvands maste aterkopplingssignalen
anslutas till analog ingang 2 (Al2). Grundinstéllningen ar att
borvardet sands frAn mandverpanelen, men det kan ocksa
andras till analog ingang 1. Process-PI(D) maste driftsattas och
justeras med parametrar (Grupp 40: PID-REGLERING) eller
med hjalp av PID-guiden i startassistenten (rekommenderas).
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Tilluftsflakt

SCR | Signalkabelskarm
Al1 | Extern referens 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
A2 | Arvirde 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA 3
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla fér AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

1...10 kohm

O |IN|oOo|ja(d|[W|IN]| =

©

|: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet

1 14| DI2 | Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas drivsystemet
15| DI3 | Konstant varvtal 1 (par. 1202) 1
16| DI4 | Start frigivn 1: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 2

AN

17| DI5 | Startfrigivn 2: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 2
18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20 RO1A | Forvald funktion

21| RO1B |—'  Startad => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B | drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B — Fel (-1) => 25 ansluten till 27

1 Ej tillgénglig om PID ar aktiverat
Deaktivera/aktivera med parametrarna 1601, 1608 och 1609
Sensorn for Al2 matas externt (visas ej i figur). Folj tillverkarens instruktioner. For att
anvanda sensorer som matas fran frekvensomriktarens hjalpspanningsutgang, se sid 122.

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) &r aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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3. Franluftsflakt

Detta tillampningsmakro ar avsett for franluftsflaktapplikationer
dar en flakt for ut luft ur lokalen i enlighet med signaler fran en
givare. Se figuren nedan.

Vid anvandning av direkt varvtalsreferens i lage AUTO maste
varvtalsreferensen anslutas till analog ingang 1 (Al1) och
startkommando ges med digital ingang 1 (DI1). | lage HAND/
OFF ges varvtalsreferens och startkommando via
mandverpanelen (operatérspanelen).

Om process-PI(D) anvands maste aterkopplingssignalen
anslutas till analog ingang 2 (Al2). Grundinstéllningen ar att
borvardet sands frAn mandverpanelen, men det kan ocksa
andras till analog ingang 1. Process-PI(D) maste driftsattas och
justeras med parametrar (Grupp 40: PID-REGLERING) eller
med hjalp av PID-guiden i startassistenten (rekommenderas).
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Franluftsflakt

SCR | Signalkabelskarm
Al1 | Extern referens 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
A2 | Arvirde 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA 3
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla fér AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

1...10 kohm

O |IN|oOo|ja(d|[W|IN]| =

©

|: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet

1 14| DI2 | Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas drivsystemet
15| DI3 | Konstant varvtal 1 (par. 1202) 1
16| DI4 | Start frigivn 1: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 2

ANIAN

17| DI5 | Startfrigivn 2: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 2
18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20 RO1A | Forvald funktion

21| RO1B |—'  Startad => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B | drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B — Fel (-1) => 25 ansluten till 27

1 Ej tillgénglig om PID &r aktiverat
Deaktivera/aktivera med parametrarna 1601, 1608 och 1609
Sensorn for Al2 matas externt (visas ej i figur). Folj tillverkarens instruktioner. Foér att
anvanda sensorer som matas fran frekvensomriktarens hjalpspéanningsutgang, se sid 122.

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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4. Kyltornsflakt

Detta tillampningsmakro ar avsett for kyltornsflakttillampningar
dar flaktvarvtalet styrs i enlighet med signaler fran en givare. Se
figuren nedan.

Vid anvandning av direkt varvtalsreferens i lage AUTO maste
varvtalsreferensen anslutas till analog ingang 1 (Al1) och
startkommando ges med digital ingang 1 (DI1). | lage HAND/
OFF ges varvtalsreferens och startkommando via
mandverpanelen (operatérspanelen).

Om process-PI(D) anvands maste aterkopplingssignalen
anslutas till analog ingang 2 (Al2). Grundinstéllningen ar att
borvardet sands frAn mandverpanelen, men det kan ocksa
andras till analog ingang 1. Process-PI(D) maste driftsattas och
justeras med parametrar (Grupp 40: PID-REGLERING) eller
med hjalp av PID-guiden i startassistenten (rekommenderas).
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Kyltornsflakt

SCR | Signalkabelskarm
Al1 | Extern referens 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
A2 | Arvirde 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA 3
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla fér AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

1...10 kohm

O |IN|oOo|ja(d|[W|IN]| =

©

|: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet

1 14| DI2 | Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas drivsystemet
15| DI3 | Konstant varvtal 1 (par. 1202) 1
16| DI4 | Start frigivn 1: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 2

AN

17| DI5 | Startfrigivn 2: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 2
18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20 RO1A | Forvald funktion

21| RO1B |—'  Startad => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B | drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B — Fel (-1) => 25 ansluten till 27

1 Ej tillgénglig om PID &r aktiverat
Deaktivera/aktivera med parametrarna 1601, 1608 och 1609
Sensorn for Al2 matas externt (visas ej i figur). Folj tillverkarens instruktioner. Foér att
anvanda sensorer som matas fran frekvensomriktarens hjalpspéanningsutgang, se sid 122.

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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5. Kondensor

Detta tillampningsmakro ar avsett for kondensor- och
vatskekylningsapplikationer dar flaktvarvtalet styrs i enlighet
med signaler fran en givare. Se figuren nedan.

Vid anvandning av direkt varvtalsreferens i lage AUTO maste
varvtalsreferensen anslutas till analog ingang 1 (Al1) och
startkommando ges med digital ingang 1 (DI1). | lage HAND/
OFF ges varvtalsreferens och startkommando via
mandverpanelen (operatérspanelen).

Om process-PI(D) anvands maste aterkopplingssignalen
anslutas till analog ingang 2 (Al2). Grundinstéllningen ar att
borvardet sands frAn mandverpanelen, men det kan ocksa
andras till analog ingang 1. Process-PI(D) maste driftsattas och
justeras med parametrar (Grupp 40: PID-REGLERING) eller
med hjalp av PID-guiden i startassistenten (rekommenderas).
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Kondensor

SCR | Signalkabelskarm
Al1 | Extern referens 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
A2 | Arvirde 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA 3
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla fér AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

1...10 kohm

O |IN|oOo|ja(d|[W|IN]| =

©

|: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet

1 14| DI2 | Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas drivsystemet
15| DI3 | Konstant varvtal 1 (par. 1202) 1
16| DI4 | Start frigivn 1: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 2

AN

17| DI5 | Startfrigivn 2: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 2
18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20 RO1A | Forvald funktion

21| RO1B |—'  Startad => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B | drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B — Fel (-1) => 25 ansluten till 27

1 Ej tillgénglig om PID &r aktiverat
Deaktivera/aktivera med parametrarna 1601, 1608 och 1609
Sensorn for Al2 matas externt (visas ej i figur). Folj tillverkarens instruktioner. Foér att
anvanda sensorer som matas fran frekvensomriktarens hjalpspéanningsutgang, se sid 122.

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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6. Boosterpump

Detta tilldmpningsmakro ar avsett for boosterpumpapplikationer
dar pumpens varvtal styrs i enlighet med signaler fran givaren.
Se figuren nedan.

Vid anvandning av direkt varvtalsreferens i lage AUTO maste
varvtalsreferensen anslutas till analog ingang 1 (Al1) och
startkommando ges med digital ingang 1 (DI1). | lage HAND/
OFF ges varvtalsreferens och startkommando via
mandverpanelen (operatérspanelen).

Om process-PI(D) anvands maste aterkopplingssignalen
anslutas till analog ingang 2 (Al2). Grundinstéllningen ar att
borvardet sands frAn mandverpanelen, men det kan ocksa
andras till analog ingang 1. Process-PI(D) maste driftsattas och
justeras med parametrar (Grupp 40: PID-REGLERING) eller
med hjalp av PID-guiden i startassistenten (rekommenderas).
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Boosterpump

SCR | Signalkabelskarm
Al1 | Extern referens 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
A2 | Arvirde 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA 3
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla fér AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

1...10 kohm

O |IN|oOo|ja(d|[W|IN]| =

©

|: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet

1 14| DI2 | Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas drivsystemet
15| DI3 | Konstant varvtal 1 (par. 1202) 1
16| DI4 | Start frigivn 1: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 2

AN

17| DI5 | Startfrigivn 2: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 2
18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20 RO1A | Forvald funktion

21| RO1B |—'  Startad => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B | drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B — Fel (-1) => 25 ansluten till 27

1 Ej tillgénglig om PID &r aktiverat
Deaktivera/aktivera med parametrarna 1601, 1608 och 1609
Sensorn for Al2 matas externt (visas ej i figur). Folj tillverkarens instruktioner. Foér att
anvanda sensorer som matas fran frekvensomriktarens hjalpspéanningsutgang, se sid 122.

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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7. Vaxlande pumpar

Detta tilldmpningsmakro ar avsett for applikationer med
vaxlande pumpar och anvands i forsta hand i boosterstationer i
byggnader. Trycket i ledningsnatet styrs genom reglering av
varvtalet hos en pump i enlighet med signaler fran tryckgivaren,
och genom inkoppling av extra pumpar vid behov. Som
grundinstallning kan detta makro styra 1 st hjalppump. For att
anvanda flera hjalppumpar, se parameter Grupp 81: PFC-
STYRNING. Se figuren nedan.

Nar process-PI(D) anvands i lage AUTO maste
aterkopplingssignalen anslutas till analog ingang 2 (Al2) och
startkommando ges med digital ingang 1 (DI1).
Grundinstallningen ar att borvardet sands fran mandverpanelen
(operatdrspanelen), men det kan ocksa ges via analog ingang 1.
Process-PI(D) maste driftsattas och justeras med parametrar
(Grupp 40: PID-REGLERING) eller med hjalp av PID-guiden i
startassistenten (rekommenderas).
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Vaxlande pumpar

1| SCR | Signalkabelskdrm
1...10 kohm 2| A1 | Extern referens 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA
3 | AGND | Gemensam nolla for Al
4| 10V | Referensspanning +10 V DC
5| A2 | Arvirde 1:0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA 2
6 | AGND | Gemensam nolla for Al
7 | AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
8| AO2 | Utstrém: 0(4)...20 mA
9 | AGND | Gemensam nolla for AO

10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

[ 11| GND | Gemensam nolla fér DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet

-1 14| DI2 | Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas drivsystemet
15| DI3 | Anvands ej

16| DI4 | Forregling: Vid deaktivering stoppas drivsystemet

AN

17| DI5 | Forregling: Vid deaktivering stoppas motorn
18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20| RO1A | Forvald funktion

21| RO1B Hjélpmotor tillslagen => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B | | drift => 22 ansluten till 24

25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B —! Fel (-1) => 25 ansluten till 27

" Deaktivera/aktivera med parameter 1601
Sensorn for Al2 matas externt (visas ej i figur). Fdlj tillverkarens instruktioner. For att
anvanda sensorer som matas fran frekvensomriktarens hjélpspanningsutgang, se sid 722.

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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8. Internt tidur

Detta tilldampningsmakro ar avsett for applikationer dar motorn
startas och stoppas av ett inbyggt tidur. Detta makro har aven en
timer som paverkar motorn efter att digital ingang 3 (DI3) har
tagit emot en puls. Ett exempel pa anvandning av tidur visas
nedan. For ytterligare information, se Realtidsklocka och
tidurfunktioner.

Vid anvandning av direkt varvtalsreferens i lage AUTO maste
varvtalsreferensen anslutas till analog ingang 1 (Al1) och
startkommando ges med digital ingang 1 (DI1). | lage HAND/
OFF ges varvtalsreferens och startkommando via
mandverpanelen (operatérspanelen).

Om process-PI(D) anvands maste aterkopplingssignalen
anslutas till analog ingang 2 (Al2). Grundinstéllningen ar att
borvardet sands frAn mandverpanelen, men det kan ocksa
andras till analog ingang 1. Process-PI(D) maste driftsattas och
justeras med parametrar (Grupp 40: PID-REGLERING) eller
med hjalp av PID-guiden i startassistenten (rekommenderas).

24:00
2001 ||| | |
20:00 + |
18:00 L . . |
16:00 +
14:00 1 Tid-
12:00 {Period
10:00 +
08:00 |
06:00 |
04:00
02:00 1 | | \ | | |
00:00 | | | | | |

Man Tis Ons Tor Fre Loér Son

Tidperiod 2 Tid-
period
3

Tid-
period
4
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Internt tidur

SCR | Signalkabelskarm
Al1 | Extern referens 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
A2 | Arvirde 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA 2
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla fér AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

1...10 kohm

O |IN|oOo|ja(d|[W|IN]| =

©

|: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet i

14| DI2 | Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas drivsystemet

15| DI3 | Timer: En puls startar timern

16| DI4 | Startfrigivn 1: Vid deaktivering stoppas drivsystemet

AN AN

17| DI5 | Startfrigivn 2: Vid deaktivering stoppas drivsystemet
18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20 RO1A | Forvald funktion

21| RO1B |—'  Startad => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B | drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B — Fel (-1) => 25 ansluten till 27

! Deaktivera/aktivera med parametrarna 1601, 1608 och 1609
Sensorn for Al2 matas externt (visas ej i figur). Folj tillverkarens instruktioner. For att
anvanda sensorer som matas fran frekvensomriktarens hjalpspanningsutgang, se sid 122.

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.

Tilldmpningsmakron och anslutning 109




ACH550-01 Anvéndarhandledning

9. Internt tidur med konstanta varvtal / Motordriven
takflakt

Detta tilldmpningsmakro ar avsett for t.ex. tidsstyrda
takflaktapplikationer som vaxlar mellan tva konstanta varvtal
(konstant varvtal 1 och 2) med ett internt tidur. Detta makro har
aven en timer som aktiverar konstant varvtal 2 efter att digital
ingang 3 (DI3) har tagit emot en puls. Se figuren nedan.

For ytterligare information, se Realtidsklocka och tidurfunktioner.

© Copyright 2007 ABB
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Internt tidur med konstanta varvtal

SCR

Signalkabelskarm

Al

Anvands ej

AGND

Gemensam nolla for Al

10V

Referensspanning +10 V DC

Al2

Anvands ej

AGND

Gemensam nolla for Al

AO1

Utfrekvens: 0(4)...20 mA

O |IN|[oOfa|sd|W|N| =

~D
+®

AO2

Utstrom: 0(4)...20 mA

—
—
©

AGND

Gemensam nolla fér AO

10

24V

Hjalpspanningsutgang +24 V DC

GND

Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

1
|: 12

DCOM

Gemensam nolla for alla

13

DI

Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet i

14

DI2

Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas drivsystemet

15

DI3

Timer: En puls startar timern

16

Dl4

Start frigivn 1: Vid deaktivering stoppas drivsystemet !

AN SN

17

DI5

Start frigivn 2: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 1

18

Dl6

Anvands ej

19

RO1C

Reldutgang 1 (par. 1401)

20

RO1A

Forvald funktion

21

RO1B

L

Startad => 19 ansluten till 21

22

RO2C

Relautgang 2 (par. 1402)

23

RO2A

Forvald funktion

24

RO2B

1

| drift => 22 ansluten till 24

25

RO3C

Relautgang 3 (par. 1403)

26

RO3A

Forvald funktion

27

RO3B

L

Fel (-1) => 25 ansluten till 27

' Deaktivera/aktivera med parametrarna 1601, 1608 och 1609

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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10. Oka minska

Detta tilldmpningsmakro ar avsett for applikationer dar
varvtalsreferensen maste styras via digitala ingangar (DI5 och
och DI6). Aktivering av digital ingang 5 okar varvtalsreferensen.
Aktivering av digital ingang 6 minskar varvtalsreferensen. Om
bada digitala ingangarna ar aktiva eller inaktiva férandras inte
referensen.

Obs: Nar konstant varvtal 1 aktiveras med digital ingang 3 (DI3)
ar referensvarvtalet lika med vardet pa parameter 1202. Vardet
kvarstar som referensvarvtal nar digital ingang 3 har
deaktiverats.

112 Tilldmpningsmakron och anslutning



ACH550-01 Anvéndarhandledning

Oka minska

SCR | Signalkabelskarm
Al1 | Anvéands ej
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
Al2 | Anvands ej
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla féor AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

O |IN|oOo|ja(d|[W|N]| =

C

|: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet

1 14| DI2 | Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas drivsystemet
15| DI3 | Konstant varvtal 1 (par. 1202)1

16| DI4 | Startfrigivn 1: Vid deaktivering stoppas drivsystemet 2

17| DI5 | Referens upp: Aktivering 6kar vardet

FES

18| DI6 | Referens ner: Aktivering minskar vardet

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20| RO1A Férvald funktion

21| RO1B Startad => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A Foérvald funktion

24| RO2B | drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A
27| RO3B

-

L

Forvald funktion
Fel (-1) => 25 ansluten till 27

-

1 Ej tillgénglig om PID &r aktiverat
Deaktivera/aktivera med parametrarna 1601 och 1608

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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11. Dubbla PID

Detta tillampningsmakro ar avsett for Pl(D)-applikationer med
dubbla borvarden dar process-Pl(D)-regulatorns boérvarde kan
vaxlas genom aktivering av digital ingang 3 (DI3). Process-
PI(D)-borvarden satts till frekvensomriktaren internt via
parametrarna 4011 (regulator 1) och 4111 (regulator 2).

Vid anvandning av direkt varvtalsreferens i lage AUTO maste
varvtalsreferensen anslutas till analog ingang 1 (Al1) och
startkommando ges med digital ingang 1 (DI1). | lage HAND/
OFF ges varvtalsreferens och startkommando via
mandverpanelen (operatérspanelen).

Om process-PI(D) anvands maste aterkopplingssignalen
anslutas till analog ingang 2 (Al2). Grundinstéllningen ar att
borvardet sands frAn mandverpanelen, men det kan ocksa
andras till analog ingang 1. Process-PI(D) maste driftsattas och
justeras med parametrar (Grupp 40: PID-REGLERING) eller
med hjalp av PID-guiden i startassistenten (rekommenderas).
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Dubbla PID

SCR | Signalkabelskarm
Al1 | Extern referens 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
A2 | Arvirde 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA 2
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla fér AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

1...10 kohm

O |IN|oOo|ja(d|[W|IN]| =

©

|: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet

1 14| DI2 | Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas drivsystemet

15| DI3 | Val av borvérde: regulator 1/ regulator 2

16| DI4 | Startfrigivn 1: Vid deaktivering stoppas drivsystemet

AN

17| DI5 | Startfrigivn 2: Vid deaktivering stoppas drivsystemet
18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20 RO1A | Forvald funktion

21| RO1B |—'  Startad => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B | drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B — Fel (-1) => 25 ansluten till 27

! Deaktivera/aktivera med parametrarna 1601, 1608 och 1609
Sensorn for Al2 matas externt (visas ej i figur). Folj tillverkarens instruktioner. For att
anvanda sensorer som matas fran frekvensomriktarens hjalpspanningsutgang, se sid 122.

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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12. Dubbla PID med konstanta varvtal

Detta tillampningsmakro kan anvandas for applikationer med tva
konstanta varvtal, aktiv PID och PID som alternerar mellan tva
boérvarden med hjalp av digitala ingangar. Vid anvandning av en
givare kan signalen anvandas som processens arvarde for PID-
regulator (Al2) eller som en direkt varvtalsreferens (Al1).

PID-bérvardet sénds till frekvensomriktaren internt med
parametrarna 4011 (regulator 1) och 4111 (regulator 2) och kan
férandras med DI3. PID-funktionen kan driftsattas och justeras
med parametrar eller med PID-guiden (rekommenderas).
Digital ingang (DI2) har vid leverans fran fabrik funktionen for val
av styrplats EXT1/EXT2 installd. Nar den digitala ingangen ar
aktiv ar styrplatsen EXT2 samt PID aktiverade.

De digitala ingangarna 4 (DI4) och 5 (DI5) ar vid leverans fran
fabrik satta till Konstant varvtal 1 och 2. Konstant varvtal 1 (par.
1202) valjs genom aktivering av digital ingang 4 (DI4) och
konstant varvtal 2 (par. 1203) genom aktivering av digital ingang
5 (DI5).
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Dubbla PID med konstanta varvtal

SCR | Signalkabelskarm
Al1 | Extern referens 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
A2 | Arvirde 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA 2
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla fér AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

1...10 kohm

O |IN|oOo|ja(d|[W|IN]| =

©

|: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet
14| DI2 | Val av EXT1/EXT2 : Aktivering startar PID-funktionen

15| DI3 | Val av borvérde: regulator 1/ regulator 2
16| DI4 | Konstant varvtal 1 (par. 1202)

17| DI5 | Konstant varvtal 2 (par. 1203) "

18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20 RO1A | Forvald funktion

21| RO1B |—'  Startad => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B | drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B — Fel (-1) => 25 ansluten till 27

1 Ej tillgénglig om PID &r aktiverat
Sensorn for Al2 matas externt (visas ej i figur). Folj tillverkarens instruktioner. For att
anvanda sensorer som matas fran frekvensomriktarens hjalpspanningsutgang, se sid 122.

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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13. E-bypass (endast USA)

Detta tilldmpningsmakro ar avsett att anvdndas med en
elektronisk forbikopplingsenhet som kan anvandas for att
forbikoppla frekvensomriktaren sa att motorn matas direkt fran
matningsnatet.

Vid anvandning av direkt varvtalsreferens i lage AUTO maste
varvtalsreferensen anslutas till analog ingang 1 (Al1) och
startkommando ges med digital ingang 1 (DI1). | lage HAND/
OFF ges varvtalsreferens och startkommando via
mandverpanelen (operatérspanelen).

Om process-PI(D) anvands maste aterkopplingssignalen
anslutas till analog ingang 2 (Al2). Grundinstéllningen ar att
borvardet sands frAn mandverpanelen, men det kan ocksa
andras till analog ingang 1. Process-PI(D) maste driftsattas och
justeras med parametrar (Grupp 40: PID-REGLERING) eller
med hjalp av PID-guiden i startassistenten (rekommenderas).
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E-bypass

SCR | Signalkabelskarm
Al1 | Extern referens 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
A2 | Arvirde 1: 0(2)...10 V eller 0(4)...20 mA 2
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla fér AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

1...10 kohm

O |IN|oOo|ja(d|[W|IN]| =

©

|: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare

12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Start/Stopp: Vid aktivering startar drivsystemet

1 14| DI2 | Driftfrigivning: Vid deaktivering stoppas drivsystemet
15| DI3 | Anvands ej
16| DI4 | Anvands ej
17| DI5 | Anvands ej
18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20 RO1A | Forvald funktion

21| RO1B |—  Startad => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B |—' |l drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B —! Fel (-1) => 25 ansluten till 27

! Deaktivera/aktivera med parameter 1601
Sensorn for Al2 matas externt (visas ej i figur). Folj tillverkarens instruktioner. For att
anvanda sensorer som matas fran frekvensomriktarens hjalpspanningsutgang, se sid 122.

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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14. Manuell styrning
Detta tillampningsmakro ar avsett att anvandas vid idrifttagning
med Rotera motor-assistenten dar alla analoga och digitala
ingangar som grundinstallning ar deaktiverade.
Frekvensomriktaren startas med knappen HAND och varvtalet
styrs med piltangenterna.

Obs: Driftstart i autolage kraver att 1/0O konfigureras med
parametrar eller med assistenten, eller genom val av ett annat
makro (rekommenderas).
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Manuell styrning

SCR | Signalkabelskarm

Al1 | Anvands ej
AGND | Gemensam nolla for Al
10V | Referensspénning +10 V DC
Al2 | Anvands ej
AGND | Gemensam nolla fér Al
AO1 | Utfrekvens: 0(4)...20 mA
AO2 | Utstrom: 0(4)...20 mA
AGND | Gemensam nolla féor AO
10| 24V | Hjalpspanningsutgang +24 V DC

O |IN|oOo|ja(d|[W|N]| =

©

I: 11| GND | Gemensam nolla for DI-signalernas aterledare
12| DCOM| Gemensam nolla for alla

13| DI1 | Anvands ej
14| DI2 | Anvands ej
15| DI3 | Anvands ej
16| DI4 | Anvands ej
17| DI5 | Anvands ej
18| DI6 | Anvands ej

19| RO1C Relautgang 1 (par. 1401)

20( RO1A | Forvald funktion

21| RO1B Driftklar => 19 ansluten till 21
22| RO2C Relautgang 2 (par. 1402)

23| RO2A | Forvald funktion

24| RO2B | drift => 22 ansluten till 24
25| RO3C Relautgang 3 (par. 1403)

26| RO3A | Forvald funktion

27| RO3B —! Fel (-1) => 25 ansluten till 27

Obs: Frekvensomriktaren startar endast om eventuella skyddsfunktioner (Driftfrigivning eller
Start frigivn 1 och 2) ar aktiverade via 1/O eller deaktiverade med parametrar.
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Anslutningsexempel, tva- och tretradssensorer

Manga ACH550-tillampningar anvander PI(D)-reglering och
behdver en aterkopplingssignal fran processen.
Aterkopplingssignalen &r typiskt ansluten till analog ingang 2
(AI2).

Kretsschemat for varje makro tidigare i detta kapitel anvander en
externt matad sensor (anslutningarna visas ej). Figuren nedan
ger exempel pa anslutningar med tvatrads och tretradssensorer/
-givare, matade av frekvensomriktarens hjalpspanningsutgang.

Tvatradssensor/-givare

X1/ styrkort

4..20mA  [T5TAl2 | Arvardesmatning, 4 ... 20 mA, Ry, =

6 |AGND 100 ohm

N

X1 [ styrkort

L 10 [+24 V |Hjalpspanningsutgang, ejisolerad, 24 V DC,
11 |GND 250mA

Obs: Sensorn matas via sin strémutgang och
frekvensomriktaren levererar matningspanningen (+24 V).
Darfér maste utsignalen vara 4...20 mA, inte 0...20 mA.

Tretradssensor/-givare

X1 [ styrkort

uT
_ 0(4)...20 MA M5 TA12 ™ [Arvardesmatning, 0(4) ... 20 mA, Ry, =

6 |AGND 100 ohm

X1/ styrkort

10 [+24 V |Hjalpspanningsutgang, ejisolerad, 24 V DC,
L1 [GND | 250mA
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Realtidsklocka och tidurfunktioner

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel innehaller information om realtidsklockan och
tidurfunktionerna.

Realtidsklocka och tidurfunktioner
Realtidsklockan har féljande funktioner:

fyra tidpunkter varje dag

fyra tidpunkter varje vecka

tidsstyrd timer, dvs. ett forvalt konstant varvtal som aktiveras
under en viss forutbestamd tid. Aktiveras med en digital
ingang.

aktivering av tidur med digitala ingangar

val av tidursstyrt konstant varvtal

tidursstyrd relaaktivering.

For ytterligare information, se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.

Obs: Tidurfunktionerna kan anvandas bara om den interna
klockan ar installd. For information om driftlage tid och datum, se
Idrifttagning och och mandverpanel.

Obs: Tidurfunktioner kan anvandas bara om mandverpanelen
ar ansluten till frekvensomriktaren.

Obs: Avtagning av mandverpanelen for uppladdning/
nedladdning paverkar inte klockan.

Obs: Omstallning till sommartid sker automatiskt om funktionen
ar aktiverad.
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Anvandning av tidur

ACH550-01 Anvéndarhandledning

Du kan anvanda assistenten Tidurfunktioner fér att underlatta
konfigureringen. For ytterligare information om assistenter, se
sid 73. Tiduret stalls in i fyra steg. De ar:

1. Aktivering av tidur. Konfigurering av hur tiduret aktiveras. Se

sid 126.

2. Installning av tidperiod. Definition av tid och dag da tiduret
skall fungera. Se sid 127.

3. Skapa tidur. Tilldela vald tidperiod till en eller flera
tidurfunktioner. Se sid 728.

4. Anslutning av parametrarna. Anslutning av valda
parametrar till tiduret. Se sid 7129.

TIDPERIOD 1

3602 TIDUR1 START
3603 TIDUR1 STOP TID
3604 TIDUR1 START
DAG

TIDPERIOD 2

3606 TIDUR2 START TID
3607 TIDUR2 STOP TID
3608 TIDUR2 START
DAG

TIDPERIOD 3

3610 TIDUR3 START TID
3611 TIDURS3 STOP TID
3612 TIDUR3 START
DAG

TIDPERIOD 4

3614 TIDUR4 START TID
3615 TIDUR4 STOP TID
3616 TIDUR4 START
DAG

TIMER

3622 TIMER FUNK
3623 TIMER TID
v

¥ Aktiverar timer
[ ]

DI1...DI6
DI1(INV)...DI&(INV)

TIDUR 1 @

3626 TIDUR 1 KALLA

TIDUR 2
3627 TIDUR 2 KALLA

TIDUR 3
3628 TIDUR 3 KALLA

TIDUR 4
3629 TIDUR 4 KALLA

Start/stopp, 6ppna spjall
enligt period 1

Aktiverar PID under
valda perioder 2 och 3
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3627 TIDUR 2 KALLA

1001 EXT1 STYRNING
TIDUR 1 . 1002 EXT2 STYRNING @
3626 TIDUR 1 KALLA 1102 VAL EXT1/EXT2

1201 VAL KONST VARVT
TIDUR 2 1401 RELAUTGANG 1...1403 RELAUTGANG 3

1410 RELAUTGANG 4...1412 RELAUTGANG 6

TIDUR 3

3628 TIDUR 3 KALLA

4027 VAL PID REG 1-2
4228 AKTIVERA
8126 TIDURSTYRD AUTOVAXLING

Parametrar anslutna till ett tidur.
Foéljande parametrar kan anslutas till ett tidur:

1001 EXT1 STYRNING - Externt start- och stoppkommando.
Startar drivsystemet nar tiduret aktiveras och stoppar
drivsystemet nar tiduret deaktiveras.

1002 EXT2 STYRNING - Externt start- och stoppkommando.
Startar drivsystemet nar tiduret aktiveras och stoppar
drivsystemet nar tiduret deaktiveras.

1102 VAL EXT 1/2 - Definierar kalla for start- och
stoppkommandon och referenssignaler. Beroende pa val
anvands antingen EXT 1 eller EXT 2 som kalla foér
kommandon.

1201 VAL KONST VARVT - Véljer ett konstant varvtal nar tidur 1
ar aktiv.

1401 RELAUTGANG 1 - Tiduret aktiverar en relautgang.
1402 RELAUTGANG 2 - Tiduret aktiverar en relautgang.
1403 RELAUTGANG 3 - Tiduret aktiverar en reldautgang.
1410 RELAUTGANG 4...1412 RELAUTGANG 6 — Om
relautgdngsmodul OREL-01 ar installerad kan
relautgangarna 4...6 anvandas.

4027 VAL PID-REG 1 Tiduret valjer mellan tva regulatorer.
4228 AKTIVERA — Tiduret aktiverar EXT PID.

8126 TIDURSTYRD AUTOVAXLING Tiduret aktiverar autovaxling i
PFC-drift.
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1. Aktivering av tidur
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Tiduret kan aktiveras fran en av de digitala ingangarna, eller
inverterade digitala ingangarna.

For att aktivera tiduret, gor pa foljande satt:

1 | For att aterga till = AV Y
huvudmenyn, tryck pa © 0.0 Hz
MENY. 0.0 A

0.0 %
00:00 [T MENY

2 | Véalj PARAMETRAR med & AV U HUVUDMENY 1
UPP/NER-tangenterna. PARAMETRAR
Tryck pa ENTER for att ~.¥ ~ || ASSISTENTER
aktivera Parameterlage ANDRADE PAR

- AVSLUTA] 00:00 [ ENTER

3 | Bladdra till grupp 36 TIDUR n Y PAR GRUPPER —36
FUNKTION med UPP/ TIDUR FUNKTION
NER-tangenterna och tryck | . ¥ _~ 46 E%E'REQEE'SE\G/A
pa VALJ. 41 PID-REGLERING (2)

C 42 EXTERN / TRIM PID
= AVSLUTA| 00:00 [ VALT

4 | Bladdra till VAL TID FUNK a AV U PARAMETRAR
med UPP/NER- 3601 VAL TID FUNK
tangenterna och tryck pa - 002 TIOURL-START TID
ANDRA. 3603 TIDURL STOP TID

N 3604 TIDUR1 START DAG
= AVSLUTAI 00:00 [ ANDRA

5 | Aktuellt varde visas. = AV UANDRA PARAM ——
Anvand UPP/.NER'.. 3601 VAL TID FUNK
tangenterna for att andra - EJ VALD
vardet. Om du valjer AKTIV [0]
Lﬁﬂtigr\fggg_‘mk“onema "AVBRYT 00:00 [ SPARA

6 |Efter att ha val! detnya \ AV U ANDRA PARAM ——
vardet, tryck pa SPARA for — SO VL TR R
att spara vardet. DI1 (INV)

[-1]
AVBRYT | 00:00 [ SPARA

7 | Det nya vardet visas under |—~ | AV & PARAMETRAR
texten VAL TID FUNK. Fér | 7" | BT
att étergé till hUVUdmenyn, 602 TIDUR ART TID
tryck tva ganger pa . | 3603 TIDURL STOP TID
AVSLUTA. o7 3604 TIDURL START DAG

AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA
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Obs: Start eller Driftfrigivning kan tilldelas samma digitala

ingang.

2. Instéllning av tidperiod

Ange en starttid. Stopptid, startdag och stoppdag stélls in pa
motsvarande satt. Dessa utgor tillsammans en tidperiod.

For att aterga till AV N
huvudmenyn, tryck pa \7&___ 0.0 Hz
MENY. 0.0 A
0.0 %
00:00 [~ MENY
Valj PARAMETRAR med - AV U HUVUDMENY 1
UPP/NER-tangenterna. . BIPARAMETRAR
Tryck pa ENTER for att “~.¥ - | ASSISTENTER
aktivera Parameterlage ANDRADE PAR
\1\___ AVSLUTA| 00:00 [ ENTER
Bladdra till grupp 36 TIDUR 2 AV__ U PAR GRUPPER —36
FUNKTION med UPP/ . )
NER-tangenterna och tryck | “¥ - | 20 PID-REGLERING
pa VALY i BGCAR
N | AVSLUTAI 00:00 | VALI
Bladdra till TIDUR1 START = AV U PARAMETRAR
TDmed UPPINER. | (T | e
tangenterna och valj - 00:00200
ANDRA. 603 TIDURL STOP TID
\1\_ 3604 TIDURL START DAG
L AVSLUTA] 00:00 [ANDRA
Redigera den markerade = AV T ANDRA PARAM ——
gqeelgnuapvpt}assé\_glvelsen W 3602 TID:JRl S:I'ART TID

tangenterna. Tryck pa
NASTA for att ga till nasta
del. Tryck pa SPARA for att
spara installd tid.

[14400]
AVBRYT | 00:00 [ NASTA

AV U ANDRA PARAM ——
3602 TIDUR1 START TID

[15300]
AVBRYT | 00:00 [ NASTA
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6 | Det nya vardet visas under o | AV & PARAMETRAR
texten TIDUR1 START TID =7 3601 VAL TID FUNK

Tryck AVSLUTA for att ga 3602 TIDURT ZTART TID
till huvudmenyn. Fortsatt 34 EBBEl gRETT%AD\G
%eDdUE?g?ARSTTSKCPB -cl)-::[r)]’ AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA

TIDUR1 STOP DAG.

3. Skapa ett tidur

Olika tidperioder kan samlas till ett tidur och kopplas till
parametrar. Tiduret kan utgéra kalla till start/stopp- och
rotationsriktningskommandon, val av konstant varvtal och
reldaktiveringssignaler. Tidperioder kan ingad i multipla
tidurfunktioner men en parameter kan bara anslutas till ett enda
tidur. Det gar att skapa upp till fyra tidur.

For att skapa ett tidur, gor pa foljande satt:

1 | For att aterga till AV U
huvudmenyn, tryck pa - 0.0 Hz
MENY. 0.0 A

0.0 %
00:00 [ MENY

2 | Valj PARAMETRAR med = AV ¥ HUVUDMENY 1
UPP/NER-tangenterna. g PARAMETRAR
Tryck pa ENTER for att ~¥ - |/ASSISTENTER
aktivera Parameterlage ANDRADE PAR

\r AVSLUTA| 00:00 [ ENTER

3 | Bladdra till grupp 36 TIDUR 2 AV__ U PAR GRUPPER —36
FUNKTION med UPP/ 36 _TIDUR FUNKTION

NER-tangenterna och tryck | ¥ _ |70 EgENREéEEE&'ﬁ\G’A

pa VALJ. 41 PID-REGLERING (2)
§ | 42 exreRn / TRIM PID
— AVSLUTA| 00:00 [ VALT

4 | Bladdra till TIDUR1 KALLA = AV T PARAMETRAR
med UPP/NER- 3622 TIMER FUNK

tangenterna och tryck pa b 3é6 T RALLA
ANDRA. EJ_VALD
o 3627 TIDUR 2 KALLA
T AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA
5 A_I_(tuellt varde visas. Andra a AV T ANDRA PARAM ——
)[/:r:dg:]trgsr?aupp/NER- :\_1/ 3626 TIDUR 1 KALLA
9 : : EJ VALD
[0]

AVBRYT | 00:00 [ SPARA
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6 | Tryck pa SPARA for att AV U ANDRA PARAM ——
spara det nya vardet. b 3626 TIDUR 1 KALLA
P1
[1]
AVBRYT | 00:00 [ SPARA

7 | Det nya vardet visas under AV__ T PARAMETRAR
texten TIDUR 1 KALLA. 7" | 3622 TIMER FUNK
Tryck pa AVSLUTA for att T LA
aterga till huvudmenyn. p1

3627 TIDUR 2 KALLA
AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA
4. Anslutning av parametrar
Parameterexemplet 1201 VAL KONST VARVT maste vara anslutet
till tiduret, sa att tiduret fungerar som kélla fér aktivering av
konstant varvtal. 1 parameter kan endast anslutas till 1 tidur.
For att ansluta parametern, gor pa foljande satt:

1 | For att aterga till AV U
huvudmenyn, tryck pa - 0.0 Hz
MENY. 0.0 A

0.0 %
00:00 [ MENY

2 | Valj PARAMETRAR med AV U HUVUDMENY 1
UPP/NER-tangenterna. PARAMETRAR
Tryck pa ENTER for att ASSISTENTER
aktivera Parameterlage ANDRADE PAR

A W AVSLUTA| 00:00 [ENTER

3 | Bladdra till grupp 12 " AV U KOPIERA PAR —12
KONSTANTA VARVTAL s - 82 Eét;gg#gg;&%mmc
och ryck pa VALJ. ¥ | 10 STYRINGANGAR

11 VAL AV _REFERENS
)
. AVSLUTAl 00:00 [ VALJ

4 | Bladdra till parameter 1201 = AV PARAMETRAR
VAL KONST VARVT och . 1201 VAL KONST VARVT
tryck pa ANDRA. - KONST VARVTAL

1203 KONST VARVTAL 2
A 1204 KONST VARVTAL 3
L AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA
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5 Vél{jdg}g;m%aéie tiduret = AV T ANDRA PARAM —
me - :
tangenterna och tryck pa - 1201 YFESGNET EI/_ARVT
SPARA. [15]
h AVBRYT | 00:00 [SPARA
6 | Det nya vardet visas under | AV T PARAMETRAR
VAL KONST VARVT. Tryck | /7
pé AVSLUTA for att étergé 1202 KONST VARVTAL 1
till huvudmenyn. 1203 KONST VARVTAL 2
1204 KONST VARVTAL 3
AVSLUTAl 00:00 [ ANDRA
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Exempel pa anvandning av tidur

Foljande exempel visar hur ett tidur anvands och ansluts till olika
parametrar. Exemplet anvdnder samma installningar som
Tilldmpningsmakro 9 Internt tidur med konstanta varvtal. | detta
exempel satts tiduret att vara i funktion varje vardag fran 06.00
till 08.00 och 16.00 till 18.00. Lérdagar och séndagar ar tiduret i
funktion 10.00 till 12.00 och 20.00 till 22.00.

Du kan anvénda assistenten Tidurfunktioner for att underlatta
konfigureringen. For ytterligare information om assistenter, se

sid 73.
A
22:00 , . . . .
Tidperi(?d 4
20:00 - ' ' ' |
18:00 : ' : ' ! !
Tidperiod 2 X ' ' ! X
16:00 . .
// ' ' ' ' ' ' '
12:00 + .
! ! ! ' Tidperidd 3
1000 4+ . ! : : . : |
08:00 . . : . .
Tidperiod 1
06:00 ‘ | :
00:00 -
Man Tis Ons Tor Fre Lér Son
1. Gatill Grupp 36: TIDUR FUNKTION och aktivera tiduret.
Tiduret kan aktiveras direkt eller via en ledig digital ingang.
2. Gatill parametrarna 3602...3605 och satt starttiden Hill
06.00 och stopptiden till 08.00. Darefter, satt start- och
stoppdag till MANDAG respektive FREDAG. Nu &r tidperiod
1 satt
3. Gattill parametrarna 3606...3609 och satt starttiden till

16.00 och stopptiden till 18.00. Darefter, satt start- och
stoppdag till MANDAG respektive FREDAG. Nu &r tidperiod
2 satt.
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Ga till parametrarna 3610...3613 och satt starttiden till
10.00 och stopptiden till 12.00. Darefter, satt start- och
stoppdag till LORDAG och SONDAG. Nu &r tidperiod 3 satt.
Ga till parametrarna 3614...3617 och séatt starttiden till
16.00 och stopptiden till 18.00. Darefter, satt start- och
stoppdagar till LORDAG och SONDAG. Nu &r tidperiod 4
satt.

Skapa tiduret genom att ga till parameter 3626 TIDUR 1
KALLA och valj alla skapade tidperioder (P1+P2+P3+P4).
Ga till Grupp 12: KONSTANTA VARVTAL och valj tidur 1 i
parameter 1201 KONST VARVT. Nu utgdr tidur 1 kallan for val
av konstant varvtal.

Satt frekvensomriktaren i lage AUTO for att tiduret skall
fungera.

Obs: For ytterligare information om tidurfunktioner, se Grupp
36: TIDUR FUNKTION péa sid 264.

Timer

Timern later frekvensomriktaren arbeta under en viss
forutbestamd tid. Tiden definieras med parametrar och aktiveras
med en vald digital ingang. Timern borjar I16pa efter en
momentan puls pa den digitala ingangen.

Timer maste anslutas till tiduren och valjas nar ett tidur skapas.
Timer forekommer typiskt vid forstarkt ventilation.

Ingang aktiverad Ingang deaktiverad
e

DI aktiv

T

|
|
|

Timer aktiv | Timertid
- -
| |
| |
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For att konfigurera timerfunktionen, gor pa féljande satt:

For att aterga till AV L
huvudmenyn, tryck pa - 0.0 H
MENY. . z
' 0.0 'L;g
00:00 [ WENY
Valj PARAMETRAR med & AV U HUVUDMENY 1
UPP/NER-tangenterna. £ M PARAMETRAR
Tryck pa ENTER for att “.¥Y - | ASSISTENTER
aktivera Parameterlage ANDRADE PAR
\1\___ AVSLUTA| 00:00 [ENTER
Bladdra till grupp 36 TIDUR x AV U PAR GRUPPER —36
FUNKTION med UPP/ . -
NoER:tangenterna och trka \\..,L/ 40 PID-REGLERING
pa VALY i3 DR )
\'\\__— AVSLUTA| 00:00 [ VAL]
Bladdra till TIMER FUNK 2 AV T PARAMETRAR
med UPP/NER- ‘ - | 3617 TIDURA STOP DAG
tangenterna och tryck pa b
ANDRA. 623 TIMER TID
\1\— 3626 TIDUR 1 KALLA
L AVSLUTA] 00:00 [ ANDRA
Valj en digital ingang som = AV T ANDRA PARAM ——
kalla till timersignalen med | ° :
UPP/NER-tangenterna. - 3622 I)T:II:MéE?:'I:ZLIJ\’R(/)
Tryck sedan pa SPARA. [-3]
\E AVBRYT | 00:00 [ SPARA
Bladdra till TIMER TID med 2 AV T PARAMETRAR
UPP/NER-tangenterna och | ° - LUl
tryck pa ANDRA. R 00:00:00
626 TIDUR L KALLA
\{\_ 3626 TIDUR 2 KALLA
L AVSLUTA] 00:00 [ ANDRA
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7 | Redigera den markerade - AV T, ANDRA PARAM ——
delen av tidsangivelsen .
med UPP/NER- x| 8005000
tangenterna. Tryck pa [0] - -
NASTA for att ga till nasta T
del. Tryck pa SPARA for att = 'AVBRYT] 00:00 ['NASTA
spara installd tid. AV T ANDRA PARAM —
3623 TIMER TID
00:30:00
[900]
AVBRYT | 00:00 [ NASTA
8 | Bladdratill TIDUR 1 KALLA = %\ézszARAMETRAR
och tryck pa ANDRA. . TIMER FUNK
) 2
- 2 TRALLA
ALD
- 3627 TIDUR 2 KALLA
_ AVSLUTA| 00:00 [ ANDRA
9 |Valj TIMER med UPP/ 2 AV T ANDRA PARAM ——
NER-tangenterna och tryck | ° X
pa SPARA. > |Sraes "(AEL)A
— [16]
h - AVBRYT | 00:00 [ SPARA
10 | Det nya vardet visas under + | AV__ % PARAMETRAR
TIDUR 1 KALLA. Tryckpa | -/ 3622 TIMER FUNK
AVSLUTA for att aterga t|" 3626 TIDUR 1 KALLA
huvudmenyn.
627 TIDUR 2 KALLA
AVSLUTAl 00:00 [ ANDRA
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Seriellkommunikation

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel innehaller informationen om seriell kommunikation
med ACH550.
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Systemoversikt

Frekvensomriktaren kan anslutas till ett externt styrsystem -

vanligen en faltbussstyrenhet - antingen:

+ via det standardiserade RS485-granssnittet, via
anslutningarna X1:28...32 pa frekvensomriktarens styrkort.
Det standardiserade RS485-granssnittet erbjuder foljande
inbyggda faltbussprotokoll (IFB):

- Modbus

- Metasys® N2

- APOGEE FLN

- BACnet MS/TP.

For ytterligare information, se handbdckerna Embedded
Fieldbus (EFB) Control (3AFE68320658 [engelskal),
BACnet® Protocol (3AUA0000004591 [engelska])

- BACnet

- BACnet/Ethernet.

For BACnet/IP och BACnet/Ethernet finns en separat RBIP-
01 BACnet/IP Router-modul. For ytterligare information, se
handbdckerna RBIP-01 BACnet/IP Router Module
Installation Manual (3AUA0000040168 [engelska]) och
RBIP-01 BACnet/IP Router Module User’s Manual
(BAUAO000040159 [engelskal])

eller

+ med en faltbussadapter (EXT FBA) i kortplats 2 pa
frekvensomriktaren. EXT FBA-enheter maste bestéllas
separat. En EXT FBA innefattar:

- LONWORKS®

- Ethernet (Modbus/TCP, EtherNet/IP™, POWERLINK,
PROFINET 10)

- PROFIBUS DP
- CANopen

- CC-Link

- DeviceNet™

- ControlNet™

For ytterligare information, se dokumentationen for
respektive modul.

Bade inbyggd faltbuss (IFB) den separata falbussadaptern (EXT
FBA) aktiveras med parameter 9802 KOMM PROTOKOLL.
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ACH550-mandverpanelen har en assistent for seriell
kommunikation som hjalper dig stélla in seriell kommunikation.

Figuren nedan visar ACH550 faltbusstyrning.

% % % Faltbussadministrator

Andra
enheter

T

FBA: Faltbuss
adapter (tillval Rxxx)

Tillvalsplats

N

/IFB: Standard seriellt

granssnitt RS485 Antingen en faltbussadapter eller
X1:28...32 standard RS485-granssnittskort kan
anvandas.

Vid anvandning av seriekommunikation kan ACH550:

+ ta emot all styrinformation fran faltbussen, eller

» styras via en kombination av faltbusstyrning och andra
tillgangliga styrplatser, som digitala eller analog ingangar,
och mandverpanelen (operatorspanelen), eller

* endast 6vervakas (frekvensomriktarsignaler, statusdata och
I/O).
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Inbyggd faltbuss (IFB)

For att minska natstérningarna, terminera RS485-natet med
120 ohm-motstand i bada andarna. Se kretsschemat nedan.

Terminerad Terminerad
station Station Station station
[o0000] [00000] [00000]

\ A\ A\ R /

Anvand i forsta hand kabel med tre ledare och skarm for
anslutningen.

ACH550 RS485:

Plint X1
1S > 2 £
s 2 % 5
© S & o 9
o o c zZ x
Q + ' (O] O
n o < < (7]
28| [29] [30] [31] 32
2] (5] 18] 2 2]

\

\ ‘ [

[ | [

< ] \
~——" Se not 2: Skarm

Noter: ‘
1. Stéll omkopplare J2 i lage AV. Lage PA
aktiverar natverket (pull up- och pull down- Se not 3: > ®l D @
motstand (BIAS) sitter pa kortet i omriktaren). Jord
2. Koppla samman skarmarna vid omriktaren — Se not 4: Referens/
terminera INTE vid SCR. gemensam
3. Terminera skédrmen ENDAST vid plinten mérkt Enhet for
"Jord" i enheten for byggnadsautomation. byggnadsautomation

4. Terminera AGND-ledaren vid plinten markt
"Referens" i enheten fér byggnadsautomation.

Konfigurering av kommunikation via IFB

Fore konfigurering av frekvensomriktaren for faltbusstyrning
maste frekvensomriktaren anslutas till faltbussen enligt de
instruktioner som ges i denna anvandarhandledning och i
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handbdckerna Embedded Fieldbus (EFB) Control
[BAFE68320658 (engelska)] och BACnet Protocol
[BAUA0000004591 (engelskal]).

Kommunikationen mellan frekvensomriktare och faltbuss
aktiveras genom val av ratt protokoll med parameter 9802 KOMM
PROTOKOLL. Nar kommunikation har initierats blir
konfigurationsparametrarna tillgangliga i parameter Grupp 53:
INBYGGD BUSKOMM i frekvensomriktaren.

Installning av IFB med assistenten Seriell kommunikation visas
nedan. Ingaende parametrar beskrivs med bdérjan fran sid 740.
For BACnet/IP, folj instruktionerna i RBIP-01 BACnet/IP Router
Module Installation Manual (3AUA0000040168 [engelska]) och
RBIP-01 BACnet/IP Router Module User’s Manual
(3AUA0000040159 [engelskal).

Instélining av IFB med assistenten Seriell kommunikation

Stall in IFB pa foljande satt:

For att aterga till — |AVTT
huvudmenyn, tryck pa h 0.0 Hz
MENY. 0.0 A
0.0 %
00:00 [ MENY
Valj ASSISTENTER med n AV T HUVUDMENY 2
UPP/NER-tangenterna och PARAMETRAR
tryck pa ENTER. pR S ASSISTENTER
ANDRADE PAR
"\ | AVSLUTAI 00:00 [ ENTER
Bladdra till Seriell = AV UASSISTENTER —14
kommunikation och tryck kgg&oeﬂﬂgr ng
pa VALJ. ¥ | Timer funk‘_c'igner
Utgaende signaler
-
— AVSLUTA| 00:00 [ VALJ
Valj protokoll med UPP/ 2 AV U ANDRA PARAM ——
NER-tangenterna och
Tryck pa SPARA. v | 280 K ENET
[5]
h AVSLUTA| 00:00 [ SPARA
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5 | Fortsatt instaliningen med = AV U ANDRA PARAM ——

hjalp av assistenten. .
\_w_/ | 35302 IFB fEAéIONS NR

\T AVSLUTA| 00:00 [ SPARA

Andringar av IFB-kommunikationsparametrar (grupp 53) trader
inte i kraft forran ett av féljande har intraffat:

* Bryt och slut spanningen till frekvensomriktaren
+ Satt parameter 5302 till 0, och sedan tillbaka till ett unikt IFB-

stationsnummer.
Protokollval
Kod |Beskrivning Omrade
9802 [KOMM PROTOKOLL 0...5

Valjer kommunikationsprotokollet.

0 = EJ VALD — Inget kommunikationsprotokoll valt.

1 = STD MODBUS — Frekvensomriktaren kommunicerar via en Modbus-
adapter via RS485-lanken (X1-kommunikation, terminal).

» Se aven parameter Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

2 = N2 — Frekvensomriktaren kommunicerar via en N2-regulator via den
seriella RS485-lanken (X1-kommunikation, terminal).
» Se aven Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

3 = FLN - Frekvensomriktaren kommunicerar via en FLN-regulator via
den seriella RS485-1anken (X1-kommunikation, terminal).
» Se aven Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

5 = BACNET - Frekvensomriktaren kommunicerar via en BACnet-
regulator via den seriella RS485-lanken (X1-kommunikation,
terminal).

+ Se aven Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

IFB-kommunikationsparametrar

Kod |Beskrivning Omrade

5301 |IFB PROTOKOLL ID 0...0xFFFF
Innehaller ID och programrevision for protokollet.

» Format: XXYY, dar xx = protokoll-ID, och YY = programrevision.
5302 |IFB STATIONS NR 0...65535

Definierar nodadressen for RS485-lanken
 Varje enhets nodadress maste vara unik.
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Kod [Beskrivning Omrade
5303 IFB OVERF HAST 1,2,24,4,8,9,6,19,2,
Definierar kommunikationshastigheten, 38,4, 57,6, 76,8 kb/s
pa RS485-lanken i kbits per sekund (kb/s).
1,2 kb/s
2,4 kb/s
4,8 kb/s
9,6 kb/s
19,2 kb/s
38,4 kb/s
57,6 kb/s
76,8 kb/s
5304 |IFB PARITET 0...3
Definierar datalangd, paritet och antal stoppbitar som skall anvéndas
vid RS485-kommunikation.
» Samma installningar maste goéras for samtliga on-line-stationer.
0 = 8N1 — 8 databitar, ingen paritet, en stoppbit.
1 = 8N2 — 8 databitar, ingen paritet, tva stoppbitar
2 = 8e1 — 8 databitar, jamn paritet, en stoppbit.
3 = 801 — 8 databitar, ojamn paritet, en stoppbit.
5305 |IFB KOMM PROFIL 0...2
Val av kommunikationsprofil som anvands av den inbyggda
busskommunikationen. Paverkar inte funktionen hos BACnet.
0 = ABB DRIVES D— Funktionerna hos styrord och statusord motsvarar
ABB Drives-profilen, som anvands i ACS400.
1 = DCU PROFIL — Funktionen hos styrord och statusord motsvarar 32-bit
DCU-profilen.
2 = ABB DRIVES F — Funktionen hos styrord och statusord motsvarar ABB
Drives-profilen, som anvands i ACS600/800.
5306 |IFB GODKANT MEDD 0...65535
Innehaller antalet giltiga meddelanden som har tagits emot av
frekvensomriktaren.
* Under normal kommunikation 6kar detta raknarvarde kontinuerligt.
5307 |IFB CRC FEL 0...65535
Innehaller antalet meddelanden med CRC-fel som har tagits emot av
frekvensomriktaren. Vid héga varden, kontrollera:
 Elektromagnetisk stérningsniva — hdg storningsniva ger upphov till
fel.
» CRC-berakningar med avseende pa mgjliga fel.
5308 |IFB UART FEL 0...65535
Innehaller antalet meddelanden med teckenfel som har tagits emot av
frekvensomriktaren.
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Kod

Beskrivning Omrade

5309

IFB STATUS 0..7

Innehaller status for inbyggd busskommunikation.

0 = IDLE — Inbyggd busskommunikation ar konfigurerad, men tar inte
emot nagra meddelanden.

1 = EXEC. INIT — Inbyggd buskomm &r initierad.

2 = TIME OUT — En timeout har intraffat i kommunikationen mellan
faltbussadministratéren och inbyggd busskommunikation.

3 = CONFIG ERROR — Inbyggd busskommunikation har ett
konfigurationsfel

4 = OFF-LINE — Inbyggd busskommunikation tar emot meddelanden som
INTE ar adresserade till denna frekvensomriktare.

5 = ON-LINE — Inbyggd busskommunikation tar emot meddelanden som
ar adresserade till denna frekvensomriktare.

6 = RESET — Inbyggd busskommunikation utfér en
maskinvaruaterstallning.

7 = AVLYSSNA — Inbyggd busskommunikation lyssnar endast

5318

IFB PAR 18 0...65535

endast for Modbus: Fordréjning i respons fran slav. Instéllining av
tillkommande férdréjning i ms innan frekvensomriktaren borjar éverféra
svar pa begaran fran mastern.

BACnet, specifika kommunikationsparametrar

5310

IFB PAR 10 0...65535
Installining av responscykeltiden BACnet MS/TP, i ms.

5311

IFB PAR 11 0...65535
Instalining av BACnet instance ID, tillsammans med parameter 5317 IFB
PAR 17:

» FoOr omradet 1 till 65535: Denna parameter definierar ID direkt (5317
maste vara 0). Till exempel satter foljande varden ID till 49134:
5311 = 49134 och 5317 = 0.

» For ID > 65535: ID lika med vardet pa parameter 5311 plus 10000
ganger vardet pa parameter 5317. Till exempel satter féljande
varden ID till 71234: 5311 = 1234 och 5317 =7.

5312

IFB PAR 12 0...65535
Instéllning av egenskapen BACnet Device Object Max Info Frames.

5313

IFB PAR 13 0...65535
Instalining av egenskapen BACnet Device Object Max Master.

5316

IFB PAR 16 0...65535

Visar raknaren for antalet MS/TP-tokens som har passerat denna
frekvensomriktare.

5317

IFB PAR 17 0...65535

Samverkar med parameter 5311 for installning av BACnet instance ID.
Se parameter 5311.
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Filtbussadapter (EXT FALTBUS)

Mekanisk och elektrisk installation av faltbussmodul

Faltbussmodulen (EXT FALTBUS) skall monteras i kortplats 2

pa frekvensomriktaren.

Modulen halls pa plats med plastklammor och tva skruvar.

Skruvarna har samtidigt till uppgift att jorda kabelskarmen pa

kabeln till modulen, och att koppla samman GND-signalerna pa

modulen och frekvensomriktarens styrkort.

Vid installation av modulen etableras signal- och

effektanslutning till frekvensomriktaren automatiskt via ett 34-

stifts kontaktdon.

Monteringsprocedur (se figurerna pa sid 744):

1. Forforsiktigt in modulen i kortplats 2 pa frekvensomriktaren,
tills klAmmorna laser modulen i sitt lage.

2. Dra at de tva skruvarna (ingar) for att fixera modulen i sitt
faste.

3. Oppna det férberedda urtaget i kabelkanal-/
genomféringsbox och satt in kabelgenomforing/
packboxgland fér natverkskabeln.

4. Dra natverkskabeln genom kabelgenomféring/
packboxgland.

5. Anslut natverkskabeln till modulens natverksuttag.
Detaljerad konfiguration beskrivs i motsvarande
anvandarhandledning for extern faltbuss.

6. Dra at kabelgenomféring/packboxgland.

7. Satt pa locket pa kabelkanal/genomforingsbox (1 skruv).
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Figuren nedan visar montering av faltbussmodulen.
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Obs: Korrekt installation av skruvarna &r avgorande for att
EMC-kraven skall uppfyllas och for korrekt drift av modulen.

Obs: Installera inkommande matning och motorkablarna forst.

Etablering av kommunikation med en
faltbussadaptermodul (EXT FALTBUS)

Fore konfigurering av frekvensomriktaren for faltbusstyrning
maste faltbussmodulen installeras mekaniskt och elektriskt
enligt instruktionerna i denna anvandarhandledning och i
faltbussmodulens anvandarhandledning.

Kommunikationen mellan frekvensomriktaren och
faltbussmodulen aktiveras genom att parameter 9802 KOMM
PROTOKOLL satts till EXT FALTBUS. Nar kommunikationen har
etablerats blir modulens konfigurationsparametrar tillgangliga i
frekvensomriktaren via Grupp 51: KOMM MODUL.

Installning av FBA med assistenten Seriell kommunikation visas
nedan. Ingaende parametrar beskrivs med bdrjan fran sid 146.
Instéllning av FBA med assistenten Seriell kommunikation

Stall in FBA pa féljande satt:

1 | For att aterga till AV O
huvudmenyn, tryck pa = 0.0 Hz
MENY. 0.0 A

0.0 %
00:00 [ MENY
2 | Valj ASSISTENTER med AV U HUVUDMENY 2

UPP/NER-tangenterna och 4 PARAMETRAR

tryck pa ENTER. RN SSTSTENTER
ANDRADE PAR
V| AVSLUTAI 00:00 [ENTER

3 | Bladdra till Seriell 2 AV UASSISTENTER—14
kommunikation och tryck . k;ﬁﬂfﬁ;ﬂ?ﬁ;”g
pa VALJ. ¥ | Timer funktioner

Utgaende signaler
-\-T Seriell kommunikation

AVSLUTA| 00:00 [ VALJ
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4 | Valj EXT FALTBUS med = AV T ANDRA PARAM ——
UPP/NER-tangenterna och | * el m—
. )
tryck pa SPARA. Y EXT FALTBUS
. [4]
© AVSLUTAl 00:00 [ SPARA
5 | Assistenten detekterar AV  UASSISTENT, ——

A satt nodnummer i

typen av ansluten e, gnunme

faltbussadaptermodul och -
leder dig genom
nddvandiga installningar. A W AVSLUTAl 00:00 [ 0K —
| den man namnen pa FBA-
parametrarna inte ar 5
sjalvforklarande forklarar 5102 FA'—TB%SS PAR 2
assistenten forst vilken

information du forvantas
ge. AVSLUTA] 00:00 [ SPARA

AV T ANDRA PARAM ——

De nya installningarna trader i kraft nar frekvensomriktaren
spanningssatts nasta gang eller nar parameter 5127 aktiveras.

Protokolltangent
Kod |Beskrivning Omrade
9802 |KOMM PROTOKOLL 0...5

Valjer kommunikationsprotokollet.

0 = EJ VALD — Inget kommunikationsprotokoll valt.

4 = EXT FALTBUS — Frekvensomriktaren kommunicerar via en
faltbussmodul i kortplats 2 pa frekvensomriktaren.
» Se aven Grupp 51: KOMM MODUL.

FBA-kommunikationsparametrar

Kod |Beskrivning Omrade

5101 [FALTBUSS TYP

Visar typen av ansluten faltbussmodul.

0 = ODEFINIERAD - Modul ej hittad eller ej ansluten. Se Mekanisk
installation i faltbussens anvandarhandledning och kontrollera att
parameter 9802 ar satt till 4 = EXT FALTBUS.

1 = Profibus-DP

21 = LonWorks

32 = CANopen

37 = DeviceNet

101 = ControINet

128 = Ethernet

132 = PROFINET

136 = EPL - Ethernet POWERLINK

144 = CC-Link
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Kod |Beskrivning Omrade
5102 |FALTBUSS PAR 2...FALTBUSS PAR 26 0...65535
--- |For ytterligare information om dessa parametrar hanvisas till

5126 |dokumentationen om kommunikationsmodulen.

5127 [FBA PAR UPPDAT 0=KLAR, 1=UPPDAT
\Validerar eventuella forandringar i faltbussparameterinstallningar.
0 = KLAR — Uppdatering utférd.

1 = UPPDATERA — Uppdaterar.
« Efter uppdatering atergar vardet automatiskt till KLAR.

5128 |CPI FIL FW REV 0...0xFFFF
Visar CPI-firmwarerevision for installningsfilen till frekvensomriktarens
faltbussadapter. Formatet ar xyz dar:

* X = primart revisionsnummer

+ y = sekundart revisionsnummer
+ z = korrigeringshnummer.
Exempel: 107 = revision 1.07

5129 [INSTALLN FIL ID 0...0xFFFF
Visar revisionsnumret for installningsfilen till frekvensomriktarens
faltbussadapter.

« Filkonfigurationsinformationen beror pa tillampningsprogrammet.

5130 |INSTALLN FIL REV 0...0xFFFF
Innehaller revisionsnumret for instéllningsfilen till frekvensomriktarens
faltbussadapter.

Exempel: 1 = revision 1

5131 |[FBA STATUS 0...6

Innehaller faltbussadapterns status.

0 = IDLE — Adapter ej konfigurerad.

1 = EXECUT. INIT — Adaptern initieras.

2 = TIME OUT — En timeout har intraffat i kommunikationen mellan
adapter och frekvensomriktare.

3 = CONFIG ERROR — Adapterkonfigurationsfel.

» Den primaéra eller sekundara revisionskoden for faltbussadapterns
CPI-firmware skiljer sig fran angivelsen i frekvensomriktarens
konfigurationsfil.

4 = OFF-LINE — Adaptern ar frankopplad.
5 = ON-LINE — Adaptern ar tillkopplad.
6 = RESET — Adaptern utfér en maskinvarureset.

5132 [FBA CPI FW REV 0...0xFFFF
Innehaller revisionsnumret for faltbussadapterns CPI-program.
Formatet ar xyz dar:

* X = primart revisionsnummer

* y = sekundart revisionsnummer
* z = Kkorrigeringsnummer.
Exempel: 107 = revision 1.07
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Kod |Beskrivning Omrade

5133 [FBA APPL FW REV 0...0xFFFF

Innehaller revisionsnumret for faltbussadapterns tillampningsprogram.
Formatet ar xyz dar:

* X = primart revisionsnummer

* y = sekundart revisionsnummer

» z = korrigeringsnummer.

Exempel: 107 = revision 1.07
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Omriktarstyrparametrar

Efter att faltbusskommunikation har etablerats skall
frekvensomriktarens styrparametrar som listas i tabellerna
nedan kontrolleras och vid behov justeras.

Kolumnen "Installning av faltbusstyrning samt beskrivning" ger
det varde som skall anvandas néar faltbussgranssnittet &r dnskad
kalla eller 6nskat mal for en viss signal, och ger aven en
beskrivning av parametern.

For faltbussignalvagar och meddelandesammansattning, se
handbockerna Embedded Fieldbus (EFB) Control
(BAFE68320658 [engelska]) och BACnet® Protocol
(3AUA0000004591 [engelskal)).

Val av kalla for styrkommandon

Kod |Instéllning for faltbusstyrning samt Omrade
beskrivning
1001 |EXT1 STYRNING 0...14

Definierar extern styrplats 1 (EXT1) — konfigurering av start-, stopp- och
rotationsriktningsstyrning.
10 = comm — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for start/stopp och
rotationsriktningsstyrning.
* Bitarna 0,1, 2 i Styrord 1 (parameter 0301) aktiverar start/stopp- och
rotationsriktningskommandon.
« Se faltbussens anvandarhandledning fér ndrmare instruktioner.

1002

EXT2 STYRNING 0...14

Definierar extern styrplats 2 (EXT2) — konfigurering av start-, stopp- och
rotationsriktningsstyrning.
10 = comm — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for start/stopp och
rotationsriktningsstyrning.
* Bitarna 0,1, 2 i Styrord 1 (parameter 0301) aktiverar start/stopp- och
rotationsriktningskommandon.
« Se faltbussens anvandarhandledning fér ndrmare instruktioner.

1003

ROTATIONSRIKTN 1...3
Definierar styrningen av motorns rotationsriktning.

1 = FRAM — Rotation endast framat.

2 = BACK — Rotation endast bakat

3 = VALD — Rotationsriktningen kan vaxlas pa kommando.
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Val av referenssignalkalla

Kod

Instéllning for faltbusstyrning samt Omrade
beskrivning

1102

VAL EXT1/EXT2 -6...12

Definierar kallan for val mellan de bada externa styrplatserna ExT1 eller
ExT2. Definierar alltsa kéllan for signalerna start/stopp/rotationsriktning
samt referenssignaler.
8 = comMm — Tilldelar styrningen av frekvensomriktaren till extern
styrplats EXT1 eller EXT2 utgéende fran faltbussens styrord.
* Bit 5i Styrord 1 (parameter 0301) definierar aktiv extern styrplats
(EXT1 eller EXT2).
« Se faltbussens anvandarhandledning fér ndrmare instruktioner.

1103

VAL EXT REF1 0...17

Val av signalkalla for extern referens Rer1.

8 = comM — Definierar faltbussen som referenskalla.

9 = comm+AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog
ingang 1 (AI1) som referenskalla. Se Analoga ingangar,
referenskorrigering pa sid 187.

10 = comm*AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog
ingang 1 (AI1) som referenskalla. Se Analoga ingangar,
referenskorrigering pa sid 187.

1106

VAL EXT REF2 0...19

Valjer signalkalla for extern referens REF2.

8 = coMmM — Definierar faltbussen som referenskalla.

9 = comm+AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog
ingang 1 (AI1) som referenskalla. Se Analoga ingangar,
referenskorrigering pa sid 187.

10 = comm*AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog
ingang 1 (AI1) som referenskalla. Se Analoga ingangar,

referenskorrigering pa sid 187.
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Val av digital utsignal

Kod (Instéllning for faltbusstyrning samt Omrade
beskrivning
1401 |RELAUTGANG 1 0...47

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 1 — vad
relautgang 1 betyder.
35 = coMM — Matar relat beroende pa insignalen fran
faltbusskommunikationen.
+ Féltbussen skriver en digital kod i parameter 0134 som matar
rela 1...rela 6 enligt tabellen nedan.
* 0 = Mata €j relat, 1 = Mata relat.

Par. 0134 | Bindrt | RO6 |RO5|RO4|RO3|RO2|RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

36 = comM(-1) — Matar relat beroende pa insignalen fran
faltbusskommunikationen.
* Féltbussen skriver en digital kod i parameter 0134 som matar
rela 1...rela 6 enligt tabellen nedan.
* 0 = Mata €j relat, 1 = Mata relat.

Par. 0134 | Binart | RO6 | RO5|RO4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0
1402 RELAUTGANG 2 0...47

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 2 — vad
relautgang 2 betyder.
» Se 1401 RELAUTGANG 1

1403 |RELAUTGANG 3 0...47

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 3 — vad
relautgang 3 betyder.

* Se 1401 RELAUTGANG 1
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Kod (Instéllning for faltbusstyrning samt Omrade
beskrivning
1410 RELAUTGANG 4...6 0...47
--- |Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar reld 4...6 — vad
1412 \relautgangarna 4...6 betyder.
* Se 1401 RELAUTGANG 1
Val av kalla for analog utsignal
Kod (Instéllning for faltbusstyrning samt Omrade
beskrivning
1501 |[AO1 INNEHALL 99...178
Definition av innehall fér analog utgang AO1.
135 = coMM DATA 1 — Matar utgangen utgaende fran insignalen fran
faltbusskommunikationen (parameter 0135).
136 = cOMM DATA 2 — Matar utgangen utgaende fran insignalen fran
faltbusskommunikationen (parameter 0136).
1502 |AO1 INNEHALL MIN -
Definierar AAO (MA)
innehallets P1505/{--~-~---—-—— - -
minvarde. P 1511 |
* Innehallet &r den !
parameter som :
ar vald med :
parameter 1501. |
* Minimivardet ar P 1504 /| !
ﬁﬁ’g{:;”\f;?de o P 1510 ! | AO INNEHALL
inneh3 P 1502/1508 ' -
nehalet som P 1503/1509
onverteras ti 4 AO (MA)
en analog P 1505/
utgang. P 1511
+ Parametrarna
(innehall och
aktuella min- och
maxinstallningar)
ger skal- och
offset- P 1504 /.
instaliningar for P 1510 : |
utsignalen. Se \ | AO INNEHALL
figuren. ' P 1502/1508
P 1503/1509
1503 |AO1 INNEHALL MAX -

Definierar innehallets maxvarde

* Innehallet &r den parameter som ar vald med parameter 1501.

» Maxvardet ar det storsta tillatna varde pa innehallet som konverteras
till en analog utgang.
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Kod |Instéllning for faltbusstyrning samt Omrade
beskrivning
1504 (MINIMUM AO1 0,0...20,0 mA
Definierar minsta utstrém.
1505 [MAXIMUM AO1 0,0...20,0 mA
Definierar storsta utstrém.
1506 [FILTER AO1 0,0...10,0 s
Definition av filtertidskonstant fér A01.
+ Den filtrerade signalen nar 63 % av en stegforandring inom
specificerad tid.
» Se figuren for parameter 1303 i Parameterlista och beskrivningar.
1507 |AO2 INNEHALL 99...178
Definition av innehall fér analog utgang A02. Se AO1 INNEHALL ovan.
1508 |AO2 INNEHALL MIN -
Definierar innehallets minvarde. Se AO1 INNEHALL MIN ovan.
1509 |AO2 INNEHALL MAX -
Definierar innehallets maxvarde. Se AO1 INNEHALL MAX ovan.
1510 ([MINIMUM AO2 0...20,0 mA
Definierar minsta utstrém. Se MINIMUM AO1 ovan.
1511 [MAXIMUM AO2 0...20,0 mA
Definierar storsta utstrém. Se MAXIMUM AO1 ovan.
1512 |FILTER AO2 0...10,0 s
Definition av filtertidskonstant fér AO2. Se FILTER AO1 ovan.
Systemparametrar
Kod |Instéllning for faltbusstyrning samt Omrade
beskrivning
1601 [DRIFTFRIGIVNING -6...7
Valjer kalla till driftfrigivningssignalen. Se figuren pa sid 271.
7 = comM — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for driftfrigivningssignal.
* Bit 6 i styrord 1 (parameter 0301) aktiverar den inverterade
driftférreglingssignalen.
* Se faltbussens anvandarhandledning for narmare instruktioner.
Obs: Maskinvaran férbikopplas om styrordet utgér kalla for
driftfrigivningssignalen.
1604 VAL FELATERST -6...8
\Valjer signalkalla for felaterstallning. Signalen aterstaller omriktaren
efter en utldsning for fel om felorsaken inte kvarstar.
8 = comm — Definierar faltbussen som en kalla for felaterstalining.
» Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
* Bit 4 i styrord 1 (parameter 0301) aterstaller frekvensomriktaren.
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Kod

Instéllning for faltbusstyrning samt Omrade
beskrivning

1606

LOKAL BLOCK -6...8
Definierar styrning for anvandning av driftlage HAND. Driftlage HAND
tillater styrning av frekvensomriktaren fran mandverpanelen
(operatdrspanelen).
» Nar LOKAL BLOCK &r aktiv kan mandverpanelen inte dverga fran

AUTO till HAND.
8 = comM — Definierar bit 14 i Styrord 1 (parameter 0301) som kalla for
blockering av lokal styrning.
» Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.

1607

SPARA PARAMETER 0=KLAR, 1=SPARA

Sparar alla andrade parametrar i permanent minne.

» Parametrar som andras via faltbussen sparas inte automatiskt i det
permanenta minnet. For att spara maste denna parameter anvandas.

* Om 1602 PARAMETERLAS = 2 (EJ SPARAD), kommer parametrar som
andras via mandverpanelen (operatérspanelen) inte att sparas. For
att spara maste denna parameter anvandas.

* Om 1602 PARAMETERLAS = 1 (OPPEN), kommer parametrar som
andras via mandverpanelen omgaende att sparas i det permanenta
minnet.

0 = KLAR — Vardet andras automatiskt nar alla parametrar ar sparade.

1 = SPARA — Sparar andrade parametrar i permanent minne.

1608

START FRIGIVN 1 -6...7
Valjer kalla till signalen Start frigivn 1 Se figuren pa sid 271.
Obs: Funktionen Start frigivn skiljer sig fran funktionen Driftfrigivning.

7 = coMmMm — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla fér Start frigivn 1-
signalen.
* Bit 2 i styrord 2 (parameter 0302) aktiverar start férregl 1-signalen.
« Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.

1609

START FRIGIVN 2 -6...7
Valjer kalla till signalen Start frigivn 2.
Obs: Funktionen Start frigivn skiljer sig fran funktionen Driftfrigivning.

7 = comMm — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla fér Start frigivn 2-
signalen.
* Bit 3 i styrord 2 (parameter 0302) aktiverar start férregl 2-signalen.
« Se faltbussens anvandarhandledning fér ndrmare instruktioner.
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Val av kurvform for acceleration/retardation

Kod

Beskrivning Omrade

2201

VAL ACC/RET -6...6

Definierar kalla for val av ramptid fér acceleration/retardation.
» Ramper definieras parvis, med en accelerationsramp och en
retardationsramp.
7 = cOMM - Definierar bit 10 i Styrord 1 (parameter 0301) som kalla for
val av ramppar.
«Styrordet ges via faltbusskommunikation.

2209

VAL 0-RAMPS ING -6...7

Definierar kalla for att forcera varvtalet till 0 Iangs aktuell
retardationsramp (se parametrarna 2203 RETARD TID 1 och 2206
RETARD TID 2).

7 = COMM - Definierar bit 13 i Styrord 1 som kalla for

forcering av varvtalet till 0.

«Styrordet ges via faltbusskommunikation.

Val av felhantering i hdndelse av kommunikationsfel.

Kod

Beskrivning Omrade

3018

KOMM MOD FELFUNK 0...3

Definierar frekvensomriktarens respons om faltbusskommunikationen

bryts.

0 = EJ VALD — Ingen reaktion

1 = FEL — Visar ett fel (28, SERIELL1 FEL) och motorn stannar genom
utrullning.

2 = KONST HAST 7 — Visar ett larm (2005, 1/0 KOMMUNIKATIONSFEL) och
staller in varvtalet med 1208 KONST VARVTAL 7. Detta "larmvarvtal"
forblir aktivt tills faltbussen skriver ett nytt referensvarde.

3 = SENAST VARVT - Visar ett larm (2005, I/0 KOMMunikationsfel ) och
staller in varvtalet utgaende fran senast gallande niva. Detta varde ar
lika med genomsnittsvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.
Detta "larmvarvtal" forblir aktivt tills faltbussen skriver ett nytt
referensvarde.

&VARNING! Om du valjer KONST HAST 7 eller SENAST VARVT,

kontrollera att fortsatt drift ar sdker nar kommunikationen med
mandverpanelen &r bruten.

3019

KOMM FEL TID 0...600,0 s

Installning av den férdrdjningstid for indikering av kommunikationsfel
som anvands av 3018 KOMM MOD FELFUNK.

» Korta avbrott i faltbusskommunikationen hanteras inte som fel om

varaktigheten understiger vardet pa KOMM FEL TID.
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PID-aterkoppling, val av kélla

Kod |Beskrivning Omrade
4010 |BORVARDE VAL 0...19

Parametern definierar borvardeskallan for PID-regulatorn.

» Parametern saknar funktion om PID-regulatorn ar férbikopplad (se
8121 REG FORBIKOPPL).

8 = COMM — Faltbussen &r referenskalla.

9 = comm+AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog
ingang 1 (A1) som referenskélla. Se Analoga ingangar,
referenskorrigering pa sid 156.

10 = comm+AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog
ingang 1 (A1) som referenskélla. Se Analoga ingangar,
referenskorrigering pa sid 156.

Analoga ingangar, referenskorrigering

Parametervardena 9, 10, och 14...17 anvander formeln i féljande tabell.
Varde-inst. |Berdkning av Al-referens

C+B C-vardet + (B-vardet - 50 % av borvardet)
Cc+B C-varde - (B-vardet / 50 % av borvardet)

C-B (C-vardet + 50 % av bérvardet) - B-vardet
C/B (C-vardet - 50 % av boérvardet) / B-vardet

\ar:

* C = Huvudreferensvarde
(= comm for vardena 9, 10 och = Al1 for vardena 14...17)

» B = Korrigeringsreferens
(= A1 for vardena 9, 10 och = A2 for vardena 14...17).

Exempel: Figuren 1204

visar 17 ()

referenskallkurvor fér 100 -//- -------------

vardeinstallningarna

9, 10, och 14...17, 80— -\~ " """~ ""~"~"-~~~:

dar: A

'C=25% 60 |- —"™N\\—"—"""~—""———-— - 9’14(+)

* P 4012 BORVARDE 40— — — = SO SSTRTT
MIN = 0.

* P 4013 BORVARDE 20-|-----= N —— - - — -

MAX = 0. 16 ()

+ B varierar langs 05 10’0 o »

horisontalaxeln. °
4014 VAL AV ARVARDE 1...13

\Val av aterkopplat arvarde.

11 = KOMM ATERK 1 — Signal 0158 PID COMM DATA 1 &r
aterkopplingssignalen.

12 = KOMM ATERK 2 — Signal 0159 PID COMM DATA 2 &r
aterkopplingssignalen.
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Kod |Beskrivning Omrade

4016 |ARVARDE 1 INGANG 1.7

Definierar kalla for arvarde 1 (ARV1).

6 = KOMM ARV 1 — Anvander vardet hos signal 0158 PID COMM DATA 1
som ARV1. Vardet skalas inte.

7 = KOMM ARV 2 — Anvander vardet hos signal 0159 PID COMM DATA 2
som ARV1. Vardet skalas inte.

4017 |JARVARDE 2 INGANG 1.7

Definierar kalla for arvarde 2 (ARV2).

6 = COMM ARV 1 — Anvander vardet hos signal 0158 PID COMM DATA 1
som ARV2. Vardet skalas inte.

7 = COMM ARV 2 — Anvander vardet hos signal 0159 pid comm data 2
SOM ARV2. Vardet skalas inte.

Kod [Beskrivning Omrade

4110, |Dessa parametrar hor till PID-regulator 2. Operationen ar analog med
4114, |den for regulator 1, parametrarna 4010, 4014, 4016 och 4017.

4116,
4117

Seriell kommunikation 157



ACH550-01 Anvéndarhandledning

Felhantering

ACH550 visar alla fel i klartext och med felnummer i
mandoverpanelens display. Se Diagnostik och underhall.
Dessutom tilldelas en felkod till varje felnamn som visas i
parametrarna 0401, 0412 och 0413. Den faltbusspecifika
felkoden indikeras som ett hexadecimalt varde, kodat enligt
DRIVECOM-specifikationen. Observera att inte alla faltbussar
stoder felkodindikeringen. Tabellen nedan definierar felkoderna
for varje felnamn.

Felnamn pa manoverpanel |Omriktar- |Faltbuss, felkod
felkod
OVERSTROM 1 2310h
OVERSPANNING 2 3210h
OVERTEMP OMRIKTARE 3 4210h
KORTSLUTNING 4 2340h
UNDERSPANNING 6 3220h
ANALOG INGANG 1 FEL 7 8110h
ANALOG INGANG 2 FEL 8 8110h
MOTOR OVERLAST 9 4310h
PANELBORTFALL 10 5300h
ID KORNINGSFEL 11 FF84h
MOTOR FASTLAST 12 7121h
EXTERNT FELA1 14 9000h
EXTERNT FEL2 15 9001h
JORDFEL UTGANG 16 2330h
Foraldrad 17 FF6AhN
INTERNT TERMISTORFEL |18 5210h
INT FIBEROPTISKT FEL 19 7500h
INT SPANN FORSORJ FEL |20 5414h
STROMMATNING 21 2211h
FASFEL INKOM MATNING |22 3130h
OVERVARV 24 7310h
FREKVENSOMR NR FEL 26 5400h
KONFIGURERINGSFIL 27 630Fh
TIME-OUT FALTBUS 28 7510h
IFB KONFIGURERINGSFIL |29 6306h
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HZ

FORCERAD UTLOSNING 30 FF90h
INTERN FALTBUS 1 31 FF92h
INTERN FALTBUS 2 32 FF93h
INTERN FALTBUS 3 33 FF94h
FASFEL MOTOR 34 FF56h
KABELANSLUTNINGAR 35 FF95h
OFORENLIG MJUKVARA 36 630Fh
OVERTEMP STYRKORT 37 4110h
EGEN LASTKURVA 38 FF6Bh
INTERNT  FELKONTAKTA 101 FF55h
ABB

INTERNT  FELKONTAKTA|103 FF55h
ABB

INTERNT FEL KONTAKTA |201 6100h
ABB

INTERNT FEL KONTAKTA |202 6100h
ABB

INTERNT FEL KONTAKTA |203 6100h
ABB

INTERNT FEL KONTAKTA |204 6100h
ABB

INTERNT  FELKONTAKTA |206 5000h
ABB

INTERNT FEL KONTAKTA |207 6100h
ABB

PARAMETERFEL HZ-RPM {1000 6320h
PARAMETERFEL PFA-NREF | 1001 6320h
PARAMETERFEL AI-SKALN |1003 6320h
PARAMETERFEL AO-SKALN | 1004 6320h
PARAMETERFEL MOTOR-|1005 6320h
KW

PARAMETERFEL EXT-RELA |1006 6320h
PARAMETERFEL FALTBUS |[1007 6320h
PARAMETERFEL PFA-SKAL | 1008 6320h
PARAMETERFEL MOTOR-|1009 6320h
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PARAMETERFEL PFC|1010 6320h
&FORCERAD STYRNING

PARAMETERFEL 1011 6320h
FORCERAD STYRNING

PARAMETERFEL PFC 101 [1012 6320h
PARAMETERFEL PFC 102 |1013 6320h
PARAMETERFEL PFC 103 |1014 6320h
Anvands ej 1015 6320h
PARAMETRFEL EGEN|1016 6320h
LASTKURVA
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Parameterlista och beskrivningar

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel innehaller parameterlistorna éver fordefinierade
tildmpningsmakron och beskrivningar av enskilda parametrar
for ACH550.

Parametergrupper

Parametrarna ar grupperade enligt féljande:

*  Grupp 99: STARTPARAMETRAR — Definierar nddvandiga
data for att stalla in frekvensomriktaren och mata in
motordata.

»  Grupp 01: DRIFTVARDEN — Innehaller driftvérden inklusive
arvardessignaler.

+  Grupp 03: FALTBUSOVERVAKNING — Overvakar
faltbusskommunikation.

*  Grupp 04: FELHISTORIK — Sparar den senaste felhistoriken
som rapporterats av frekvensomriktaren.

+  Grupp 10: STYRINGANGAR — Definierar externa kéllor for
kommandon som aktiverar start, stopp och
riktningsandringar. Laser rotationsriktningen eller tillater
vaxling.

* Grupp 11: VAL AV REFERENS — Definierar hur
frekvensomriktaren valjer mellan styrkallor.

* Grupp 12: KONSTANTA VARVTAL - Definierar en
uppsattning konstanta varvtal.

+  Grupp 13: ANALOGA INGANGAR — Definierar
begransningar och filtrering fér analoga ingangar.

+  Grupp 14: RELAUTGANGAR - Definierar villkor som
aktiverar relautgangar.

+  Grupp 15: ANALOGA UTGANGAR — Definierar
frekvensomriktarens analoga utgangar.

* Grupp 16: SYSTEMSTYRNING — Definierar lasningar,
aterstallningar och aktiveringar pa systemniva.

* Grupp 17: FORCERAD STYRNING — Definierar aktivering/
deaktivering, aktiveringssignal samt varvtal/-frekvens och
sakerhetskod.
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Grupp 20: GRANSER — Definierar min- och maxgranser for
motordrift.

Grupp 21: START/STOPP — Definierar hur motorn startas
och stoppas.

Grupp 22: ACCEL/RETARD — Definierar ramper som styr
acceleration och retardation.

Grupp 23: VARVTALSREGULATOR — Definierar variabler for
varvtalsreglering.

Grupp 25: KRITISKA FREKV — Definierar kritiska frekvens-
eller frekvensomraden.

Grupp 26: MOTORSTYRNING — Definierar
motorstyrningsvariabler.

Grupp 29: UNDERHALL — Definierar anvandningsnivaer och
brytpunkter.

Grupp 30: FELFUNKTIONER — Definierar fel och responser.
Grupp 31: AUTOM ATERSTALLN — Definierar villkor fér
automatiska aterstallningar.

Grupp 32: OVERVAKNING - Definierar évervakning fér
signaler.

Grupp 33: INFORMATION — Innehaller programinformation.
Grupp 34: PROCESSVARIABLER - Definierar vad som
visas pa mandverpanelens display.

Grupp 35: MOTORTEMP MATNING — Definierar detektering
och rapportering av motoréverhettning.

Grupp 36: TIDUR FUNKTION — Definierar tidurfunktioner.
Grupp 37: EGEN LASTKURVA — Definierar
anvandarinstallbara lastkurvor.

Grupp 40: PID-REGLERING - Definierar parametrar for att
PID-reglera ett drivsystem.

Grupp 41: PID-REGLERING (2) — Definierar parametrar for
att PID-reglera ett drivsystem.

Grupp 42: EXTERN / TRIM PID — Definierar parametrar for
extern PID-regulator.

Grupp 45: ENERGIBESPARING - Definierar installningarna
for berékning och optimering av energibesparing.

Grupp 51: KOMM MODUL — Definierar parametrar for att
konfigurera den externa faltbusskommunikationsmodulen
(FBA).

Grupp 52: STANDARD MODBUS - Definierar
installningsvariabler for panelkommunikation.
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*  Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM — Definierar
installningsvariabler for kommunikationsprotokollet for
inbyggd faltbuss .

*  Grupp 64: LAST ANALYS - Definierar lastanalysatorn som
kan anvandas for att analysera kundens process och
dimensionera frekvensomriktare och motor

*  Grupp 81: PFC-STYRNING - Definierar driftsattet pump- och
flaktvaxling.

*  Grupp 98: TILLVALSMODULER - Konfigurerar tillval fér
frekvensomriktare.
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Grupp 99: STARTPARAMETRAR

| denna grupp ingar speciella startparametrar som behdvs for
att:

+ stélla in frekvensomriktaren

* mata in motordata.

Kod

Beskrivning Omrade

9901

SPRAK 0...16
\Valjer sprak for mandverpanelens display.

0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO
4 = ESPANOL 5 = PORTUGES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANCAIS
8 = DANSK 9 = suoml 10 = SVENSKA 11 = RUSSKI
12 = POLSKI 13 = TURKCE 14 = czECH 15 = MAGYAR

9902

TILLAMPNINGSMAKRO 1...14,0...-4

Val av tillampningsmakro eller belastningar, spara en
parameteruppsattning. Tilldmpningsmakron ar kombinationer av
parametervarden som konfigurerar ACH550 for ett specifikt andamal.
1 = HVAC GRUND 2 = TILLUFTSFLAKT 3 = FRANLUFTSFLAKT

4 = KYLTORNSFLAKT 5 = KONDENSOR 6 = BOOSTERPUMP 7 = VAXLANDE
PUMPAR 8 = INTERNT TIDUR 9 = INTERNT TIDUR MED KONSTANTA VARVTAL
10 = OKA MINSKA 11 = DuBBLA PID 12 = DUBBLA PID MED KONSTANTA
VARVTAL 13 = E-FORBIKOPPLING 14 = MANUELL STYRNING 31 = LADDA
FDLIST O = EGET 1 LADDA -1 = EGET 1 SPARA -2 = EGET 2 LADDA -3 =Eget
2 spara -4 = Olast ladda

1...14 — Val av tillAmpningsmakro.

31 = LADDA FDLIST — FlashDrop-parametervarden som definieras av
FlashDrop-filen Parametervy valjs med parameter 1611 PARAMETERVY.

* FlashDrop &r en tillvalsenhet for snabb kopiering av parametrar till
frekvensomriktare som inte ar spanningssatta. FlashDrop tillater
enkel anpassning av parameterlistan. T.ex. kan utvalda parametrar
ddljas. For ytterligare information, se MFDT-01 FlashDrop User’s
Manual (3AFE68591074 [engelskal).

-1 = EGET 1 SPARA, -3 = EGET 2 SPARA — Sparar ett eget makro i
frekvensomriktarens permanenta minne for senare anvandning.

* Varje eget makro innehaller parameterinstaliningar, inklusive Grupp
99: STARTPARAMETRAR, och resultatet av
identifieringskérningen.

0 = EGET 1 LADDA, -2 = EGET 2 LADDA — Laddar ett tidigare definierat
eget makro fér anvandning.
-4 = OLAST LADDA — Manuell laddning av primar parameteruppsattning.

» Den automatiska funktionen for att spara och ladda primar
parameteruppsattning definieras av Grupp 17: FORCERAD
STYRNING.
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Kod |Beskrivning Omrade
9904 IMOTOR STYRMETOD 1=VARVTAL,
3=SKALAR

Valjer motorstyrningsmetod.
1 = VARVTAL — sensorlds vektorreglering

* Referens 1 ar varvtalsreferens i rpm.

* Referens 2 ar varvtalsreferens i % (100 % &r absolut maximalt
varvtal, lika med referens- parameter 2002 MAX VARVTAL, eller 2001
MIN VARVTAL om absolutbeloppet av min varvtal ar stérre an max
varvtal).

3 = FREKVENS — skalar styrning

* Referens 1 ar frekvensreferens i Hz.

* Referens 2 ar frekvensreferens i % (100 % ar absolut maximal
frekvens, lika med parameter 2008 MAX FREKVENS, eller 2007 MIN
FREKVENS om absolutbeloppet av min varvtal ar stérre &n max
varvtal).

9905 [MOTOR NOM SPANN 200...600 V

Definierar motorns markspanning.

» Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt.

 Definierar maximal spanning som frekvensomriktaren kan leverera till
motorn

» ACH550 kan inte mata motorn med en spanning som ar hégre an
natspanningen.

Utspanning
A
P 9905+ — — —

|

|

| Ut-

1 frekvens

P 9907
9906 [MOTOR NOM STROM Typberoende

Definierar motorns markstrém.
» Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt.
* Tilldtet omréde: (0,2...2,0) - Iy (dar Iy ar frekvensomriktarstrémmen).

9907 IMOTOR NOM FREKV 10,0...500 Hz

Definierar motorns markfrekvens.

* Omrade: 10...500 Hz (typiskt 50 eller 60 Hz)

» Definierar den frekvens vid vilken utspanningen ar lika med MOTOR
NOM SPANN.

« Faltférsvagningspunkt = Nom frekv - matningsspanning / Motor nom
spann
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Kod |Beskrivning Omrade

9908

MOTOR NOM VARVTAL 50...30000 rpm

Definierar motorns markvarvtal.
» Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt.

9909

MOTOR NOM EFFEKT Typberoende

Definierar motorns markeffekt.
+ Maste vara lika med vardet pa motorns markskylt.

9910

MOTOR IDENTIFIER 0=AV/IDMAGN,
1=PA

Denna parameter styr motorns sjalvkalibreringsprocess, vilken

benamns "identifieringskérniong" Under denna process matar

frekvensomriktaren motorn i syfte att identifera dess egenskaper.

Darefter optimerar den regleringen genom att skapa en motormodell.

Denna motormodell ar sarskilt effektiv nar:

 Arbetspunkten ligger néra nollvarvtal.

+ Driften kraver ett vridmomentomrade som ligger ovanfér motorns
markvridmoment, Gver ett brett varvtalsomrade och utan nagon
uppmaétt varvtalsaterkoppling, dvs utan pulsgivare.

Om ingen motoridentifieringskérning genomférs kommer
frekvensomriktaren att anvanda en mindre detaljerad motormodell som
skapas nar drivsystemet kors forsta gadngen. Denna ID-
magnetiseringsmodell vid "Férsta start" uppdateras automatiskt* efter
varje forandring av motorparametrar. For att uppdatera modellen
magnetiserar frekvensomriktaren motorn under 10 till 15 sekunder vid
nollvarvtal.
* For att skapa en "Forsta start"-modell kravs att antingen 9904 =
1 (VARVTAL), eller 9904 = 3 (SKALAR) och 2101 = 3 (FLYGANDE) eller 5
(FLYG+MFORST).

Obs: Motormodeller arbetar med interna parametrar och

anvandardefinierade motorparametrar. Frekvensomriktaren andrar inte

nagra anvandardefinierade parametrar da den skapar modellen.

0 = AV/IDMAGN — Deaktiverar processen motoridentifieringskorning.
(Detta deaktiverar inte anvandningen av motormodellen.)

1 = TILL — Aktiverar en motoridentifieringskdrning vid nasta
startkommando. Efter avslutad identifieringskérning andras vardet
automatiskt till 0.
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Kod

Beskrivning Omrade

For att genomféra en identifieringskdrning:
1. Koppla bort den drivna utrustningen fran motorn (eller reducerar pa
annat satt lasten till nara noll).
2. Kontrollera att det ar sakert att kéra motorn:
* Identifieringskorningen later motorn rotera i riktning framat - verifiera
att rotation framéat inte medfor risker.
* Identifieringskdrningen later motorn rotera vid 50...80 % av sitt
markvarvtal — verifiera att drift vid detta varvtal inte medfor risker.
3. Kontrollera féljande parametrar (om de har férandrats fran
fabriksinstallningarna):
+ 2001 MIN VARVTAL < 0
* 2002 MAX VARVTAL > 80 % av motorns markvarvtal.
*+ 2003 MAX STROM > 100 % av lo\-vardet
» Max moment (parametrarna 2014, 2017 och/eller 2018) > 50 % .
4. Vid mandverpanelen, valj:
* Valj PARAMETRAR.
* Valj Grupp 99.
« Valj Parameter 9910.

9915

MOTOR COSFI 0=IDENT OK;
0,01...0,97

Definierar motorns markeffektfaktor (cos fi). Parametern forbattrar
motorns prestanda, sarskilt for hdgeffektiva motorer.

0 = IDENT OK — Frekvensomriktaren identifierar cos fi automatiskt genom
uppskattning.

0,01...0,97 — Av anvandaren inmatat varde anvands som cos fi.
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Grupp 01: DRIFTVARDEN

Gruppen omfattar driftvarden for 6vervakning av funktionerna i
omriktaren. Frekvensomriktaren faststaller arvarden utgaende
fran matningar eller berakningar. Anvandaren kan inte andra
dessa varden.

Kod |Beskrivning Omrade

0101 |VARVTAL & RIKTN -30000...30000 rpm
Motorns beréknade varvtal (rpm). Absolutbeloppet av 0101 VARVTAL &
RIKTN ar samma som vardet pa 0102 varvtal.
+ Vardet pa 0101 VARVTAL & RIKTN &r positivt om motor roterar framét.
» Vardet pa 0101 VARVTAL & RIKTN ar negativt om motor roterar bakat.

0102 |[VARVTAL 0...30000 rpm
Motorns berdknade varvtal (rpm)

0103 |UTFREKVENS 0,0...500,0 Hz
Utfrekvensen till motorn (Hz). (Visas som standard pa bilden OUTPUT.)

0104 [STROM Typberoende
Visar motorstrdommen som matts av ACH550. (Visas som standard pa
bilden OUTPUT.)

0105 IMOMENT -200...200 %
Utmoment. Beraknat vridmoment pa motoraxeln i procent av
markmomentet.

0106 |EFFEKT Typberoende
Uppmatt motoreffekt i kW

0107 |[DC SPANNING 0...2,5- Vy4n
DC-mellanledets spanning i V DC, som matts av ACH550

0109 [UTSPANNING 0...2,0 - Vy4n
Den till motorn utmatade spanningen

0110 |FRO TEMP 0...150°C
Temperaturen hos frekvensomriktarens kylflans i grader C

0111 [EXTERN REF 1 0...300000 rpm/

0...500 Hz

Extern referens, rRer1, i rpm eller Hz — enheten bestdms av parameter
9904

0112 |EXTERN REF 2 0...100 %

(0...600 % for moment)

Extern referens, REF2, i %
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Kod |Beskrivning Omrade
0113 |[STYRPLATS 0=HAND, 1=EXT1,
2=EXT2
Aktiv styrplats. Alternativen ar:
0 = HAND
1=EexT1
2 = EXT2

0114 DRIFTTID 0...9999 h
Frekvensomriktares ackumulerade drifttid i timmar (h)

» Kan aterstéllas genom tryckning pa UPP- och NER-tangenterna
samtidigt nar mandverpanelen ar i Parameterlage.

0115 [kWh RAKNARE 0...65535 kWh
Frekvensomriktares ackumulerade energiférbrukning i kilowattimmar
Raknarvardet ackumuleras tills det nar 65535, varefter raknaren rullar
Over och startar pa nytt fran 0.

+ Réknaren kan aterstéllas genom tryckning pa UPP- och NER-
tangenterna samtidigt nar mandverpanelen ar i Parameterlage.

0116 |APPL BLOCK UTG 0...100 % (0...600 %

for moment)
Tillampningsblockets utsignal. Varde fran antingen:
* PFC-styrning, om PFC-styrning ar aktiv, eller
« parameter 0112 EXTERN REF 2.

0118 |DI 1-3 STATUS 000...111 (0...7 decimalt)
Status for de tre digitala ingangarna
« Status visas som ett digitalt varde.

+ 1 visar att ingangen ar aktiv.
« 0 visar att ingadngen ej ar aktiv.
DI1 DI2 DI3

0119 |DI 4-6 STATUS 000...111 (0...7 decimalt)
Status for de tre digitala ingangarna
» Se parameter 0118 DI 1-3 STATUS.

0120 |Al1 0...100 %

Relativvarde for analog ingang 1i %

0121 |Al 2 0...100 %

Relativvarde for analog ingang 2 i %
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Kod |Beskrivning Omrade
0122 |RELA 1-3 STATUS 0...111 (0...7 decimalt)
Status for de tre reldutgangarna
* 1 visar att relat drar.
+ 0 visar att relat &r spanningslost.
RELA 1 STATUS —l
RELA 2 STATUS
RELA 3 STATUS
0123 |RELA 4-6 STATUS 0...111 (0...7 decimalt)
Status for de tre relautgangarna. Se parameter 0122.
0124 |ANALOG UTGANG 1 0...20 mA
Vardet pa analog utgang 1 i milliampere
0125 |ANALOG UTGANG 2 0...20 mA
\Vardet pa analog utgang 2 i milliampere
0126 |UTSIGNAL1 -1000...1000 %
Utsignal fran PID-regulator (PID1) i %
0127 |UTSIGNAL2 -100...100 %
Utsignal fran extern PID-regulator (PID2) i %
0128 |PID 1 BORVARDE Enhet och skala def.
av par. 4006/4106 och
PID1-bérvardet 4007/4107
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrarna
0129 |PID 2 BORVARDE Enhet och skala def.
av par. 4206 och 4207
PID2 regulatorns bodrvardessignal
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrarna
0130 |PID 1 ATERK Enhet och skala def.
av par. 4006/4106 och
PID1 regulatorns aterkopplingssignal 4007/4107
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrarna
0131 |PID 2 ATERK Enhet och skala def.
av par. 4206 och 4207
PID2 regulatorns aterkopplingssignal
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrarna
0132 |REGLERAVVIK1 Enhet och skala def.
av par. 4006/4106 och
Skillnad mellan PID1-regulatorns 4007/4107
referensvarde och arvarde
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrarna
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Kod |Beskrivning Omrade
0133 |REGLERAVVIK2 Enhet och skala def.
av par. 4206 och 4207
Skillnaden mellan bérvardet PID 2 till regulatorn, och arvardet
» Mattenheter och skala definieras av PID-parametrarna

0134 |RE 1-6 STATUS 0...65535
Via serieckommunikation skrivbar dataarea
» Anvands for relastyrning
» Se parameter 1401.

0135 |[SER LANK DATA 1 -32768...+32767
Via serieckommunikation skrivbar dataarea

0136 |[SER LANK DATA 2 -32768...+32767
Via serieckommunikation skrivbar dataarea

0137 |IPROCESS VAR 1 -

Processvariabel 1

 Definierad av parametrar i Grupp 34: PROCESSVARIABLER
0138 IPROCESS VAR 2 -

Processvariabel 2

 Definierad av parametrar i Grupp 34: PROCESSVARIABLER
0139 |PROCESS VAR 3 -

Processvariabel 3

 Definierad av parametrar i Grupp 34: PROCESSVARIABLER

0140 |DRIFTTID 0,00...499,99 kh
Frekvensomriktares ackumulerade drifttid i tusental timmar (kh).

* Kan inte aterstallas.

0141 [MWH RAKNARE 0...65535 MWh
Frekvensomriktares ackumulerade energiférbrukning i megawattimmar.
* Kan inte aterstallas.

0142 VARVTALSRAKNARE 0...65535 Mvarv
Motorns ackumulerade antal varv i miljoner varv.

+ Kan aterstallas genom tryckning pa UPP- och NER-tangenterna
samtidigt nar manéverpanelen ar i Parameterlage.

0143 [DRIFTTID HOG 0...65535 dagar
Frekvensomriktares ackumulerade tid med spanning applicerad, i
dagar.

* Kan inte aterstallas.

0144 |DRIFTTID LAG 00.00.00...23:59:58
Frekvensomriktares ackumulerade tid med spanning applicerad, i 2-
sekundersperioder (30 perioder = 60 sekunder).

* Visas i formatet hh.mm.ss.
+ Kan inte aterstallas.
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Kod |Beskrivning Omrade
0145 |[MOTOR TEMP -10...200°C /
0...5000 ohm

Motortemperatur i grader Celsius / PTC-resistans i ohm.
+ Aktuellt endast om motortemperatursensor ar installerad. Se
parameter 3501.

0150

STYRKORT TEMP -20,0...150,0 C
Temperatur hos frekvensomriktarstyrkortet i grader Celsius.

Obs: Vissa frekvensomriktare har ett styrkort (OMIO) som inte stoder
denna funktion. Dessa frekvensomriktare visar alltid konstantvardet
25,0°C.

0153

MOTOR TEMPERATUR 0,0...100,0 %
Uppskattad 6kning av motorns temperatur. Vardet ar lika med
uppskattad termisk belastning av motorn uttryckt som procent av
utlésningsnivan i motortemperaturmodellen.

0158

PID COMM DATA 1 -32768...+32767
Data som tagits emot fran faltbuss for PID-reglering (PID1 och PID2).

0159

PID COMM DATA 2 -32768...+32767
Data som tagits emot fran faltbuss for PID-reglering (PID1 och PID2).

0174

SPARAD kWh 0,0...999,9 kWh

Sparad energi i kWh i jamforelse med energin som anvands nar

pumpen &r direkt ansluten till matningen. Se noten pa sid 295.

» Réaknarvardet ackumuleras tills det nar 999,9, varefter raknaren rullar
over och startar pa nytt fran 0,0.

» Kan aterstallas med parameter 4509 ENERGI ATERSTALL (aterstallning
alla energirdknare samtidigt).

» Se Grupp 45: ENERGIBESPARING.

0175

SPARAD MWH 0...65535 MWh

Sparad energi i MWh i jamférelse med energin som anvands nar

pumpen ar direkt ansluten till matningen. Se noten pa sid 295.

« Raknarvardet ackumuleras tills det nar 65535, varefter raknaren rullar
over och startar pa nytt fran 0.

+ Kan aterstallas med parameter 4509 ENERGI ATERSTALL (aterstallning
alla energirdknare samtidigt).

» Se Grupp 45: ENERGIBESPARING.
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Kod |Beskrivning Omrade
0176 |SPARAD VARDE 1 0,0...999,9
Sparad energi i lokal valuta (resten nar total sparad energi divideras
med 1000). Se noten pa sid 295.
» For att berdkna total sparad energi i valutaenheter, addera vardet hos
parameter 0177 multiplicerat med 1000 till vardet hos parameter
0176.
Exempel:
0176 SPARAD VARDE 1 = 123,4
0177 SPARAD VARDE 2 = 5
Total sparad energi =5 - 1000 + 123,4 = 5123,4 valutaenheter.
» Raknarvardet ackumuleras tills det nar 999,9 (raknaren rullar inte
Over).
» Kan aterstallas med parameter 4509 ENERGI ATERSTALL (aterstallning
alla energiraknare samtidigt).
+ Lokalt energipris anges med parameter 4502 ENERGIPRIS.
* Se Grupp 45: ENERGIBESPARING.
0177 |SPARAD VARDE 2 0...65535
Sparad energi i lokal valuta, i tusental valutaenheter Vardet 5 t.ex.
betyder 5000 valutaenheter. Se noten pa sid 295.
+ Ré&knarvardet ackumuleras tills det nar 65535 (réknaren rullar inte
Over).
+ Se parameter 0176 SPARAD VARDE 1.
0178 REDUCERAT CO2 0...6553,5 tn
Minskning av koldioxidutslapp i ton. Se noten pa sid 295.
» Raknarvardet ackumuleras tills det nar 6553,5 (réknaren rullar inte
Over).
+ Kan aterstallas med parameter 4509 ENERGI ATERSTALL (aterstéllning
alla energiraknare samtidigt).
» CO2-konverteringsfaktorn stélls in med parameter 4507 cO2 KONV
FAKTOR.
* Se Grupp 45: ENERGIBESPARING.
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Grupp 03: FALTBUSOVERVAKNING

Gruppen overvakar faltbus- kommunikationen. Se aven Seriell
kommunikation.

Kod |Beskrivning Omrade
0301 |HUVUDSTYRORD 1 -

Endast lIasbar kopia av Faltbusstyrord 1

+ Faltbusstyrord ar det primara mediet for att styra frekvensomriktaren
fran en faltbussadministratér. Kommandot bestar av tva styrord.
Bitkodade instruktioner i styrorden later frekvensomriktaren vaxla
status.

* For att styra frekvensomriktaren, med hjalp av styrord maste en
extern styrplats (ExT1 eller EXT2) vara aktiv och satt till comm. (Se
parametrarna 1001 och 1002.)

» Mandverpanelen visar ordet i hexadecimalt format. Till exempel, bit 0
med bara nollor och en etta visas som 0001. Bit 15 med bara nollor
och en etta visas som 8000.

Bit # |0301, HUVUDSTYRORD 1 0302, HUVUDSTYRORD 2

0 [STOP FBLOKAL_CTL

1 |START FBLOKAL_REF

2 |BACK START_FORREGL1

3 |LOKAL START_FORREGL2

4 |ATERSTALLN Reserverad

5 |EXT2 Reserverad

6 |DRIFTFORREGLING Reserverad

7 |RAMPSTP_NORM Reserverad

8 |RAMPSTP_NOD Reserverad

9 |STOPP_UTRULLN Reserverad

10 |RAMP_2 Reserverad

11 |[RAMP_UTG_ 0 REF_KONST

12 |RAMP_FRYST REF_MEDEL

13 |[RAMPGEN_ING_ 0 BUSS_AKTIV

14 |L_STYRN_LAST B_DRIFTFORREGL

15 |[MOMENTGR2 STOPP_FORREGL
0302 HUVUDSTYRORD 2 -

Endast lasbar kopia av Faltbusstyrord 2

» Se parameter 0301.
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Kod |Beskrivning Omrade
0303 [HUVUDSTATUSORD 1 -
Endast lasbar kopia av Statusord 1
» Frekvensomriktaren skickar statusinformation till faltbusstyrenheten.
Status bestar av tva statusord.
Bit # (0303, HUVUDSTATUSORD 1  |0304, HUVUDSTATUSORD 2
0 |[KLAR VARNING
1 |AKTIV OBSERVERA
2 |STARTSIGNAL ROTRIKTN_LAST
3 |DRIFT L_STYRN_LAST
4 |INOLLVARV VEKTOR_REGL
5 |ACCELERERAR Reserverad
6 |RETARDERAR Reserverad
7 [BORV UPPNATT CPY_CTL
8 |GRANS CPY_REF1
9 |OVERVAKNING CPY_REF2
10 |INV_BORVARDE KOP_STYRORD
11 |INV_ARVARDE REF1_BEG
12 |PANEL LOKAL REF2_BEG
13 |FB LOKAL REF2EXT_BEG
14 |[EXT2_AKTIV STARTFORR _BEG
15 |FEL STARTFORR_BR
0304 HUVUDSTATUSORD 2 -
Endast lasbar kopia av Statusord 2
» Se parameter 0303.
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Kod

Beskrivning Omrade

0305

FELORD 1 -

Endast lasbar kopia av Felord 1

» Nar ett fel ar aktivt satts motsvarande bit for aktivt fel i felorden.

+ Varje fel har en specifikt tilldelad bit i ett felord.

 Se Fellista pa sid 373 for en beskrivning av felen.

* Mandverpanelen visar ordet i hexadecimalt format. Till exempel, bit 0
med bara nollor och en etta visas som 0001. Bit 15 med bara nollor
och en etta visas som 8000.

Bit # (0305, FELORD 1 0306, FELORD 2 0307, FELORD 3

0 |OVERSTROM Foraldrad INTERN FALTBUS 1

1 |OVERSPANNING [TERMISKT FEL INTERN FALTBUS 2

2 |OVERTEMP OMRIK-[INT KOMM FEL INTERN FALTBUS 3

TARE

3 |KORTSLUTNING INT SPANN FOR-  |OFORENLIG MJUK-
SORJ FEL VARA

4 |Reserverad STROMMATNING |EGEN LASTKURVA

5 |UNDERSPANNING |[FASFEL INKOM Reserverad
MATNING

6 |Al1 FEL Reserverad Reserverad

7 |AI2 FEL OVERVARV Reserverad

8 |MOTOROVERLAST |Reserverad Reserverad

9 |PANELBORTFALL |FRO NR FEL Reserverad

10 |ID KORNINGSFEL |KONFIGURERINGS-|Systemfel
FIL

11 |[MOTOR FASTLAST [TIME-OUTFALTBUS [Systemfel

12 |OVERTEMP STYR- |IFB KONFIGURE- |Systemfel

KORT RINGSFIL

13 |[EXTERNT FEL1 TVINGAD UTL Systemfel

14 |[EXTERNT FEL2 FASFEL MOTOR Systemfel

15 |JORDFEL UTGANG |UTG KABLAGE Parameter-

installningsfel
0306 [FELORD 2 -

Endast lasbar kopia av Felord 2
» Se parameter 0305.

0307

FELORD 3 -

Endast lasbar kopia av Felord 3
+ Se parameter 0305.
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Kod |Beskrivning Omrade

0308 LARMORD 1 -

Kopia av LARMORD 1

» Nar ett larm ar aktivt satts motsvarande bit for aktiv varning i
larmorden.

» Varje varning har en specifikt tilldelad bit inom larmorden.

« Bitarna forblir satta tills hela larmordet aterstalls. (Aterstalining sker
genom att man skriver noll till ordet).

* Mandverpanelen visar ordet i hexadecimalt format. Till exempel, bit 0
med bara nollor och en etta visas som 0001. Bit 15 med bara nollor
och en etta visas som 8000.

Bit # |0308, LARMORD 1 0309, LARMORD 2
0 |OVERSTROM AV KNAPP
1 |OVERSPANNING PID VILOLAGE
2 |UNDERSPANN MOTOR IDENTIFIER
3  |RIKTN_LAST FORCERAD STYRNING
4 |l/O KOMMFEL START FRIGIVN 1 SAKNAS
5 |Al1 FEL START FRIGIVN 2 SAKNAS
6 |Al2 FEL NODSTOPP
7 |PANELBORTFALL Reserverad
8 |OVERTEMP OMRIKTARE |FORSTA START
9 |MOTORTEMPERATUR Reserverad
10 |Reserverad EGEN LASTKURVA
11 |MOTOR FASTLAST START FORDROJ
12 |AUTOMATISKATERSTART |Reserverad
13 |AUTOVAXLING
14 |PFCLAS
15 |Reserverad

0309 LARMORD 2 -

Kopia av LARMORD 2
» Se parameter 0308.
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Grupp 04: FELHISTORIK
Gruppen lagrar historik om de fel som uppstatt i omriktaren.

Kod

Beskrivning Omrade

0401

SENASTE FEL felkoder (mandverpanel-

visning som text)

0 — Rensa felhistorik (pa panelen = INGEN REGISTRERING).

n = Felkod fér senast registrerat fel.

» Felkoden visas som ett namn. Se Fellista pa sid 373 for felkoder och
namn. Felnamnen som visas for denna parameter kan vara kortare
an motsvarande namn i fellistan, som visar namnen sa som de visas
pa displayen.

0402

SENAST FEL DATUM Datum dd.mm.aa/
total drifttid i dagar
Datum da det senaste felet intraffade. Antingen som:
+ Ett datum — om realtidsklockan fungerar korrekt.
+ Antalet dagar efter spanningstillslag — om realtidsklockan inte
anvands eller inte har stéllts in.

0403

SENAST FEL TID Tid hh.mm.ss

Tiden da det senaste felet intraffade. Antingen som:

* Realtid, i format hh:mm:ss — om realtidsklockan fungerar korrekt.

» Tiden som gatt sedan spanningstillslag (perioder kortare an hela
dagar rapporteras i 0402), i format hh:mm:ss — om realtidsklockan
inte anvands eller inte har stéllts in.

0404

VARVTAL VID FEL -
Motorvarvtalet (rpm) vid tiden da det senaste felet intraffade

0405

FREKVENS VID FEL -
Frekvensen (Hz) vid tiden da det senaste felet intraffade

0406

SPANNING VID FEL -
DC-mellanledets spanning (V) vid tiden da det senaste felet intraffade

0407

STROM VID FEL -
Motorstrommen (A) vid tiden fér senaste fel

0408

MOMENT VID FEL -
Motormomentet ( % ) vid tiden da det senaste felet intraffade

0409

STATUS VID FEL -

Frekvensomriktares status (hexadecimalt kodord) vid tiden da det
senaste felet intraffade

0410

DI 1-3 VID FEL 000...111 (binart)
Status for digitala ingangar 1...3 vid tiden da det senaste felet intraffade

0411

DI 4-6 VID FEL 000...111 (binart)
Status for digitala ingangar 4...6 vid tiden da det senaste felet intraffade
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Kod |Beskrivning Omrade

0412 |FOREGAENDE FEL 1 som par. 0401
Felkod for nast senaste fel. Endast lasbar.

0413 |FOREGAENDE FEL 2 som par. 0401
Felkod for tredje senaste fel. Endast lasbar.
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Grupp 10: STYRINGANGAR

Denna grupp:

» definierar externa kallor (EXT1, och EXT2) fér kommandon
som tillater start, stopp och rotationsriktningsvaxling

+ laser rotationsriktningen eller tillater vaxling. For att vélja
mellan de bada externa styrplatserna, anvand parameter
1102 i nasta grupp.

Kod [Beskrivning Omrade
1001 |EXT1 STYRNING 0...14
Definierar extern styrplats 1 (EXT1) — konfigurering av start-, stopp- och
rotationsriktningsstyrning.
0 = EJ VALD — Ingen extern kommandokalla for start, stopp och
rotationsriktning
1 = DI1 — Tvatrads start/stop

« Start/stopp via digital ingang DI1 (DI1 sluten = Start; DI1 6ppen =
Stopp).

» Parameter 1003 definierar riktningen. Val av 1003 = 3 (BEGARAN) ar
ekvivalent med 1003 = 1 (FRAM).

2 = DI1,2 - Tvatrads start/stopp, riktning

« Start/stopp via digital ingang DI1 (DI1 sluten = Start; DI1 6ppen =
Stopp).

* Rotationsriktningsstyrning (kréver att parameter 1003 = 3 (vald))
via digital ingang DI2 (DI2 sluten=Back; DI2 6ppen = Fram).

3 = DI1P, 2P — Tretrads start/stopp

« Start/stopp-kommandon genom tryckning pa aterfjadrande
tryckknappar (P star for "puls").

« Start med en normalt éppen tryckknapp, ansluten till digital ingang
DI1. For att starta frekvensomriktaren maste digital ingang DI2 vara
sluten fore pulsen i DI1.

* Parallellkoppla flera startknappar.

« Stopp med en normalt sluten tryckknapp, ansluten till digital ingang
DI2.

* Seriekoppla flera stoppknappar.

» Parameter 1003 definierar riktningen. Val av 1003 = 3 (BEGARAN) ar
ekvivalent med 1003 = 1 (FRAM).

4 = DI1P, 2P, 3 — Tretrads start/stopp- och rotationsriktning

« Start/stopp-kommandon genom tryckning pa aterfjadrande
tryckknappar, sa som beskrivs for DI1P, 2P.

* Rotationsriktningsstyrning [kraver parameter 1003 = 3 (VALD)] via
digital ingang DI3.

(D13 sluten = Back; DI 3 6ppen = fram).
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Kod

Beskrivning Omrade

5 =DI1P, 2P, 3P — Start framat, Start bakat och Stopp

« Start- och rotationsriktningskommandon ges samtidigt med tva
aterfjadrande tryckknappar (P star for "puls").

« Kommandot Start framat ges via en normalt 6ppen tryckknapp,
ansluten till digital ingang DI1. For att starta frekvensomriktaren
maste digital ingang DI3 vara sluten under pulsen i DI1.

« Kommandot Start bakat ges via en normalt 6ppen tryckknapp,
ansluten till digital ingang DI2. For att starta frekvensomriktaren
maste digital ingang DI3 vara sluten under pulsen i DI2.

« Parallellkoppla flera startknappar.

+ Stopp med en normalt sluten tryckknapp, ansluten till digital ingang
DI3.

« Seriekoppla flera stoppknappar.

* Kraver att parameter 1003 = 3 (VALD).

6 = DI 6 — Tvatrads start/stop

« Start/stopp via digital ingang DI6 (DI6 sluten = Start; DI6 6ppen =
Stopp).

» Parameter 1003 definierar riktningen. Val av 1003 = 3 (BEGARAN) ar
ekvivalent med 1003 = 1 (FRAM).

7 = DI6,5 - Tvatrads start/stopp/riktning

« Start/stopp via digital ingang D16 (DI6 sluten = Start; DI6 6ppen =
Stopp).

* Rotationsriktningsstyrning [kréver parameter 1003 = 3 (VALD)] via
digital ingang DI5.

(D15 sluten = Back; DI 5 6ppen = fram).
8 = PANEL — mandverpanel

« Start/stopp och rotationsriktningsstyrning via manéverpanelen nar
EXT1 &r aktiv.

* Rotationsriktningsstyrning kraver att parameter 1003 = 3 (VALD).

9 = DI1F,2R — Start/stopp/rotationsriktningsstyrning via kombinationer av

DI1 och DI2

» Start framat = DI1 sluten och DI2 6ppen.

» Start bakat = DI1 6ppen och DI2 sluten.

* Stopp = bade DI1 och DI2 slutna, eller bada 6ppna.

* Kraver att parameter 1003 = 3 (VALD).

10 = comm — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla for start/stopp och
rotationsriktningsstyrning.

* Bitarna 0,1, 2 i Styrord 1 (parameter 0301) aktiverar start/stopp- och
rotationsriktningskommandon.

+ Se féltbussens anvandarhandledning for ndrmare instruktioner.

11 = TIDUR 1- Tilldelar Start/stopp-styrning till tidur 1 (Tidur aktiverat =

START; Tidur deaktiverat = STOPP).

* Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.

12...14 = TIDUR 2...4 — Tilldelar Start/Stopp-styrning till tidur 2...4.

» Se TIDUR 1 ovan.
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Kod |Beskrivning Omrade
1002 |EXT2 STYRNING 0...14
Definierar extern styrplats 2 (EXT2) — konfigurering av start-, stopp- och
rotationsriktningsstyrning.
» Se parameter 1001 EXT1 STYRNING ovan.
1003 |ROTATIONSRIKTN 1...3
Definierar styrningen av motorns rotationsriktning.
1 = FRAM — Rotation endast framat.
2 = BACK — Rotation endast bakat
3 = VALD — Rotationsriktningen kan vaxlas pa kommando.
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Grupp 11: VAL AV REFERENS

Denna grupp definierar:
* hur frekvensomriktaren valjer mellan styrkallor
» egenskaper och kallor for REF1 och REF2.

REF1
| Panel PTT07
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, EREH —|REF1
‘Panel REF 2 [P1106 Co!
—o...17 |_|P1107] . REF2
EEE;%T P P1108 PANEL
' Hand/Auto
77777777777777777777777777 Val
L {HAND |
PanelREF1 s | AUTO
ane _[P1103 |
DI E1Zt P1104]:  [P1102
Al ] T vantal|P1105[|EXT 1
EXT1 - lexT2
Panelref2 50—
—P1108| o172 PT106
DI _ L {Konst | 10...17
Al _| Varvtal —
__|19
EXT2
Kod |Beskrivning Omrade
1101 |REF FRAN PANEL 1=REF 1 (Hz/rpm),

2=REF 2 (%)
Val av referens vid lokal styrning.
1 = REF1 (Hz/rpm) — Referenstypen beror pa parameter 9904 MOTOR
STYRMETOD:
* Varvtalsreferens (rpm) om 9904 = 1 (VARVTAL).
* Frekvensreferens (Hz) om 9904 = 3 (SKALAR).
2 = REF2( % )
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Kod |Beskrivning Omrade

1102 VAL EXT1/EXT2 -6...12

Definierar kallan for val mellan de bada externa styrplatserna ExT1 eller
EXT2. Definierar alltsa kallan for signalerna start/stopp/rotationsriktning
samt referenssignaler.
0 = EXT1 — Val av extern styrplats 1 (EXT1).
» Se parameter 1001 EXT 1 STYRNING for EXT1-definitionerna av start/
stopp/rotr.
» Se parameter 1103 vaL ExR REF1 for EXT1-referensdefinitioner.
1 = DI1 — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status hos
DI1 (DI1 sluten = EXT2; DI1 6ppen = EXT1).
2...6 = DI2...DI6 — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa
status hos vald digital ingang.
» Se DI1 ovan.
7 = EXT2 — Véljer extern styrplats 2 (EXT2).
» Se parameter 1002 EXT2 STYRNING for EXT2-definitionerna av start/
stopp/rotr.
* Se parameter 1106 vaL EXR REF2 fOr EXT2-referensdefinitioner.
8 = comMm — Tilldelar styrningen av frekvensomriktaren till extern
styrplats EXT1 eller ExT2 utgaende fran faltbussens styrord.
* Bit 5i Styrord 1 (parameter 0301) definierar aktiv extern styrplats
(EXT1 eller EXT2).
« Se faltbussens anvandarhandledning fér narmare instruktioner.
9 = TIDUR 1 — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status
hos tiduret (Tidur aktiverat = EXT2; Tidur deaktiverat = EXT1).
» Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.
10...12 = TIDUR 2...4 — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende
pa status hos tiduret.
» Se TIDUR 1 ovan.
-1 =DI1 (INV)- Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2 beroende pa status
hos DI1 (DI1 sluten = EXT1; DI1 dppen = EXT2).
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Tilldelar styrningen till EXT1 eller EXT2
beroende pa status hos vald digital ingang.
» Se DI1(INV) ovan.
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Kod

Beskrivning Omrade

1103

VAL EXT REF1 0...17

\Val av signalkalla for extern referens Rer1.

0 = PANEL — Definierar mandverpanelen som referenskalla.

1 = A1 — Definierar analog ingang 1 (AI1) som referenskalla.

2 = A2 — Definierar analog ingang 2 (AI2) som referenskalla.

3 = AI1/oYsT — Definierar analog ingang 1 (Ai1), konfigurerad for

joystickdrift, som referenskalla.

* Min insignal styr drivsystemet med maximal referens i
backriktningen. Definition av minimum med parameter 1104.

» Max insignal styr drivsystemet med maximal referens i
framriktningen. Definition av maximum med parameter 1105.

* Kraver att parameter 1003 = 3 ( VALD).

&VARNING! Eftersom den lagre delen av referensomradet medfor full
drift i backriktning, anvand inte 0 V som nedre gréns for
referensomradet. Detta skulle innebéra att om styrsignalen gar
forlorad (en 0 V-ingang) blir resultatet full drift i backriktning. Anvand
i stallet féljande installning, sa att bortfall av analog ingangar
genererar ett fel som stoppar frekvensomriktaren:

+ Satt parameter 1301 MINIMUM AI1 (1304 MINIMUM Al 2) till 20 % (2 V
eller 4 mA).

+ Séatt parameter 3021 Al1 FELNIVA till ett varde pa 5 % eller hogre.

« Satt parameter 3001 AI<MIN FUNKTION till 1 (FEL).

EXT REF 1 MAX 4

EXT REF 1 MIN—

- EXT REF 1 MIN-|

- EXT REF 1 MAX—
v

2V/4mA
0V/0mA EXT REF 1 MIN

- EXT REF 1 MIN
Hysteres 4 % av fullt skalutslay
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4 = AI2/JOYST — Definierar analog ingang 2 (AI2), konfigurerad for
joystickdrift, som referenskalla.

» Se ovan (AI1/JOYST) beskrivning

5 = DI3U,4D(R) — Definierar digitala ingangar som
hastighetsreferenskalla (motorpotentiometerstyrning)

* Digital ingang DI3 6kar hastigheten (u star for "up").

« Digital ingang DI4 minskar hastigheten (D star for "down").

* Ett stoppkommando aterstaller vardet till noll (R star for "reset").

» Parameter- 2205 ACCEL TID 2 styr referenssignalens
foérandringshastighet.

6 = DI3U,4D — Som ovan (DI3U,4D(R)), utom att:

« Ett stoppkommando aterstaller inte vardet till noll Referensvardet
lagras.

» Nar frekvensomriktaren aterstartas accelererar motorn (med vald
acceleration) till lagrat referensvarde.

7 = DI5U,6D — Som ovan (DI3U,4D), utom att DI5 och DI6 ar de digitala
ingangar som anvands.

8 = KOMM — Definierar faltbussen som referenskalla.

9 = comMm+AI1 — Definierar en kombination av féltbuss och analog
ingang 1 (AI1) som referenskalla. Se Analoga ingangar,
referenskorrigering pa sid 187.

10 = comm=AI1 — Definierar en kombination av féltbuss och analog
ingang 1 (AI1) som referenskalla. Se Analoga ingangar,
referenskorrigering pa sid 187.

11 = DI3U, 4D(RNC) — Samma som DI3U,4D(R) ovan, utom att:

« Andring av styrkélla (ExT1 till EXT2, EXT2 till EXT1, LOC till REM)
kopierar inte referensvardet.

12 = DI3U, 4D(NC) — Samma som DI3U,4D ovan, utom att:

« Andring av styrkélla (ExT1 till EXT2, EXT2 till EXT1, LOC till REM)
kopierar inte referensvardet.

13 = DI5U,6D(NC) — Samma somDI3U,4D ovan, utom att:

« Andring av styrkélla (ExT1 till EXT2, EXT2 till EXT1, LOC till REM)
kopierar inte referensvardet.

14 = AI1+AI2 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och
analog ingang 2 (AI2) som referenskélla. Se Analoga ingangar,
referenskorrigering pa sid 187.

15 = AI1*AI2 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (AI1) och
analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se Analoga ingéngar,
referenskorrigering pa sid 187.

16 = AI1-AI2 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och
analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se Analoga ingéngar,
referenskorrigering pa sid 187.

17 = AI1/A12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (Al1) och
analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se Analoga ingéangar,
referenskorrigering pa sid 187.
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20 = PANEL (RNC) — Definierar mandverpanelen som referenskalla. Ett
stoppkommando aterstaller vardet till noll (R star for reset.). Vaxling
av styrsignalkallan (ExT1 till ExT2, EXT2 till EXT1) kopierar inte
referensvardet.

21 = PANEL (NC) — Definierar mandverpanelen som referenskalla. Ett
stoppkommando aterstéller inte vardet till noll. Referensvardet lagras.
Véxling av styrsignalkallan (ExT1 till EXT2, EXT2 till EXT1) kopierar inte
referensvardet.

Analoga ingangar, referenskorrigering
Parametervardena 9, 10, och 14...17 anvander formeln i féljande tabell.

Varde-inst. |Berdkning av Al-referens
C+B C-vardet + (B-vardet - 50 % av borvardet)
C+B C-varde - (B-vardet / 50 % av bdrvardet)
C-B (C-vardet + 50 % av borvardet) - B-vardet
C/B (C-vardet - 50 % av borvardet) / B-vardet

\Var:
* C = Huvudreferensvarde

(= comm foér vardena 9, 10 och = ai 1 for vardena 14...17).
» B = Korrigeringsreferens

(= AI1 for vardena 9, 10 och = AI2 for vardena 14...17).

E_xempel: Figuren 1204

visar 17.(/)

referenskallkurvor for 100 —//— —————————————

vardeinstallningarna

9, 10, och 14...17, 80 - -\~ """~ """~ -~~~ ~:

dar: A

'C=250/0. 60-—->N\\——~"—"~—"—"—-"-—-—-—-—-- __‘9’14(+)

* P 4012 BORVARDE 404 - - - - - - — = AL =10, 15 (¥)
MIN = 0.

+ P 4013 BORVARDE 20— - - - - = T~ - - — -
MAX = 0.

* B varierar langs 0
horisontalaxeln.

-« 16()

T Lol
0 100% B

1104

EXT REF1 MIN 0...500 Hz
/0...30000 rpm

Definierar minimum for extern referens 1.

* Minsta tillatna analoga insignal (som en procentsats av maximal
signal i V eller A) motsvarar Rer1 MIN i Hz/rpm.

» Parameter 1301 MINIMUM AI1 eller 1304 MINIMUM AI2 definierar minsta
tilldtna analoga insignal.

» Dessa parametrar (referens samt min- och maxvarden for analog
signal) ger skalnings- och offsetvarden for referensvardet.
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1105 [EXT REF1 MAX 0...500 Hz
/0...30000 rpm
Definierar maximum for extern referens 1.
* Maximal analog insignal (som en procentsats av full signal i volt eller
ampere) motsvarar Rer1 MAX i Hz/rpm.
» Parameter 1302 MAXIMUM Al1 eller 1305 MAXIMUM AI2 definierar
maximal analog insignal.
A Extref
P105 | _ _ _ ________
(MAX) |
|
|
|
|
|
P 1104 | : Analog
(MIN) [ | insignal
P 1301 el. P 1302 el.
P 1304 P 1305
Ext ref
A
P 1104 |
(MIN) |
|
|
|
|
|
P1105) _ _ _ 1 _____\
(MAX) |
| : Anfloga
P 1301 el. P 1302 el. insignal
P 1304 P 1305
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1106

VAL EXT REF2 0...17,19...21

\Valjer signalkalla for extern referens REF2.

0...17 — Samma som for parameter 1103 VAL EXT REF1

19 = PID1 UTGANG — vardet hamtas fran pID1-utgangen. Se Grupp 40:
PID-REGLERING och Grupp 41: PID-REGLERING (2).

20...21 — Samma som for parameter 1103 VAL EXT REF1.

19=pPID1 '—b REF2 GRANS X Om PFC anvar?ds
VALJ | PFC :

MAX (1107, 1108)

1..17
20...21 MIN (1107, 1108)

A 4

1107

EXT REF2 MIN 0...100 %
(0...600 % for moment)

Definierar minimum for extern referens 2.

* Minimum fér analog insignal (i volt eller ampere) motsvarar REF2 MIN i
% .

» Parameter 1301 MINIMUM A1 eller 1304 MINIMUM AI2 definierar minsta
tilldtna analoga insignal.

» Denna parameter definierar minimum for frekvensreferens.

» Vardet ar en procentsats av:
— maximal frekvens eller maximalt varvtal
— maximal processreferens
— markmoment.

1108

EXT REF2 MAX 0...100 %
(0...600 % for moment)

Bestdmmer maximum for extern referens 2.
* Maximal analog insignal (i volt eller ampere) motsvarar REF2 MAX i %.
» Parameter 1302 MAXIMUM AI1 eller 1305 MAXIMUM AI2 definierar
maximal analog insignal.
» Denna parameter bestammer maximum for frekvensreferens.
» Vardet ar en procentsats av:
— maximal frekvens eller maximalt varvtal
— maximal processreferens
— markmoment.
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Grupp 12: KONSTANTA VARVTAL

Gruppen definierar konstanta varvtal. Allmant:

» Du kan programmera upp till 7 konstanta varvtal, 0...500 Hz
eller 0...30000 rpm.

» Vardena maste vara positiva (inga negativa varvtalsvarden
for konstanta varvtal).

+ Konstanta varvtal ignoreras om:
- processens PID-referens foljs
- frekvensomriktaren styrs lokalt
- PFC (Pump- och flaktvaxling) ar aktiv.

Obs: Parameter 1208 KONST VARVTAL 7 fungerar ocksa som ett
sa kallat felvarvtal som kan aktiveras vid bortfall av styrsignalen.
Se ocksa beskrivningen av parameter 3001 AI<MIN FUNKTION,

parameter 3002 PANEL BORTFALL och 3018 KOMM MOD FELFUNK.

Kod |Beskrivning Omrade

1201 VAL KONST VARVT -14...19

Definierar de digitala ingangar som anvands for att vélja konstanta
varvtal. Se allmanna anmarkningar i inledningen.
0 = EJ VALD — Deaktiverar funktionen for konstant varvtal.
1 =DI1 — Val konst varvt 1 med digital ingéng DI1.
« Digital insignal aktiverad = konstant varvtal 1 aktiverat.
2...6 = DI2...DI6 — Val konst varvt 1 med digital ingang DI2...DI6.
» Se ovan
7 =DI1,2 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI1 och DI2.
» Anvander tva digitala ingangar, sa som definieras nedan (0 = DI
deaktiverad, 1 = DI aktiverad):

DI1 | DI2 [Funktion

0 0 |Inget konstant varvtal

1 0 |Konstant varvtal 1 (1202)
0 1

1 1

Konstant varvtal 2 (1203)
Konstant varvtal 3 (1204)

+ Kan definieras som ett sa kallat felvarvtal som kan aktiveras vid
bortfall av styrsignalen. Se ocksa beskrivningen av parameter 3001
AI<MIN funktion och parameter 3002 PANEL BORTFALL.
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8 = DI2,3 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI2 och DI3.
» Se ovan (DI1,2) for kod.

9 = DI3,4 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI3 och DI4.
» Se ovan (DI1,2) for kod.

10 = DI4,5 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI4 och DI5.
» Se ovan (DI1,2) for kod.

11 = DI5,6 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI5 och DI6.
» Se ovan (DI1,2) for kod.

12 =Dp11,2,3 — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...7) med DI1, DI2 och
DI3.
» Anvander tre digitala ingangar, sa som definieras nedan(0 = DI

deaktiverad, 1 = DI aktiverad):

Di1 | DI2 | DI3 |Funktion
0 0 0 [(Inget konstant varvtal
1 0 0 |Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 0 [Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 0 [Konstant varvtal 3 (1204)
0 0 1 |Konstant varvtal 4 (1205)
1 0 1 |Konstant varvtal 5 (1206)
0 1 1 |Konstant varvtal 6 (1207)
1 1 1 |Konstant varvtal 7 (1208)

13 =DI13,4,5 — Val av ett av sju konstanta varvtal (1...7) med DI3, DI4 och
DI5.

» Se ovan (DI1,2,3) for kod.

14 = DI4,5,6 — Val av ett av sju konstanta varvtal (1...7) med D4, DI5 och
DI6.

» Se ovan (DI1,2,3) for kod.

15...18 = TIDUR 1...4 — Valjer Konstant varvtal 1, Konstant varvtal 2 eller
Extern referens, beroende pa status for t.ex. Tidur 1 (om
parametervardet ar 15 = TIDUR 1), Tidur 3 (om parametervardet ar 17
= TIDUR 3) etc, och Konstant varvtal.

» Se parameter 1209 och Grupp 36: TIDUR FUNKTION.

19 = TIDUR 1 & 2 — Valjer ett konstant varvtal eller extern referens
beroende pa tillstandet hos Tidur 1 och 2 samt Konstant varvtal.
» Se parameter 1209 och Grupp 36: TIDUR FUNKTION.

-1 = DI1(INV) — Val konst varvt 1 med digital ingang Di1.

* Inverterad funktion: Ej aktiv insignal innebéar att konst varvt 1 ar valt.

-2...- 6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Val konst varvt 1 med digital ingang.

* Se ovan
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-7 = DI1,2(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI1 och
DI2.
* Inverterad funktion anvander tva digitala ingangar, sa som
definieras nedan (0 = DI deaktiverad, 1 = DI aktiverad):

DI1| DI2 |[Funktion

1 | 1 [|Inget konstant varvtal

0 | 1 |Konstant varvtal 1 (1202)
1 | 0 |Konstant varvtal 2 (1203)
0 | 0 |Konstant varvtal 3 (1204)

-8 = DI2,3(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI2 och
DI3.
» Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.

-9 = DI3,4(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI3 och
DI4.
» Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.

-10 = DI4,5(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI4 och
DI5.
» Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.

-11 = DI5,6(INV) — Val av ett av tre konstanta varvtal (1...3) med DI5 och
DI6.
» Se ovan (DI1,2(INV)) for kod.

-12 = DI1,2,3(INV) — Val av ett av sju konstanta varvtal (1...7) med DI1,
DI2 och DI3.
* Inverterad funktion anvander tre digitala ingangar, sa som definieras

nedan (0 = DI deaktiverad, 1 = DI aktiverad):

DI2

=)
-

Funktion

Inget konstant varvtal
Konstant varvtal 1 (1202)
Konstant varvtal 2 (1203)
Konstant varvtal 3 (1204)
Konstant varvtal 4 (1205)
Konstant varvtal 5 (1206)
Konstant varvtal 6 (1207)
Konstant varvtal 7 (1208)

-13 = DI13,4,5(INV) — Val av ett av sju konstanta varvtal (1...7) med DI3,
DI4 och DI5.
* Se ovan (DI1,2,3(INV)) for kod.

-14 = DI4,5,6(INV) — Val av ett av sju konstanta varvtal (1...7) med DI4,
DI5 och DI6.
» Se ovan (DI1,2,3(INV)) for kod.

(@] BN IEEN Nen] Nen] BN IR

(=)
JEELN) N K N N 3
oO|Oo|o|o

O =O|=0O|= O -

0
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Kod

Beskrivning Omrade

1202

KONST VARVTAL 1 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Instélining av varde for konstant varvtal 1

+ Omrade och enhet beror pa parameter 9904 MOTOR STYRMETOD:

* Omrade: 0...30000 rpm nar 9904 = 1 (VARVTAL).
+ Omrade: 0...500 Hz nér 9904 = 3 (SKALAR).

1203
1208

KONST VARVTAL 2...KONST VARVTAL 7 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Varje parameter anger ett varde for ett konstant varvtal.

* Se KONST VARVTAL 1 ovan.
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Kod |Beskrivning Omrade
1209 [TID FUNK VAL 1=EXT/KV1/2/3
2=KV1/2/3/4
Definierar aktiverat tidur vid konstant varvtal. Tidur kan anvandas for att
vaxla mellan Extern referens och Konstanta varvtal nar parameter
1201=15...18 (TIDUR 1...4) eller 19 (TIDUR 1 & 2).
1 = EXT/KV1/2/3

* Om parameter 1201 = 15...18 (TIDUR 1...4), valjer ett externt varvtal
nar tidur 1...4 ar inte aktiv och valjer konstant varvtal 1 om det ar
aktiv.

TIDUR 1...4 Funktion
0 Extern referens
1 Konstant varvtal 1 (1202)

* Om parameter 1201 = 19 (TIDUR 1 & 2), véljer ett externt varvtal nar
inget tidur ar aktivt, konstant varvtal 1 nar bara tidur 1 ar aktiv,
konstant varvtal 2 nar bara tidur 2 ar aktiv och konstant varvtal 3 nar
bade tidur 1 och 2 &r aktiva samtidigt.

TIDUR 1 | TIDUR 2 |Funktion
0 0 Extern referens
1 0 Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 Konstant varvtal 3 (1204)
2 = Kv1/2/3/4

* Om parameter 1201 = 15...18 (TIDUR 1...4), valjs konstant varvtal 1
nar tidur 1...4 inte ar aktivt och konstant varvtal 2 om tiduret ar
aktivt.

TIDUR 1...4  [Funktion
0 Konstant varvtal 1 (1202)
1 Konstant varvtal 2 (1203)

* Om parameter 1201 = 19 (TIDUR 1 & 2), valjs konstant varvtal 1 nar
inget tidur ar aktivt, konstant varvtal 2 nar bara tidur 1 ar aktiv,
konstant varvtal 3 nar bara tidur 2 ar aktiv och konstant varvtal 4 nar
bade tidur 1 och 2 ar aktiva samtidigt.

TIDUR 1|TIDUR 2 [Funktion
0 0 |Konstant varvtal 1 (1202)
1 0 |Konstant varvtal 2 (1203)
0 1 |Konstant varvtal 3 (1204)
1 1 Konstant varvtal 4 (1205)
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Grupp 13: ANALOGA INGANGAR

Gruppen definierar granser och filtrering av de analoga
ingangarna.

Kod

Beskrivning Omrade

1301

MINIMUM A1 0...100 %

Definierar minimivarde for den analoga ingangen.

 Definierar vardet som en procentsats av fullt analogt signalomrade.
Se nedanstédende exempel.

* Minsta analoga insignal motsvarar 1104 EXT REF1 MIN eller 1107 EXT
REF2 MIN.

* MINIMUM Al kan inte vara storre &n MAXIMUM Al.

* Dessa parametrar (referens samt min- och maxvarden for analog
signal) ger skalnings- och offsetvarden for referensvardet.

» Se figuren i parameter 1105.

Exempel. For att satta minsta analoga ingangsvéarde till 4 mA:

» Konfigurera den analoga ingangen for 0...20 mA strémsignal.
» Berdkna minimum (4 mA) som en procentsats av fullt skalutslag
(20mA)=4mA/20mA - 100 % =20 %

1302

MAXIMUM Al1 0...100 %

Definition av maxvarde for analoga ingangar.

 Definierar vardet som en procentsats av fullt analogt signalomrade.

» Maximal analog insignal motsvarar 1105 EXT REF1 MAX eller 1108 EXT
REF2 MAX.

» Se figuren i parameter 1105.

1303

FILTER A1 0...10s

Definierar filtertidskonstant for analog ingang 1 (Al1).
* Den filtrerade signalen nar 63 % av en stegférandring inom
specificerad tid.

(%) 4 Ofiltrerad signal

100 '/
63+- - - -1 - \

Filtrerad signal

v
~

——

Tidskonstant

1304

MINIMUM AIO 0...100 %

Definierar minimivarde for den analoga ingangen.
+ Se MINIMUM Al1 ovan.
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Kod |Beskrivning Omrade

1305 |[MAXIMUM AI2 0...100 %

Definition av maxvarde for analoga ingangar.
* Se MAXIMUM Al1 ovan.

1306 |FILTER Al2 0..10s

Definierar filtertidskonstant fér analog ingang 2 (A12).
* Se FILTER AI1 ovan.
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Grupp 14: RELAUTGANGAR
Gruppen definierar villkoren som aktiverar relafunktionerna.

Kod |Beskrivning Omrade

1401 |RELAUTGANG 1 0...47

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 1 — vad

relautgang 1 betyder.

0 = EJ VALD — Relat anvénds ej och &r spanningslost.

1 = KLAR — Relat drar nar frekvensomriktaren ar redo for drift. Krav:

« Driftfrigivningssignal féreligger

* Inga fel féreligger.

» Matningsspéanning inom tillatet omrade.
» Nodstoppkommando féreligger e;j.

2 = DRIFT — Relat drar da frekvensomriktaren &r i drift.

3 = FEL (-1) — Relat drar da spanning finns. Relat slapper vid fel.

4 = FEL — Relat drar vid aktivt fel.

5 = VARNING — Relat drar nér ett larm ar aktivt.

6 = BACK — Relat drar nar motorn roterar i backriktning.

7 = STARTSIGNAL - Relaet drar vid startsignal (aven utan
driftfrigivningssignal). Relat slapper nar frekvensomriktaren tar emot
ett stopp-kommando eller ett fel uppstar.

8= OVERVAK1 HOG — Relat drar nar den forsta 6vervakade parametern
(3201) dverskrider gréansvardet (3203).

+ Se Grupp 32: OVERVAKNING.

9 = OVERVAK1 LAG — Relat drar nar den forsta évervakade parametern
(3201) underskrider gransvardet (3202).

+ Se Grupp 32: OVERVAKNING.

10 = OVERVAK2 HOG — Relat drar nar den andra 6vervakade parametern
(3204) dverskrider gransvardet (3206).

+ Se Grupp 32: OVERVAKNING.

11 = OVERVAK2 LAG — Relat drar nar den andra évervakade parametern
(3204) underskrider gransvardet (3205).

+ Se Grupp 32: OVERVAKNING.

12 = OVERVAK3 HOG — Relat drar nar den tredje 6vervakade parametern
(3207) dverskrider gransvardet (3209).

+ Se Grupp 32: OVERVAKNING.

13 = OVERVAKS3 LAG — Relat drar nar den tredje 6vervakade parametern
(3207) underskrider gransvardet (3208).

+ Se Grupp 32: OVERVAKNING.
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Kod

Beskrivning Omrade

14 = vID REFERENS — Relat drar nar utfrekvensen ar lika med
referensfrekvensen.

15 = FEL (RST) — Relat drar nar frekvensomriktaren befinner sig i
feltillstand och aterstélls efter programmerad auto-reset-fordrojning.
» Se parameter 3103 FORDROJNING.

16 = FEL/VARNING — Relat drar nar fel eller varning upptrader

17 = EXT STYRNING — Relat drar nar extern styrning ar vald.

18 = REF 2 VALD — Relat drar nar EXT2 &r vald.

19 = KONST FREKV — Relat drar nér ett konstant varvtal ar valt.

20 = BORTFALL REF — Relat drar nar referens eller aktiv styrplats gar
forlorad.

21 = OVERSTROM — Relat drar nar ett dverstromslarm eller -fel
upptrader.

22 = OVERSPANNING — Relat drar nar ett dverspanningslarm eller -fel
upptrader.

23 = FRO TEMP — Relat drar nér ett dvertemperaturlarm eller -fel for
frekvensomriktaren eller ett styrkort upptrader.

24 = UNDERSPANN — Relat drar nar ett underspanningslarm eller -fel
upptrader.

25 = Al1 FEL — Relat drar nar Al1-signalen gar forlorad.

26 = A2 FEL — Relat drar nar AI2-signalen gar forlorad.

27 = MOTORTEMPERATUR — Relat drar nar ett motoréverlastlarm eller -fel
upptrader.

28 = MOT FASTLAS — Relat drar nar ett larm eller fel for fastlast motor
upptrader.

30 = PID VILOLAGE — Relat drar nar PID-regleringsmakrots
vilolagesfunktion ar aktiv.

31 = PFC — Anvéand rela for start/stopp av motorn vid PFC-styrning (Se
grupp Grupp 81: PFC-STYRNING).
« Valj detta alternativ endast nar PFC-styrning anvands.
* Urvalet aktiveras/deaktiveras nar frekvensomriktaren inte ar i drift.

32 = AUTOVAXLING — Relat drar nar funktionen for automatisk
lastutjamning i PFC-styrningsmakrot utférs.
« Valj detta alternativ endast nar PFC-styrning anvands.

33 = FLUX KLAR — Relat drar nar motorn ar magnetiserad och redo att
leverera normalt moment (motorn har natt nominell
magnetiseringsniva).

34 = EGET MAKRO 2 — Relat drar nar Eget makro 2 ar aktivt.
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Kod

Beskrivning Omrade

35 = coMM — Matar relat beroende pa insignalen fran
faltbusskommunikationen.
* Faltbussen skriver en digital kod i parameter 0134 som matar
rela 1...reld 6 enligt tabellen nedan.
* 0 = Mata gj relat, 1 = Mata relat.

Par.-0134 | Binart | RO6 |RO5|RO4|RO3|RO2|RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1

36 = coMM(-1) — Matar reléat beroende pa insignalen fran
faltbusskommunikationen.
* Faltbussen skriver en digital kod i parameter 0134 som matar
rela 1...rela 6 enligt tabellen nedan.
* 0 = Mata €j relat, 1 = Mata relat.

Par.-0134 | Binart | RO6 | RO5 | RO4 | RO3 | RO2 | RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0

37 = TIDUR 1 - Relat drar nar tidur 1 ar aktivt.
* Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.
38...40 = TIDUR 2...4 — Relat drar nar tidur 2...4 &r aktivt.
* Se TIDUR 1 ovan.
41 = AKT FLAKT — Relat drar nar drifttidréaknare for kylflaktar nar
brytpunkten.
42 = AKT VARV— Relat drar nar varvraknaren nar brytpunkten.

44 = AKT EFFEKTF — Relat drar nar energiférbrukningsraknaren nar
brytpunkten.

46 = START FORDRO — Relat drar nar en startfordrojning ar aktiv.

43 = AKT DRIFTTID — Relat drar nar drifttidraknaren nar brytpunkten.

45 = FORCERAD STYRNING — Relat drar nar forcerad styrning aktiveras.

47 = EGEN LASTK — Relat drar nar en egen lastkurva ger fel eller larm.

1402

RELAUTGANG 2 0...47

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 2 — vad
relautgang 2 betyder.

* Se 1401 RELAUTGANG 1

Parameterlista och beskrivningar

199




ACH550-01 Anvéndarhandledning

Kod |Beskrivning Omrade
1403 |RELAUTGANG 3 0...47

Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 3 — vad

relautgang 3 betyder.

* Se 1401 RELAUTGANG 1

1404 |RO1 TILL FORDROJ 0...36

Definition av

tillslagsfordrdjning for ~ Styrhandelse _’ '7

rela 1.

+ Till-/franslags- | |
fordrojning Relatilstand L[ | |
ignoreras nar
relautgang 1401 ar 1404 TILL FORDR 1405 FRAN FORDF
satt till PFC.

1405 |RO1 FRAN FORDROJ 0...3600 s

Definition av franslagsférdrojning for rela 1.

« Till-/franslagsfordrojning ignoreras nar relautgang 1401 ar satt till
PFC.

1406 [RO2 TILL FORDROJ 0...3600 s

Definition av tillslagsférdrdjning for rela 2.

* Se RO1 TILL FORDR.

1407 |RO2 FRAN FORDROJ 0...3600 s

Definition av franslagsfordrojning for rela 2.

* Se RO 1 FRAN FORDR.

1408 |RO3 TILL FORDROJ 0...3600 s

Definition av tillslagsfordrojning for rela 3.

* Se RO1 TILL FORDR.

1409 |RO3 FRAN FORDROJ 0...3600 s

Definition av franslagsférdrdjning for rela 3.

* Se RO 1 FRAN FORDR.

1410 |RELAUTGANG 4...6 0...47
---  |Definition av handelsen eller villkoret som aktiverar rela 4...6 — vad
1412 |relautgangarna 4...6 betyder.
* Se 1401 RELAUTGANG 1
1413 |RO4 TILL FORDROJ 0...3600 s

Definition av tillslagsfordrojning for rela 4.

* Se RO1 TILL FORDR.

1414 |RO4 FRAN FORDROJ 0...3600 s

Definition av franslagsfordrojning for rela 4.

* Se RO 1 FRAN FORDR.

1415 |RO5 TILL FORDROJ 0...3600 s

Definition av tillslagsférdrojning for rela 5.

* Se RO1 TILL FORDR.
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Definition av franslagsfordrdjning for rela 6.
* Se RO 1 FRAN FORDR.

Kod |Beskrivning Omrade
1416 |RO5 FRAN FORDROJ 0...3600 s
Definition av franslagsfordrdjning for rela 5.
* Se RO 1 FRAN FORDR.
1417 |RO6 TILL FORDROJ 0...3600 s
Definition av tillslagsférdrdjning for rela 6.
* Se RO1 TILL FORDR.
1418 |RO6 FRAN FORDROJ 0...3600 s
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Grupp 15: ANALOGA UTGANGAR

Denna grupp definierar frekvensomriktarens analoga utgangar

(stromsignal). Frekvensomriktarens analoga utgangar kan vara:

« godtycklig parameter i Grupp 01: DRIFTVARDEN

* begransade till programmerbara min- och maxvarden for
utstrém

» skalade (och/eller inverterade) genom definition av min- och
maxvarden for kallparameter (eller innehall). Definition av ett
maxvarde (parameter 1503 eller 1509) som ar mindre an
innehallets minimivarde (parameter 1502 eller 1508)
resulterar i en inverterad utsignal.

+ filtrerad.

Kod

Beskrivning Omrade

1501

AO1 INNEHALL 99...178

Definition av innehall fér analog utgang AO1.

99 = PTC-GIVARE — Ger en stromkalla for sensortyp PTC. Utgang = 1,6
mA. Se Grupp 35: MOTORTEMP MATNING.

100 = PT100-GIVARE — Ger en stromkalla for sensortyp Pt100. Utgang =
9,1 mA. Se Grupp 35: MOTORTEMP MATNING.

101...178 — utsignalen motsvarar en parameter i Grupp 01:
DRIFTVARDEN.

» Parameter definierad genom sitt varde (t.ex. vardet 102 = parameter

0102)
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Kod |Beskrivning Omrade
1502 |AO1 INNEHALL MIN -
Definierar AAO (mA)
innehallets P1505/{~ == -~ ~----~-
minvarde. P 1511

* Innehallet ar den
parameter som
ar vald med
parameter 1501.
* Minimivardet ar P 1504 /|

ﬁl?étr:;n\?;?'de pa P 1510 l A0 INNEHAY
innehallet som P 1502/1508 P 1503/1509
konverteras till AO (mA)

en analog P 1505 /{‘

utgang. P 1511

* Parametrarna
(innehall och
aktuella min- och
maxinstallningar)
ger skal- och

offset- P 1504 /.

instéliningar for P 1510 : |

utsignalen. Se \ I AO INNEHALL
figuren. | P 1502/1508

P 1503/1509

1503

AO1 INNEHALL MAX -

Definierar innehallets maxvarde

* Innehallet &r den parameter som ar vald med parameter 1501.

» Maxvardet ar det storsta tillatna varde pa innehallet som konverteras
till en analog utgang.

1504 |MINIMUM AO1 0,0...20,0 mA
Definierar minsta utstrém.

1505 [IMAXIMUM AO1 0,0...20,0 mA
Definierar storsta utstrém.

1506 |FILTER AO1 0,0...10,0 s

Definition av filtertidskonstant for AO1.

* Den filtrerade signalen nar 63 % av en stegférandring inom
specificerad tid.

+ Se figuren i parameter 1303.

1507

AO2 INNEHALL 99...178
Definition av innehall fér analog utgang A02. Se AO1 INNEHALL ovan.

1508

AO2 INNEHALL MIN -

Definierar innehallets minvarde. Se AO1 INNEHALL MIN ovan.
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Kod |Beskrivning Omrade

1509 |AO2 INNEHALL MAX -
Definierar innehallets maxvarde. Se AO1 INNEHALL MAX ovan.

1510 [MINIMUM AO2 0...20,0 mA
Definierar minsta utstrom. Se MINIMUM AO1 ovan.

1511 [MAXIMUM AO2 0...20,0 mA
Definierar stérsta utstrom. Se MAXIMUM AO1 ovan.

1512 [FILTER AO2 0...10,0 s
Definition av filtertidskonstant for AO2. Se FILTER AO1 ovan.
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Grupp 16: SYSTEMSTYRNING

Gruppen definierar ett flertal las-, aterstallnings- och
forreglingsfunktioner.

Kod |Beskrivning Omrade

1601 IDRIFTFRIGIVNING -6...7

\Valjer kalla till driftfrigivningssignalen. Se figuren pa sid 271.

0 = EJ VALD - Tillater frekvensomriktaren att starta utan extern
driftfrigivningssignal.

1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som driftfrigivningssignal.

» Denna digitala ingang maste vara aktiverad for driftfrigivning.

» Om spanningen sjunker sa att ingangen deaktiveras kommer
drivsystemet att stanna genom utrullning. Systemet kan inte starta
igen med mindre an att driftfrigivningssignalen ater aktiveras.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som
driftfrigivningssignal.

* Se DI1 ovan.

7 = coMmM — Tilldelar faltbusstyrordet som kélla for driftfrigivningssignal.

* Bit 6 i styrord 1 (parameter 0301) aktiverar den inverterade
driftférreglingssignalen.

* Se féltbussens anvandarhandledning for ndrmare instruktioner.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som
driftfrigivningssignal.

* Denna digitala ingang maste vara deaktiverad for driftfrigivning.

» Om denna digitala ingang aktiveras kommer drivsystemet att stanna
genom utrullning. Systemet kan inte starta igen med mindre an att
driftfrigivningssignalen aterkommer.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang

DI2...DI6 som driftfrigivningssignal.

» Se DI1(INV) ovan.
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Kod |Beskrivning Omrade
1602 |PARAMETERLAS 0...2
Faststaller om mandéverpanelen (operatérspanelen) kan éandra
parametervarden.
« Detta las begransar inte parameterférandringar pa grund av
makroval.

+ Detta las begransar inte parameterforandringar som skrivs av
faltbussinsignaler.
» Parametervardet kan andras endast om man matar in ratt kod. Se
parameter 1603, KOD.
0 = LAST — Du kan inte anvanda mandverpanelen for att andra
parametervarden.
* Laset kan 6ppnas genom att man skriver giltig ppningskod till
parameter 1603.
1 = OPPEN — Du kan anvanda manéverpanelen for att andra
parametervarden.
2 = EJ SPARAD — Du kan anvanda mandverpanelen for att andra
parametervarden, men andringarna sparas inte permanent.
« Satt parameter 1607 SPARA PARAMETER till 1 (SPARA) fOr att
parameterandringar skall skrivas till minnet.

1603 [KOD 0...65535

Om du matar in ratt kod kan du 6ppna parameterlaset.

+ Se parameter 1602 ovan.

* Med koden 358 kan du &ndra vardet pa parameter 1602 en gang.
* Inmatningsvardet aterstalls automatiskt till 0.
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Kod |Beskrivning Omrade

1604 |VAL FELATERST -6...8

Valjer signalkalla for felaterstallning. Signalen aterstaller omriktaren
efter en utldsning for fel om felorsaken inte kvarstar.
0 = PANEL — Definierar mandverpanelen som enda kalla for
felaterstallning.
* Fel kan alltid aterstallas fran mandverpanelen.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som en kalla for felaterstéllning.
« Aktiverad digital ingang aterstaller frekvensomriktaren.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som en kalla for
felaterstallning.
» Se DI1 ovan.
7 = START/STOP — Definierar stoppkommando som en kalla for
felaterstallning.
* Anvand inte detta alternativ nar start-, stopp- och
rotationsriktningskommandon ges via faltbusskommunikation.
8 = comm — Definierar faltbussen som en kalla for felaterstalining.
* Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
* Bit 4 i styrord 1 (parameter 0301) aterstaller frekvensomriktaren.
-1 = DI1(INV) — Definierar an inverterad digital ingang b1 som en kélla
for felaterstallning.
+ Deaktiverad digital ingang aterstaller frekvensomriktaren.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som en kalla for felaterstalining.
» Se DI1(INV) ovan.
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Kod

Beskrivning Omrade

1605

ANDRA EGET MAKRO -6...6

Definierar kalla for &ndring av eget makro.

» Se parameter 9902 TILLAMPN MAKRO.

» Frekvensomriktaren maste vara stoppad for att &ndra egna makron.
+ Under pagaende andring kan frekvensomriktaren inte startas.

Obs: Spara alltid det egna makrot efter varje andring av
parameterinstallningar, eller efter en ID-korning.

+ Sa snart matningen bryts och sluts, eller parameter 9902 (TILLAMPN
MAKRO) andras kommer de sist sparade parameterinstaliningarna att
laddas. Eventuella ej sparade andringar av ett eget makro gar
forlorade.

Obs: Vardet pa denna parameter (1605) ingar inte i de egna makrona,
och férandras inte om de egna makrona férandras.

Obs: Du kan anvanda en reldutgang for att 6vervaka valet av Eget
makro 2.

+ Se parameter 1401.
0 = EJ VALD — Definierar mandverpanelen (operatdrspanelen) som enda
vag for att andra egna makron (med parameter 9902).
1 = DI1 — Definierar digital ingang bI1 som en vag for att andra egna
makron.
* Frekvensomriktaren laddar Eget makro 1 vid negativ flank pa den
digitala ingangen.
* Frekvensomriktaren laddar Eget makro 2 vid positiv flank pa den
digitala ingangen.
* Det egna makrot dndras endast nar motorn ar stoppad.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som sattet att andra
egna makron.
» Se DI1 ovan.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som en vag for
att andra egna makron.
* Frekvensomriktaren laddar Eget makro 1 vid positiv flank pa den
digitala ingangen.
* Frekvensomriktaren laddar Eget makro 2 vid negativ flank pa den
digitala ingangen.
» Det egna makrot andras endast nar motorn ar stoppad.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som en vag fér att &ndra egna makron.

» Se DI1(INV) ovan.
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Kod

Beskrivning Omrade

1606

LOKAL BLOCK -6...8

Definierar styrning fér anvandning av drifttige HAND. Drifttdge HAND
tillater styrning av frekvensomriktaren fran mandverpanelen
(operatdrspanelen).
» N&r LOKAL BLOCK ar aktiv kan mandverpanelen inte éverga fran
AUTO till HAND.

0 = EJ VALD — Deaktiverar laset. Mandverpanelen kan éverga till HAND
for lokal styrning av frekvensomriktaren.

Obs: Tangenten OFF stoppar alltid drivsystemet, oberoende av vardet
pa parameter 1606 LOKAL BLOCK.

Om LOKAL BLOCK ar aktiv och frekvensomriktaren &r i lage AUTO nér
tangenten OFF trycks in forblir frekvensomriktaren i autolage men
drivsystemet stannar genom utrullning och visar larm 2017 Av KNAPP
pa mandverpanelens display. (Detta larm visas endast pa
manodverpanelen. Det indikeras inte av relautgangarna.) Tryck pa
AUTO for att starta om drivsystemet.

Obs: Om frekvensomriktaren &r i lAge OFF eller HAND och LOKAL
BLOCK aktiveras (t.ex. fran mandverpanelen. eller via en digital
ingang), ar styrning frdn mandverpanelen fortfarande mgjlig, tills
frekvensomriktare satts till AUTO. Det ar férst da som LOKAL BLOCK far
verkan och hindrar byte fran AUTO till OFF eller HAND-lage genom
tryckning pa OFF eller HAND.

1 = DI1 — Definierar digital ingdng DI1 som kalla fér val av lokal
blockering.

« Aktivering av den digitala ingangen blockerar lokal styrning.
* Deaktivering av den digital ingangen tillater val av driftiage HAND.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla for
blockering av lokal styrning.

» Se DI1 ovan.

7 = PA — Aktiverar blockering. Manéverpanelen kan inte valja HAND,
och kan darmed inte styra frekvensomriktaren.

8 = comMm — Definierar bit 14 i Styrord 1 (parameter 0301) som kalla for
blockering av lokal styrning.

* Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som kalla for

blockering av lokal styrning.
« Deaktivering av den digitala ingangen blockerar lokal styrning.
« Aktivering av den digitala ingangen tillater val av drifttdge HAND.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som kalla for blockering av lokal styrning.

» Se DI1(INV) ovan.
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Kod

Beskrivning Omrade

1607

SPARA PARAMETER 0=KLAR, 1=SPARA

Sparar alla &ndrade parametrar i permanent minne.

» Parametrar som andras via faltbussen sparas inte automatiskt i det
permanenta minnet. For att spara maste denna parameter anvandas.

* Om 1602 PARAMETERLAS = 2 (EJ SPARAD), kommer parametrar som
andras via mandverpanelen (operatérspanelen) inte att sparas. For
att spara maste denna parameter anvandas.

* Om 1602 PARAMETERLAS = 1 (OPPEN), kommer parametrar som
andras via mandverpanelen omgaende att sparas i det permanenta
minnet.

0 = KLAR — Vardet &ndras automatiskt nar alla parametrar ar sparade.

1 = SPARA — Sparar andrade parametrar i permanent minne.

1608

START FRIGIVN 1 -6...7
Valjer kalla till signalen Start frigivn 1 Se figuren pa sid 2711.
Obs: Funktionen Start frigivn skiljer sig fran funktionen Diriftfrigivning.

0 = EJ VALD — Tillater drivsystemet att starta utan extern
startfrigivningssignal.
1 =DI1 — Definierar digital ingang DI1 som Start frigivn 1-signal.

+ Denna digitala ingang maste vara aktiverad for signalen Start frigivn
1.

« Om spanningen sjunker sa att denna digitala ingang deaktiveras
stoppas frekvensomriktaren genom utrullning och larm 2021 visas
pa displayen. Frekvensomriktaren startar inte forran signalen Start
frigivn 1 aterkommer.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som Start frigivn 1-
signal.

» Se DI1 ovan.

7 = comMm — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla fér Start frigivn 1-
signalen.

* Bit 2 i styrord 2 (parameter 0302) aktiverar start férregl 1-signalen.

« Se faltbussens anvandarhandledning fér ndrmare instruktioner.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingéng DI1 som Start
frigivn 1-signal.
-2...-6 = DI2 (INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang

DI2...DI6 som Start frigivn 1-signal.

» Se DI1 (INV) ovan.
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Kod [Beskrivning Omrade

FRO startad

i

1
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Spjall 6ppet [

<>
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oppnings- ) stdngn.-
tid tid
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KOMMANDO
(Grupp 10:
STYRINGANGAR)

START FRIGIVN
SIGNAL
(parametrar
1608 &1609)

STARTSIGNAL
RELATILLST
(Grupp 14:
RELAUTGANGAR

SPJALL-
STATUS
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MOTORSTATUS
" Accel- | Motornrullar
tid ut
(par 2202)
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Kod

Beskrivning Omrade

1609

START FRIGIVN 2 -6...7
Valjer kalla till signalen Start frigivn 2.
Obs: Funktionen Start frigivn skiljer sig fran funktionen Diriftfrigivning.

0 = EJ VALD — Tillater drivsystemet att starta utan extern
startfrigivningssignal.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som Start frigivn 2-signal.

+ Denna digitala ingang maste vara aktiverad for signalen Start frigivn
2.

« Om spanningen sjunker sa att denna digitala ingang deaktiveras
stoppas frekvensomriktaren genom utrullning och larm 2022 visas
pa displayen. Frekvensomriktaren startar inte forran signalen Start
frigivn 2 aterkommer.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som Start frigivn 2-
signal.

» Se DI1 ovan.

7 = comMm — Tilldelar faltbusstyrordet som kalla fér Start frigivn 2-
signalen.

* Bit 3 i styrord 2 (parameter 0302) aktiverar Start forregl 2-signalen.

« Se faltbussens anvandarhandledning fér ndrmare instruktioner.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingéng bDI1 som Start
frigivn 2 signal.
-2...-6 = DI2 (INV)...DIB(INV) — Definierar en Inverterad digital ingang

DI2...DI6 som Start frigivn 2-signal.

» Se DI1(INV) ovan.

1610

VISA LARM 0=NEJ, 1=JA

Styr visningen av foljande larm:

* 2001 OVERSTROM

* 2002 OVERSPANNING

* 2003 UNDERSPANN

* 2009 OVERTEMP OMRIKTARE
For ytterligare information, se Larmlista pa sid 384.
0 = NEJ — Ovanndmnda larm undertrycks.

1 = JA — Alla ovannamnda larm aktiverade.

212

Parameterlista och beskrivningar




ACH550-01 Anvéndarhandledning

Kod |Beskrivning Omrade

1611 PARAMETERVY 0=FORVALD,
1=FLASHDROP

\Valjer parametervy, dvs. vilka parametrar som visas.

Obs: Denna parameter ar synlig endast om den har aktiverats med
tillvalet FlashDrop. FlashDrop ar avsedd for snabb kopiering av
parametrar till frekvensomriktare som inte ar spanningssatta.
Funktionen tillater enkel anpassning av parameterlistan. T.ex. kan
utvalda parametrar déljas. For ytterligare information, se MFDT-01
FlashDrop User’s Manual (SAFE68591074 [engelskal).
FlashDrop-parametervarden aktiveras genom instéllning av
parametrarna 9902 till 31 (LADDA FDLIST).
0 = FORVALD — Fullstandiga langa och korta parameterlistor visas.
1 = FLASHDROP — FlashDrop-parameterlistan visas. Inkluderar inte
parametrarna i Kort parameterlista. Parametrarna som déljs av
FlashDrop-enheten ar inte synliga.
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Grupp 17: FORCERAD STYRNING

Denna grupp definierar kallan for aktivering av signalen for
forcerad styrning, varvtal/-frekvens och sakerhetskod vid
forcerad styrning samt hur forcerad styrning aktiveras och
deaktiveras.

Forceringsfunktionen kan anvandas t.ex. vid brand.

Nar den digitala ingangen for forcerad styrning aktiveras

stoppas drivsystemet och accelererar sedan till férutbestamt

varvtal eller frekvens. Nar DI ar deaktiveras stoppas
frekvensomriktaren och startar om. Om startkommando,
driftfrigivning och startfrigivning ar aktiva i autolage startar
drivsystemet automatiskt och fortsatter normalt efter en period
av forcerad styrning. | drifttage HAND atergar
frekvensomriktaren till lage OFF.

Nar forcerad styrning ar aktiv:

» Frekvensomriktaren arbetar vid forinstallt varvtal.

» Frekvensomriktaren ignorerar alla
mandverpanelkommandon.

» Frekvensomriktaren ignorerar alla kommandon fran
kommunikationslankar.

» Frekvensomriktaren ignorerar alla digitala ingangar utom
aktivering/deaktivering av forcerad styrning, Driftfrigivning
och Start frigivn.

» Frekvensomriktaren visar larmmeddelande "2020 FORCERAD
STYRNING".

Féljande fel ignoreras:

OMR OVERTEMP
6 | UNDERSPANN

7 |AMFEL

8 |AI2FEL

9 | MOT OVERLAST
10 | PANEL FEL

12 | MOT FASTLAST
14 | EXTERNT FEL1
15 | EXTERNT FEL2
18 | TERMISKT FEL
21 | STROM MATN
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22 | FASFEL INKOM
24 | OVER HAST
28 | SERIELL1 FEL
29 | IFB KONF FIL
30 | TVINGAD UTL

31 | IFB1
32 |IFB2
33 |IFB3

34 | FASFEL MOTOR

37 | OTEMP STYRK

38 | EGEN LASTKURVA
1000 | PARFEL HZRPM
1001 | PARFEL PFCHZ
1003 | PARFEL AISKL
1004 | PARFEL AOSKL
1006 | PARFEL EXTRE
1007 | PARFEL FBUS
1008 | PARFEL PFCSK
1016 | PARFEL EGEN LK

Idrifttagning av driftldge Forcerad styrning:

1.  Mata in parametrarna i alla grupper dar det behdvs, med
undantag for grupp 17.

2. Valj den digitala ingang att som skall aktivera driftiage
Forcerad styrning (P 1701).

3. Mata in frekvens eller varvtalsreferens for driftiage Forcerad
styrning (P 1702 eller P 1703) enligt motorstyrningssattet
(P 9904).

4. Mata in sdkerhetskoden [P 1704 (358)].

5. Aktivera driftlage Forcerad styrning (P 1705).

Andring av parametrar fér Forcerad-styrning:

1. Om driftidage Forcerad styrning ar aktiverat, deaktivera det:
* Mata in sakerhetskoden (P 1704).
» Deaktivera drifttage Forcerad styrning (P 1705).

2. Om sa behovs, ladda parameteruppsattningen fér Forcerad
styrning P 9902).
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3. Andra parametrarna efter behov, med undantag fér grupp
17.

4. Andra parametrarna i grupp 17 efter behov:

+ Digital ingang for driftidge Forcerad styrning (P 1701).

» Frekvens- eller varvtalsreferens (P 1702 eller P 1703).

Mata in sakerhetskoden (P 1704).

6. Aktivera driftlage Forcerad styrning (P 1705).
Frekvensomriktaren ersatter parameteruppsattningen for
Forcerad styrning med nya varden for alla parametrar.

o

Kod |Beskrivning Omrade

1701 |VAL FORCER STYRN -6...6

Valjer kélla till signalen for Forcerad styrning.

0 = EJ VALD - Aktiveringssignal for Forcerad styrning ej vald.

1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som signal for Forcerad styrning.
» Denna digitala ingédng maste vara aktiverad for att tillata

aktiveringssignal fér Forcerad styrning.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som signal fér
Forcerad styrning.
» Se DI1 ovan.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang bi1 som
aktiveringssignal fér Forcerad styrning.

-2...-6 = DI2 (INV)...DIB(INV) Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som aktiveringssignal fér Forcerad styrning.
» Se DI1(INV) ovan.

1702 [FORCERAD FREKV 0...500 Hz

Definierar en férinstalld frekvens fér Forcerad styrning.
Rotationsriktningen definieras av av parameter 1003.

Obs: Satt detta varde om Motor styrmetod (parameter 9904) ar
SKALAR (3).

1703 |[FORCERAD HAST 0...30 000 rpm
Definierar en forinstalld hastighet for Forcerad styrning.
Rotationsriktningen definieras av av parameter 1003.

Obs: Satt detta varde om Motor styrmetod parameter 9904) ar
VARVTAL (1).

1704 |[FORC SAK KOD 0...65535
Mata in den sakerhetskod som laser upp parameter 1705 for en
forandring.

* Mata alltid in denna sakerhetskod fore andring av parameter 1705.
+ Se parameter 1705 nedan

» Koden ar 358.

» Vardet nollstalls automatiskt.
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Kod |Beskrivning Omrade

1705 |AKT FORC 0...2

Val av om Forcerad styrning skall vara aktiv eller inaktiv.

0 = AV - Forcerad styrning deaktiverad.

1 = PA - Forcerad styrning aktiverad.

* Om Forcerad styrning ar aktiverad sparar frekvensomriktaren
vardena hos alla parametrar i en parameteruppsattning for Forcerad
styrning (se parameter 9902) och parametrarna i grupp 17
skrivskyddas (utom parameter 1704). For att &ndra andra parametrar
i grupp 17 maste Forcerad styrning vara deaktiverad.

2 = LADDA— Laddar sparad primar parameteruppsattning (som aktivt
eget makro).

1706 |[TVANGSTYR ROTRIK -6...7

Valjer kalla till signalen for tvangsstyrning av rotationsriktning.

0 = FRAM — tvingar rotationsriktning framat.

1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som signal fér tvangsstyrning av
rotationsriktning.
» Deaktiverad digital ingang valjer rotation framat.
+ Aktiverad digital ingang valjer rotation bakat.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som signal for
tvangsstyrning av rotationsriktning.
» Se DI1 ovan.

7 = BACK — Definierar rotation bakat som rotationsriktning vid
tvangsstyrning.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som signal for
tvangsstyrning av rotationsriktning.
» Aktiverad digital ingang valjer rotation framat.
* Deaktiverad digital ingang valjer rotation bakat.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som signal for tvadngsstyrning av rotationsriktning.
» Se DI1(INV) ovan.

1707 [TVANGSSTYR REF 1=KONSTANT, 2=PID

\/aljer kélla till referenssignalen for tvangsstyrning.
1 = KONSTANT — Valjer en forinstalld frekvens eller ett varvtal for
tvangsstyrning. Frekvensvardet definieras av parameter 1702
FORCERAD FREKV och varvtalsvarde av parameter 1703 FORCERAD
HAST.
2 = PID — Referensen hamtas fran PID-utsignalen, se grupp 40 PID-
REGLERING.
* Obs: Foljande villkor maste vara uppfyllda vid anvandning av PID i
tvangsstyrningslage:
* PID1-bérvardet (parameter 4010 BORVARDE VAL) kan vara antingen
A1, A2 eller INTERNT.
+ PID1-parameteruppsattning 1 maste vara aktiv (parameter 4027
VAL PID-REG 1-2 = REGULATOR 1).
* Rotationsriktningen vid tvangsstyrning (parameter 1706
TVANGSTYR ROTRIK) kan vara antingen 0 =FRAM eller 7 =BACK).
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Grupp 20: GRANSER

Gruppen definierar min- och maxgranser for motorstyrningen -
varvtal, frekvens, strém, moment etc.

Kod |Beskrivning Omrade
2001 [MIN VARVTAL -30000...30000 rpm
Definierar motorns lagsta tillatna varvtal (rpm).
« Ett positivt varde (eller noll) fér minimivarvtal definierar tva omraden -
ett positivt och ett negativt.
+ Ett negativt varde fér minimivarvtal definierar endast ett
varvtalsomrade.
» Se figuren.
Varvtal 2001-varde < 0
P 2002
Tillatet varvtalsomrade )
P 2001
Varvtal 2001-varde >0
P 2002
Tillatet varvtalsomrade
P 2001
0 p Tid
-(P 2001)
Tillatet varvtalsomrade
-(P 2002)
2002 [MAX VARVTAL 0...30000 rpm
Definierar motorns hogsta tillatna varvtal (rpm).
2003 [MAX STROM beror pa
frekvensomriktartyp
Max strém som FROn skall kunna mata ut till motorn.
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Kod |Beskrivning Omrade

2006 UNDERSP REGL 0...2

DC-underspanningsregulatorn till eller fran. Vid till:

* Om mellanledsspanningen faller pa grund av bortfall av
natspanningen kommer underspanningsregulatorn att minska
motorns utfrekvens for att pa sa satt halla mellanledsspénningen
ovanfor den undre gransen.

* Nar motorvarvtalet minskar kommer belastningens
masstréghetsmoment att orsaka regenerering till frekvensomriktaren,
sa att mellanledet halls laddat och underspanningsutlésning
forebyggs.

+ Underspanningsregleringen forbattrar alltsa mojligheten att klara
kortvariga spanningsavbrott i system med stora troghetsmoment som
t ex centrifuger och flaktar.

0 = FRAN — Deaktiverar regulator.

1 =TILL (TID) — Aktiverar regulatorn med 500 ms tidsgrans for drift.

2 = TILL — Aktiverar regulatorn utan en maximal tidsgrans for drift.

2007 |MIN FREKVENS -500...500 Hz

Definierar motorns lagsta tillatna frekvens.

« Ett positivt varde (eller noll) fér min varvtal definierar tvd omraden - ett
positivt och ett negativt.

 Ett negativt varde for minimivarvtal definierar endast ett
varvtalsomrade.

» Se figuren.
Obs: Se till att MIN FREKVENS < MAX FREKVENS.
Frekv. 2007-varde < 0
P 2008
Tillatet frekvensomrade )
P 2007
Frekv. 2007-varde > 0
P 2008
Tillatet frekvensomrade
P 2007
0 » Tid
-(P 2007)
Tillatet frekvensomrade
-(P 2008)
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Kod |Beskrivning Omrade

2008 |MAX FREKVENS 0...500 Hz
Definierar motorns hogsta tillatna frekvens.

2013 |MIN MOMENT VAL -6...7

Definierar funktionen for val mellan tva min. momentgranser (2015 MIN
MOMENT GR1 och 2016 MIN MOMENT GR2).
0 = MIN MOMENT 1 — Val av 2015 MIN MOMENT GR1 som mingrans.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér val av mingrans
« Aktivering av digital ingang valjer MIN MOMENT gr2.
* Deaktiverad digital ingang valjer MIN MOMENT gr1.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...D16 som kélla for val av
mingrans.
» Se DI1 ovan.
7 = cOMM — Definierar bit 15 i Styrord 1 (parameter 0301) som kalla for
val av minimigrans.
» Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang bi1 som kalla for
val av mingrans.
« Aktivering av digital ingang valjer MIN MOMENT GR1.
+ Deaktiverad digital ingang valjer MIN MOMENT GR2.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som kalla for val av mingrans.
» Se DI1(INV) ovan.

2014

MAX MOMENT VAL -6...7

Definierar funktionen for val mellan tvd max momentgranser (2017 MAX
MOMENT GR1 och 2018 MAX MOMENT GR2).
0 = MAX MOMENT 1 — Val av 2017 MAX MOMENT gr1 som maxgrans.
1 = DI1 — Definierar digital ingéng DI1 som kalla fér val av maxgrans.
« Aktivering av digital ingang valjer vardet MAX MOMENT GR2.
* Deaktiverad digital ingang valjer vardet MAX MOMENT GR1.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla for val av
maxgrans.
» Se DI1 ovan.
7 = cOMM — Definierar bit 15 i Styrord 1 (parameter 0301) som kalla for
val av maxgrans.
» Kommandoordet ges via faltbusskommunikation.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang di1 som kalla for
val av maxgrans.
« Aktivering av digital ingang valjer vardet MAX MOMENT GR1.
* Deaktiverad digital ingang valjer vardet MAX MOMENT GR2.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som kalla fér val av maxgrans.
» Se DI1(INV) ovan.

2015

MIN MOMENT GR1 -600,0...0 %

Definierar den férsta mingransen for moment ( % ). Varde i procent av
motorns markmoment.
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Kod

Beskrivning Omrade

2016

MIN MOMENT GR2 -600,0...0 %

Definierar den andra mingransen fér moment ( % ). Véarde i procent av
motorns markmoment.

2017

MAX MOMENT GR1 0...600,0 %

Definierar den férsta maxgransen fér moment ( % ). Vérde i procent av
motorns markmoment.

2018

MAX MOMENT GR2 0...600,0 %

Definierar den andra maxgransen fér moment ( % ). Varde i procent av
motorns markmoment.
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Grupp 21: START/STOPP

Gruppen definierar hur motorn startas och stoppas. ACH550
stoder flera start- och stoppsatt.

Kod

Beskrivning Omrade

2101

START FUNKTION 1...8

Valjer startmetod for motorn. De specifika parametrarna styrs av
parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
1 = AUTO — Val av automatiskt startsatt
* VARVTAL: Optimal start i de flesta fall. Flygande start vid roterande
axel och start vid nollvarvtal.
* SKALAR: Omedelbar start fran nollfrekvens.
2 = FORMAGN — Val av startsattet Férmagnetisering. Identiskt med val 8
= RAMP.

Obs: Start med férmagnetisering kan inte tillampas pa en roterande
motor.

Obs: Frekvensomriktaren startar nar installd férmagnetiseringstid
(parameter 2103 FORMAGNETISERING) har I6pt ut, &ven om motorn inte
ar fullt magnetiserad.

* VARVTAL: Magnetiserar motorn inom den tid som faststalls av
parameter 2103 FORMAGNETISERING med likstrdm. Normal styrning
aterupptas exakt i det 6gonblick formagnetiseringstiden I6per ut.
Detta val garanterar hdgsta méjliga lossbrytningsmoment.

* SKALAR: Magnetiserar motorn inom den tid som faststalls av
parameter 2103 FORMAGNETISERING med likstrdm. Normal styrning
aterupptas exakt i det dgonblick formagnetiseringstiden I6per ut.

3 = FLYGANDE — Val av startsattet flygande start. Endast driftldge SKALAR.

* Frekvensomriktaren valjer automatiskt ratt utfrekvens vid start av
roterande motor. Anvand denna installning om motorn redan roterar
for att fa den att starta mjukt fran aktuell utfrekvens.

» Kan inte anvandas i flermotorsystem.

4 = MOMENTFORST — Val av automatisk start med momentférstarkning.

Endast driftlage SKALAR.

» Kan vara nédvandigt vid tung start.

* Momentforstarkning ges endast vid start och upphor nar
utfrekvensen 6verstiger 20 Hz eller nar utfrekvensen ar lika med
bdrvardet.

* | boérjan magnetiseras motorn inom den tid som faststalls av
parameter 2103 FORMAGNETISERING med likstrom.

» Se parameter 2110 TUNG START STROM.

5 = FLYG+MFORST — Val av bade flygande start och momentforstarkning.

Endast driftlage SKALAR.

* Forst utfors rutinen for flygande start och motorn magnetiseras. Om
varvtalet da visar dig vara noll satts momentforstarkning in.

8 = RAMP - Omedelbar start fran nollfrekvens.
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Kod |Beskrivning Omrade
2102 |[STOPP FUNKTION 1=UTRULLNING,
2=RAMP

Val av motorns stoppmetod.
1 = UTRULLNING — Valjer brytning av motormatning som stoppmetod.
Motorn stannar genom utrullning.
2 = RAMP — Valjer stopp av motorn via en retardationsramp.
* Retardationsrampen definieras som 2203 RETARD TID 1 eller 2206
RETARD TID 2 (beroende pa vilken som &r aktiv).

2103 [FORMAGNETISERING 0..10s

Definierar férmagnetiseringstiden vid startsattet Férmagnetisering.

* Anvand parameter 2101 for att valja startsatt.

 Efter startkommando férmagnetiseras motorn under den tid som
definieras har, varefter motorn startar.

« Stall in precis sa lang formagnetiseringstid som behdvs for att uppna
full magnetisering. For lang tid varmer motorn i onddan.

2104 |DC FASTHALLNING 0=EJ VALD,
2=DC BROMS

Val av om likstrdm skall anvandas for bromsning.
0 = EJ VALD — Deaktiverar likstrémsdrift
2 = DC BROMS — Aktiverar DC-bromsning.
* Aktiverar DC-bromsning efter Motor- A
att modulering har avbrutits. varvtal DC-fasthall
» Om parameter 2102 STOPP
FUNKTION ar 1 (UTRULLNING),
aktiveras bromsning nar
startkommando inte l&ngre
féreligger. ref
* Om parameter 2102 STOPP
FUNKTIONAr2 (RAMP),
aktiveras bromsning efter DC-fasthal
rampen. varvtal

2105 |DC FASTH VARVTAL 0...360 rpm

Installning av varvtalet for likstromsfasthallning. Kraver att parameter
2104 DC FASTHALLNING = 1 (DC FASTH).

2106 [DC FASTH STROM 0...100 %

Definierar bérvardet for likstrém som en procentsats av parameter 9906
MOTOR NOM STROM.

2107 |DC BROMS TID 0...250 s

Definierar DC-bromstiden efter att modulering har upphért, om
parameter 2104 ar 2 (DC-BROMSNING).
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Kod

Beskrivning Omrade

2108

STARTFORREGLING 0=FRAN, 1=TILL

Startforreglingsfunktion till eller fran. Startférreglingsfunktionen
ignorerar ett vilande startkommando i féljande situationer (nytt
startkommando fordras):

* Felet raderas och aterstalls. Detta kan genomféras manuellt via
mandoverpanel, I/O eller seriell kommunikation, eller med automatisk
aterstalining (Grupp 31: AUTOM ATERSTALLN).

0 = AV — Deaktiverar startférreglingsfunktionen.

1 = PA — Aktiverar startforreglingsfunktionen.

2109

NODSTOP FUNKTION -6...6

Definierar funktionen for nédstopp. Vid aktivering:

» Nodstoppfunktionen retarderar motorn med hjalp av en
nddstoppramp (parameter 2208 NODSTOP RAMP TID).

+ Detta kraver ett externt stoppkommando och avlagsnande av
nddstoppkommando innan frekvensomriktaren kan startas om.

0 = EJ VALD — Deaktiverar nédstoppfunktionen via digitala insignaler.

1 =DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér nédstoppkommando.
« Aktivering av den digitala ingangen genererar ett

nddstoppkommando.

+ Deaktiverad digital ingang tar bort nédstoppkommandot.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla for
noédstoppkommando.
» Se DI1 ovan.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingéng DI1 som kalla for
noédstoppkommando.
« Deaktiverad digital ingang genererar ett nédstoppkommando.
« Aktiverad digital ingang tar bort nédstoppkommandot.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som kélla fér n6dstoppkommando.
» Se DI1(INV) ovan.

2110

TUNG START STROM 0...300 %
Instéllning av maximalt utmatad strém till motorn med
momentférstarkning.

» Se parameter 2101 START FUNKTION.

2113

START FORDROJ 0,00...60,00 s
Definierar startfordréjningen. Efter att villkoren for start har uppfyllts
vantar frekvensomriktaren tills férdrdjningen har 16pt ut. Sedan startas
motorn. Startférdrojningen kan anvandas med alla startsatt.

* Om START FORDROJ = noll deaktiveras fordrojningsfunktionen.
 Under startfordréjning ar larm 2028 STARTFORDROJNING aktivt.
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Grupp 22: ACCEL/RETARD

Gruppen definierar accelerations- och retardationstider. Dessa
ramper definieras som par, en accelerationsramp och en
retardationsramp. Du kan definiera tva ramppar och anvanda en
digital ingang for att valja det ena eller det andra paret.

Kod

Beskrivning Omrade

2201

VAL ACC/RET -6...6

Definierar kalla for val av ramptid fér acceleration/retardation.
» Ramper definieras parvis, med en accelerationsramp och en
retardationsramp.
» Se nedan fér rampdefinitionsparametrar.
0 = EJ VALD — Deaktiverar valmgjligheten - det forsta rampparet valjs.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér val av ramppar.
« Aktiverad digital ingang valjer ramppar 2.
* Deaktiverad digital ingang valjer ramppar 1.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla fér val av
ramppar.
» Se DI1 ovan.
7 = COMM - Definierar bit 10 i Styrord 1 (parameter 0301) som kalla for
val av ramppar.

Styrordet ges via faltbusskommunikation.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som kalla for
val av ramppar.
* Deaktiverad digital ingang valjer ramppar 2.
« Aktiverad digital ingang valjer ramppar 1.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som kalla for val av ramppar.
* Se DI1(INV) ovan.

2202

ACCEL TID 1 0,0...1800 s

Definierar accelerationstid fran noll till maxfrekvens fér ramppar 1. Se A
i figuren for parameter 2204.

» Den faktiska accelerationstiden beror dven pa 2204 RAMPFORM TID 1.
* Se 2008 MAX FREKVENS.

2203

RETARD TID 1 0,0...1800 s

Retardationstid fran maxfrekvens till noll fér ramppar 1.
+ Den faktiska retardationstiden beror dven pa 2204 RAMPFORM TID 1.

* Se 2008 MAX FREKVENS.
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Kod |Beskrivning Omrade
2204 RAMPFORM TID 1 0=linjar, 0,1...1000,0 s

Valjer rampform fér acceleration/

retardation fér ramppar 1. se B i figur. max A Linjar

» Formen definieras som en ramp, FREKV . ——
om inte extra tid har specificerats
har i syfte att nd maxfrekvens. En |
langre tid ger en mjukare 6vergang \

i vardera &nden av kurvan. Formen T B (=0)
blir en S-kurva.

» Tumregel: 1/5 ar en lamplig relation 1 > T
mellan Rampform tid och |
Accelerationsramptid. MAX A S-kurva|

0,0 = LINJAR — Specificerar linjar FREKV | '
accelerations-/retardationsramp for |
ramppar 1. | \

0,1...1000,0 — Specificerar s-ramp for ‘
accelerations-/retardationsramp for ‘
ramppar 1. —»IB ‘4_

| »
~a-
A = 2202 ACCELERATIONSTID
B = 2204 RAMPFORM TID
2205 |ACCEL TID 2 0,0...1800 s
Definierar accelerationstid fran noll till maxfrekvens fér ramppar 2.
* Se 2202 ACCEL TID 1
2206 |RETARD TID 2 20,0...1800 s

Definierar retardationstid fran maxfrekvens till noll fér ramppar 2.

* Se 2203 RETARD TID 1.

2207 |RAMPFORM TID 2 0=linjar, 0,0...1000,0 s

\Valjer rampform for acceleration/retardation for ramppar 2.

* Se 2204 RAMPFORM TID 1.

2208 NODSTOP RAMP TID 0,0...1800 s

Definierar retardationstid fran maxfrekvens till noll vid nédsituation.

» Se parameter 2109 NODSTOPP FUNKTION.

* Rampen ar linjar.
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Kod |Beskrivning Omrade

2209 [VAL 0-RAMPS ING -6...7

Definierar kalla for att forcera varvtalet till 0 l1angs aktuell
retardationsramp (se parametrarna 2203 RETARD TID 1 och 2206
RETARD TID 2).
0 = EJ VALD — Ej vald.
1 = DI1 — Definierar digital ingang bI1 som kalla for att forcera
rampingangen till 0.
« Aktiverad digital ingang forcerar varvtalet till 0, varefter varvtalet
forblir 0.
« Deaktiverad digital ingang: varvtalsstyrningen atertar normal
funktion.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla for att
forcera rampingéangen till 0.
» Se DI1 ovan.
7 = COMM - Definierar bit 13 i Styrord 1 som kalla for

forcering av varvtalet till 0.

«Styrordet ges via faltbusskommunikation.

» Kommandoordet ar parameter 0301.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som kalla for
att forcera rampingangen till 0.

+ De aktiverad digital ingang forcerar rampingangen till 0.

» Aktiverad digital ingang: varvtalsstyrningen atertar normal funktion.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som kalla for att forcera rampgeneratoringangen till 0.

» Se DI1(INV) ovan.
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Grupp 23: VARVTALSREGULATOR
Gruppen definierar ingangsdata for varvtalsregulatorn.

Kod

Beskrivning Omrade

2301

RELATIV FORST 0,00...200,0

Definierar relativ forstarkning for varvtalsregulator.

+ Stdrre varden kan orsaka varvtalsoscillation.

+ Figuren visar varvtalsregulatorns utsignal efter en stegférandring pa
grund av fel (felet forblir konstant).

Obs: Anvand parameter 2305, SJALVINSTALLNING, for att automatiskt
stalla in proportionell forstarkning.

Kp = Forstérkning = 1
T, = Integrationstid = 0
Tp= Deriveringstid = 0

% 4
Avvikelse

Varvialsreg. || Regulator-utsign.
utgang = [ / e = Avvikelse
Kp ‘e [

t
! »
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Kod |Beskrivning Omrade

2302 INTEGRATIONSTID 0...600,00 s

Definierar integrationstiden fér varvtalsregulator.

* Integrationstiden definierar kvoten vid vilken regulatorns utsignal
forandras vid konstant regleravvikelse.

» Kortare integrationstid korrigerar konstanta fel snabbare.

» For kort integrationstid leder till instabil reglering.

« Figuren visar varvtalsregulatorns utsignal efter en stegférandring pa
grund av fel (felet férblir konstant).

Obs: Du kan anvanda parameter 2305, SJIALVINSTALLNING, for att

automatiskt stalla in integrationstiden.

K, = Forstarkning = 1
T|p= Integrationstid > 0
Tp= Deriveringstid = 0

o, 4 Regulator-utsign.

e = Avvikelse

t
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Kod

Beskrivning Omrade

2303

DERIVERINGSTID 0...10000 ms

Definierar deriveringstid for varvtalsregulator.

 Deriverande verkan gor regleringen kansligare for férandringar i
regleravvikelsen.

 Ju langre deriveringstid, desto mera férstarks varvtalsregulatorns
utsignal under férandringen.

* Om deriveringstiden sétts till 0 fungerar regulatorn som en PI-
regulator - annars som en PID-regulator.

Figuren nedan visar utsignalen fran varvtalsregulatorn efter ett

avvikelsesteg som forblir konstant.

K, = Forstarkning = 1

T|p = Integrationstid > 0

Tp = Deriveringstid > 0

Ts = Samplingstidperiod = 2 ms

Ae = Avvikelseférandring mellan tva avlasningar

Regulator-utsign.

Avvikelse

,,,,,,,,,, b — - - = -

‘e ! e = Avvikelse

t

Ti
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Kod

Beskrivning

Omrade

2304

ACC KOMPENSERING

0...600,00 s

Instélining av deriveringstid fér accelerationskompensering.

» Genom att lagga till derivatan av borvardet till utsignalen fran
varvtalsregulatorn kompenserar man for tréghetsmomentet under
acceleration.

» 2303 DERIVERINGSTID beskriver principen for den deriverande verkan.

» Tumregel: Satt denna parameter till mellan 50 och 100 % av summan
av den mekaniska tidskonstanten fér motorn och den drivna
utrustningen.

 Figuren visar varvtalsresponsen nar en belastning med stort
tréghetsmoment accelereras enligt en rampfunktion.

%

%

Ingen accelerationskompensation

A B

[

A

Accelerationskompensation

- — - Varvtals-referens
—— Faktiskt varvtal

t
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Kod |Beskrivning Omrade

2305 [SJALVINSTALLNING 0=AV, 1=PA

Startar automatisk instalining av varvtalsregulatorn.

0 = Av — Deaktiverar sjalvinstallningsprocessen. (Deaktiverar inte driften
enligt sjalvinstaliningsvardena.)

1 = PA — Aktiverar sjalvinstallning av varvtalsregulator. Automatisk
atergang till Av.

Procedur:

Obs: Motorns belastning (driven utrustning) maste vara tillkopplad.

» Kor motorn vid ett konstant varvtal pa 20 till 40 % av markvarvtal.

+ Andra sjalvinstaliningsparametern 2305 till PA.
Frekvensomriktaren:
* Accelererar motorn.
* Beraknar varden for proportionell forstarkning och integrationstid.
+ Andrar parametrarna 2301 och 2302 till dessa varden.
« Aterstaller 2305 till Av.
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Grupp 25: KRITISKA FREKV

Gruppen definierar upp till tre kritiska varvtal eller varvtalsfonster
som boér undvikas pa grund av resonans och
sjalvsvangningsfenomen

Kod

Beskrivning Omrade

2501

VAL KRIT VARVTAL 0=AV, 1=PA

Funktionen kritiska varvtal till eller fran. Funktionen kritiska varvtal
undviker specificerade frekvensomraden.

0 = AV — Funktionen kritiska varvtal deaktiverad.

1 = PA — Funktionen kritiska varvtal aktiverad

Exempel: For att undvika varvtal vid vilka en flakt uppvisar kraftiga
vibrationer:

+ Faststall inom vilka varvtalsomraden problem féreligger. Lat oss anta
att de ar: 18...23 Hz och 46...52 Hz.

Satt 2501 VAL KRIT VARVTAL = 1.

Satt 2502 KRIT VARVT 1 LAG = 18 Hz.

Satt 2503 KRIT VARVT 1 HOG = 23 Hz.

Satt 2504 KRIT VARVT 2 LAG = 46 Hz.

Satt 2505 KRIT VARVT 2 HOG = 52 Hz.

fut
A
52 | _ _ _ _ _ _ __
46 |
| |
| |
23 11— - - | |
18 1 | |
| |
| I | |
| | 1 | P (H )
— > frer (Hz
fit fin faL fon
18 23 46 52
2502 |[KRIT VARVT 1 LAG 0...30000 rpm /

0...500 Hz

Installning av mingrans for kritiskt varvtalsomrade 1.

» Vardet maste vara mindre an eller lika med 2503 KRIT VARVT 1 HOG.

» Enheten ar rpm, om inte 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR) - da ar
enheten Hz.

2503

KRIT VARVT 1 HOG 0...30000 rpm /
0...500 Hz
Definierar maxgrans for kritiskt varvtalsomrade 1.
» Vardet maste vara storre an eller lika med 2502 KRIT VARVT 1 LAG.
* Enheten ar rpm, om inte 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 ( SKALAR) - da ar

enheten Hz.
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Kod |Beskrivning Omrade
2504 [KRIT VARVT 2 LAG 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Definierar mingrans for kritiskt varvtalsomrade 2.
» Se parameter 2502.

2505 |KRIT VARVT 2 HOG 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Definierar maxgrans for kritiskt varvtalsomrade 2.

» Se parameter 2503.

2506 [KRIT VARVT 3 LAG 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Definierar mingrans for kritiskt varvtalsomrade 3.

» Se parameter 2502.

2507 |[KRIT VARVT 3 HOG 0...30000 rpm /
0...500 Hz

Definierar maxgrans for kritiskt varvtalsomrade 3.

» Se parameter 2503.
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Grupp 26: MOTORSTYRNING

Denna grupp definierar variablerna som anvands for
motorstyrning.

Kod |Beskrivning Omrade

2601 |FLODESOPTIMERING 0=AV, 1=PA
Andrar flodesvardet beroende pa aktuell belastning. Flédesoptimering
kan minska den totala energiférbrukningen och ljudnivan. Funktionen
bér aktiveras i drivsystem som vanligen arbetar under markbelastning.
0 = AV — Deaktiverar funktionen.
1 = PA — Aktiverar funktionen.

2602 |FLODESBROMSNING 0=AV, 1=PA

Ger snabbare retardation genom att 6ka motorns magnetiseringsgrad

vid behov, i stéllet for att begransa retardationsrampen. Genom att 6ka

statorflédet omvandlas det mekaniska systemets rérelseenergi till

termisk energi i motorn.

» Flédesbromsning fungerar endast vid vektorstyrning, dvs. nar
parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 1 (VARVTAL).

0 = AV — Deaktiverar funktionen.

1 = PA — Aktiverar funktionen.

Bromsning )
moment ( % ) Markeffekt,2 n;olis\l;
120 %o a - Utan flddesbromsning g 1;5 KW
(3) 37 kW

801" (4) 75 KW
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Kod

Beskrivning Omrade

2603

IR-KOMPENSERING 0...100V

Definierar IR-kompenseringsspanning som anvands fér 0 Hz.

» Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR).

« Hall IR-kompenseringen sa lag som mojligt for att forebygga
overhettning.

 Typiska varden for IR-kompensering ar:

Frekvensomriktare 380...480 V
Pn (kW) 3 75| 15 | 37 | 132
IR-komp (V) | 21 18 | 15 | 10 4

» Nar IR-kompensering ar aktiverad far motorn extra spanning vid laga
varvtal. Anvand IR-kompensering t.ex. i tillampningar som fordrar
hogt lossbrytningsmoment.

A Motor-
spanning

A = IR-kompensering
B = Ingen komp.

P 2603

f (Hz)

2604

IR-KOMP OMRADE 0...100 %

Installning av den frekvens vid vilken IR-kompensering ar 0V (i % av
motorfrekvens).

2605

U/F FORHALLANDE 1=LINJAR,
2=KVADRATISK

Val av form for forhallandet U/f (spanning genom frekvens) under
faltforsvagningspunkten.

1 = LINJAR - Att foredra for tillampningar med konstant moment.

2 = KVADRATISK — Att féredra for centrifugalpumpar och flaktar.

(KVADRATISK ger lagre motorljud i stérre delen av frekvensomradet.)
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Kod |Beskrivning Omrade

2606 [MODULERINGS FREK 1,2,4,8,12 kHz

Definierar frekvensomriktarens moduleringsfrekvens.

» Hogre moduleringsfrekvens betyder mindre buller.

» Moduleringsfrekvensen 12 kHz ar tillganglig endast om parameter
9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR).

 Se tillgangliga moduleringsfrekvenser for olika frekvensomriktartyper i
tabellen nedan:

Effekt (kW) | 1 kHz | 2 kHz | 4 kHz | 8 kHz (12 kHz*
0,75...37 X X X X X
45...110 X X X X -
132...160 X X X - -

* 12 kHz endast vid skalar styrning

2607 [MODUL FREK REGL 0=AV, 1=PA

Aktiverar styrning av moduleringsfrekvensen. Nar kommandot ar aktivt
begransas valet av parameter 2606 MODULERINGS FREK nar
frekvensomriktarens interna temperatur 6kar. Se figuren nedan. Denna
funktion ger hogsta mojliga moduleringsfrekvens vid varje specifik
arbetspunkt. Hogre moduleringsfrekvens betyder mindre buller.

0 = AV — Funktionen ar deaktiverad.

1 = PA — Moduleringsfrekvensen begransas enligt figur.

fm..°d A
gréns

12 kHz |

0,75...37 kW
45...110 kW

8 kHz |- Omriktar-
' temp
AKHz|---2------po--o .
80 C 9 C 10 C T
2608 [EFTERSLAPN. KOMP 0...200 %

Instélining av forstarkning for efterslapningskompensation (i % ).

» En kortsluten motor uppvisar en viss efterslapning under belastning.
Okande frekvens vid kande motormoment kompenserar for
efterslapningen.

» Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR).

0 — Ingen efterslapningskompensation.

1...200 — Okande efterslapningskompensation. 100 % betyder full
efterslapningskompensation.
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Kod

Beskrivning Omrade

2609

LJUDREDUKTION 0=FRAN, 1=TILL

Denna parameter infér en slumpkomponent i moduleringsfrekvensen.
Ljudreduktionsfunktionen fordelar det akustiska motorbullret Gver flera
frekvenser i stallet for att det koncentreras till en viss frekvens.
Resultatet &r Iagre ljudtryckstoppar. Slumpkomponenten har i
genomsnitt vardet 0 Hz. Den adderas till moduleringsfrekvensen som
definieras av parameter 2606 MODULERINGS FREK. Denna parameter
saknar inverkan om parameter 2606 = 12 kHz.

0 =FRAN

1 = AKTIVERA.

2619

DC STABILISATOR 0=FRAN, 1=TILL

Aktiverar eller deaktiverar DC-spanningsstabilisatorn. DC-stabilisatorn
anvands vid skalar styrning for att forebygga spanningsoscillationer i
frekvensomriktarens DC-buss, orsakade av motorbelastning eller svaga
matningsnat. | handelse av spanningsvariation anpassar
frekvensomriktaren frekvensreferensen for att stabilisera spanningen i
DC-mellanledet. Detta minskar oscillationen i belastningsmomentet.

0 = FRAN — Deaktiverar DC-stabilisator.

1 = TILL — Aktiverar DC-stabilisator.
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Grupp 29: UNDERHALL

Denna grupp innehaller utnyttjandenivaer och brytpunkter. Nar
utnyttjandet nar en installd brytpunkt visas ett meddelande pa
mandverpanelen (operatorspanelen) att det &r dags for service.

Kod |Beskrivning Omrade

2901 BRYTP KYLFLAKT 0,0...6553,5 kh

Definierar brytpunkt for drivsystemets drifttidraknare for kylflakt.
» Vardet jamférs med det hos parameter 2902.
0,0 — Deaktiverar brytpunktfunktionen.

2902 RAKNARE KYLFLAKT 0,0...6553,5 kh

Definierar arvardet for drivsystemets drifttidraknare for kylflakt.

* Nar parameter 2901 har satt till ett varde skilt fran noll startar
réaknaren.

» Nar raknarens arvarde dverskrider vardet som ges av parameter
2901 ges meddelande om behov av underhall pa mandverpanelen.

0,0 — Aterstéller parametern.

2903 BRYTP MEGAVARV 0...65535 Mvarv

Definierar brytpunkt fér motorns ackumulerade antal varv.
» Vardet jamfors med det hos parameter 2904.
0 — Deaktiverar brytpunktfunktionen.

2904 [RAKNARE MEGAVARV 0...6553 Mvarv

Definierar arvardet for motorns ackumulerade antal varv.

» Nar parameter 2903 har satt till ett varde skilt fran noll startar
raknaren.

» Nar réknarens arvarde 6verskrider vardet som ges av parameter
2903 ges meddelande om behov av underhall pa mandverpanelen.

0 — Aterstaller parametern.

2905 |BRYTP DRIFTTID 0,0...6553,5 kh
Definierar brytpunkt for frekvensomriktarens drifttidraknare.

» Vardet jdAmférs med det hos parameter 2906.

0,0 — Deaktiverar brytpunktfunktionen.

2906 [RAKNARE DRIFTTID 0,0...6553,5 kh
» Nar parameter 2905 har satt till ett varde skilt fran noll startar
raknaren.

» Nar réknarens arvarde 6verskrider vardet som ges av parameter
2905 ges meddelande om behov av underhall pa mandverpanelen.

Definierar arvardet for drivsystemets drifttidraknare.

0,0 — Aterstéller parametern.

2907 [RAKNARE DRIFTTID 0,0...6553,5 MWh

Definierar brytpunkt fér ackumulerad energiférbrukning (i
megawattimmar).

» Vardet jamférs med det hos parameter 2908.

0,0 — Deaktiverar brytpunktfunktionen.
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Kod |Beskrivning Omrade

2908 [RAKNARE MWh 0,0...6553,5 MWh

Definierar arvardet for ackumulerad energiférbrukning (i

megawattimmar).

» Nar parameter 2907 har satts till ett varde skilt frdn noll startar
raknaren.

» Nar raknarens arvarde Overskrider vardet som ges av parameter
2907 ges meddelande om behov av underhall pd mandverpanelen.

0,0 — Aterstaller parametern.
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Grupp 30: FELFUNKTIONER

Gruppen definierar vilka situationer frekvensomriktaren skall
tolka som potentiella fel och hur den skall reagera da fel
detekteras.

Kod

Beskrivning Omrade

3001

AI<MIN FUNKTION 0..3

Definierar frekvensomriktarens reaktion om den analog ingangens (Al)

signal sjunker under felgransen och Al anvands:

« som aktiv referenskalla (Grupp 11: VAL AV REFERENS)

» som aterkoppling eller borvardeskalla for processen eller EXTERN /
TRIM PID (Grupp 40: PID-REGLERING, Grupp 41: PID-REGLERING
(2) eller Grupp 42: EXTERN / TRIM PID) och motsvarande PID-
regulator ar aktiv.

3021 Al1 FELNIVA och 3022 AI2 FELNIVA definierar minimigréanserna.

0 = EJ VALD — Ingen reaktion.

1 = FEL — Visar ett fel (7, AI1 FEL eller 8, AI2 FEL) och drivsystemet
stoppas genom utrullning.

2 = KONST HAST 7 — Visar ett larm (2006, A1 FEL eller 2007, AI2 FEL) och
satter varvtalet till 1208 KONST VARVTAL 7.

3 = SENAST VARVT — visar att larm (2006, Al1 FEL eller 2007, AI2 FEL) och
styr varvtalet till senast angivna niva. Detta varde ar lika med
genomsnittsvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.

VARNING! Om du valjer KONST HAST 7 eller SENAST VARVT,
kontrollera att fortsatt drift ar sdker nar analog insignal gar forlorad.

3002

PANEL BORTFALL 1...3

Definierar frekvensomriktarens respons pa fel i kommunikationen med

mandverpanelen (operatdrspanelen).

1 = FEL — Visar ett fel (10, panel bortfall) och motorn stannar genom
utrullning.

2 = KONST HAST 7 — Visar ett larm (2008, PANEL BORTFALL) och styr
varvtalet till parameter 1208 KONST VARVTAL 7.

3 = SENAST VARVT — Visar ett larm (2008, PANEL BORTFALL) och staller in
varvtalet utgaende fran senast géallande niva. Detta varde ar lika med
genomsnittsvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.

&VARNING! Om du valjer KONST HAST 7 eller SENAST VARVT,

kontrollera att fortsatt drift ar séker nar kommunikationen med
mandverpanelen ar bruten.
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Kod

Beskrivning Omrade

3003

EXTERNT FEL 1 -6...6

Val av ingang for extern felindikering 1.
0 = EJ VALD — Extern felindikering skall inte anvandas.
1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som ingang for extern
felindikering.
« Aktiverad digital ingang visar ett fel. Frekvensomriktaren visar ett fel
(14, EXTERNT FEL 1) och drivsystemet stoppas genom utrullning.
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som ingang for
extern felindikering.
» Se DI1 ovan.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som ingang for
extern felindikering.
« Deaktiverad digital ingang visar ett fel. Frekvensomriktaren visar ett
fel (14, EXTERNT FEL 1) och drivsystemet stoppas genom utrullning.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som ingang for extern felindikering.
» Se DI1(INV) ovan.

3004

EXTERNT FEL 2 -6...6

Val av ingang for extern felindikering 2.
+ Se parameter 3003 ovan.

3005

MOTOR OVERLAST 0...2

Definierar frekvensomriktarens respons vid éverhettning av motorn.

0 = EJ VALD — Ingen respons, eller éverhettningsskydd ej installt.

1 = FEL — Visar ett larm (2010, MOTOR TEMP) nar beraknad
motortemperatur éverskrider 90 C. Visar ett fel (9, MOT OVERLAST)
och motorn stannar genom utrullning nar berdknad motortemperatur
Overskrider 110 C.

2 = LARM — Visar ett larm (2010, MOTOR TEMP) nar beraknad

motortemperatur éverskrider 90 C.
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Kod |Beskrivning Omrade

3006 MOTOR TERM TID 256...9999 s

Definierar motorns termiska tidskonstant fér motortemperaturmodellen.

+ Detta ar den tid som det tar motorn att na 63 % av sluttemperaturen
vid konstant belastning.

» For 6verhettningsskydd enligt UL-kraven for NEMA-klassade motorer,
anvand foljande tumregel: MOTOR TERM TID ar lika med 35 ganger t6,
dar t6 (i sekunder) specificeras av motortillverkaren som den tid
under vilken motorn kan arbeta sdkert med sex ganger
markstrommen.

» Den termiska tiden for en utlésningskurva i klass 10 ar 350 s, for
klass 20 700 s och for klass 30 1050 s.

Motorlast 4
t
Temp.-6kn. y : :
100% 1———-—- - il
63% | - - - - J
|
| t
P 3006
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Kod |Beskrivning Omrade

3007 MOTOR BEL KURVA 50...150 %

Definierar max tillaten driftbelastning for motorn.

* Med forvalsvardet 100 % trader motordverlastskyddet i funktion nar
den konstanta strémmen Overskrider 127 % av vardet pa parameter
9906 MOTOR NOM STROM.

+ Den forvalda dverbelastbarhet ar den niva som motortillverkarna
typiskt tillater under 30 C omgivningstemperatur och under 1000 m
héjd 6ver havet. Nar omgivningstemperaturen éverstiger 30 C eller
installationshojden 1000 m, minskas vardet pa parameter 3007 enligt
motor tillverkarens rekommendation.

Exempel: Om den konstanta skyddsnivan skall vara 115 % av

motormarkstrémmen, satt parameter 3007 till 91 %

(= 115/127*100 % ).

Utstrom ( % ) relativt

, 9906 MOTOR NOM STROM
150 +
P 3007100= 1_- - - _ _ __

127 % /—

|

P 3008 50 - |

|
: Frekvens

P 3009

3008 INOLLVARV BEL 25...150 %

Definierar maximailt tillaten strém vid nollvarvtal.

+ Vardet styrs av 9906 MOTOR NOM STROM.

3009 BRYTPUNKT 1...250 Hz
Definierar brytpunktsfrekvens for motorns belastningskurva.

Exempel: Fordrojningstider for utlésning av motorns 6verlastskydd med
parametrarna 3006 MOTOR TERM TID, 3007 MOTOR BEL KURVA och 3008
NOLLVARV BEL vid sina respektive fabriksinstallningar.
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Kod |Beskrivning Omrade

35 A lofln zi

3,0 1 60 Iyt = Utstrom

951 Iy = Motormarkstrém
' fo = Utfrekvens

2,0 fark = Brytpunkt

15 A = Utlésningstid
1,0 1

0,5 1

0
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Kod

Beskrivning Omrade

3010

FASTLASN FUNK 0...2
Denna parameter definierar fastlasningsskyddets funktion. Detta skydd
ar aktivt om frekvensomriktaren arbetar i fastlasningsomradet (se figur)
under en tid som definieras av 3012 FASTLASN TID. "Anvandargransen”
definieras i driftlage skalar av 2003 MAX STROM i Grupp 20: GRANSER,
och i driftlage vektor av 2017 MAX MOMENT 1 och 2018 MAX MOMENT
GR2, eller gréansvardet for ingadngen COMM.
0 = EJ VALD — Fastlasningsskyddet avstangt.
1 = FEL — Nar frekvensomriktaren arbetar i fastlasningsomradet under
en tid som definieras av 3012 FASTLASN TID:
* Motorn stannar genom utrullning.
* Felindikering ges.
2 = VARNING - Nar frekvensomriktaren arbetar i fastlasningsomradet
under en tid som definieras av 3012 FASTLASN TID:
* En larmindikering visas.
* Larmet forsvinner nar frekvensomriktaren har befunnit sig utanfor
fastlasningsomradet under halva den tid som definieras av
parameter 3012 FASTLASN TID.

Momentil
Strom
Fastlasn. omrade

95 %
Anv.-
gransvarde

P 3011
Fastl.-frekv.

3011

FASTLASN FREKV 0,5...50 Hz

Denna parameter definierar frekvensgransen for fastlasningsskyddet.
Se figuren i parameter 3010.

3012

FASTLASN TID 10...400 s

Denna parameter definierar tid i sekunder innan fastlasningsskyddet
aktiveras.

3017

JORDFEL 0=FRAN, 1=TILL

Definierar frekvensomriktarens respons om ett jordfel detekteras i

motorn eller motorkablarna.

0 = FRAN — Ingen reaktion

1 = TILL — Visar ett fel (16, JORDFEL) och motorn stannar genom
utrullning.

Obs: Om jordfelsskyddet deaktiveras kan garantin upphdra att galla.
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Kod

Beskrivning Omrade

3018

KOMM MOD FELFUNK 0...3

Definierar frekvensomriktarens respons om faltbusskommunikationen

bryts.

0 = EJ VALD — Ingen reaktion

1 = FEL — Visar ett fel (28, SERIELL1 FEL) och motorn stannar genom
utrullning.

2 = KONST HAST 7 — Visar ett larm ( 2005, I/0 KOMMUNIKATIONSFEL) och
stéller in varvtalet med 1208 KONST VARVTAL 7. Detta "larmvarvtal"
forblir aktivt tills faltbussen skriver ett nytt referensvarde.

3 = SENAST VARVT - Visar ett larm (2005, I/0 KOMMunikationsfel ) och
staller in varvtalet utgéende fran senast gallande niva. Detta varde ar
lika med genomsnittsvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.
Detta "larmvarvtal" forblir aktivt tills faltbussen skriver ett nytt
referensvarde.

&VARNING! Om du valjer KONST HAST7 eller SENAST VARVT,

kontrollera att fortsatt drift ar séker nar kommunikationen med
mandverpanelen ar bruten.

3019

KOMM FEL TID 0...600,0 s

Installning av den férdrojningstid for indikering av kommunikationsfel

som anvands av 3018 KOMM MOD FELFUNK.

» Korta avbrott i faltbusskommunikationen hanteras inte som fel om
varaktigheten understiger vardet p4 KOMM FEL TID.

3021

Al1 FELNIVA 0...100 %
Definierar en felniva for analog ingang 1. Se 3001 AI<MIN FUNKTION.

3022

Al2 FELNIVA 0...100 %
Definierar en felniva for analog ingang 2. Se 3001 AI<MIN FUNKTION.

3023

ANSLUTNINGSFEL 0=FRAN, 1=TILL

Definierar frekvensomriktarens reaktion pa kabelfel och jordfel som

detekteras nar frekvensomriktaren INTE ar i drift. Nar

frekvensomriktaren inte ar i drift vervakar den med avseende pa:

 Felaktig anslutning av matning till frekvensomriktarens utgang
(frekvensomriktaren kan visa fel 35, UTG KABLAGE om felaktiga
anslutningar upptacks).

+ Jordfel (frekvensomriktaren kan visa fel 16, JORDFEL om ett jordfel
detekteras. Se aven parameter 3017 JORDFEL.

Obs: Om felstromsskyddet (jordfelsskyddet) deaktiveras kan garantin

upphora att galla.

0 = FRAN — Frekvensomriktaren reagerar inte pa nagon av
omstandigheterna ovan.

1 = TILL — Visar ett fel nar évervakningsfunktionen detekterar ett

problem.
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Kod |Beskrivning Omrade

3024 |STYRKORT TEMPFEL 0=FRAN, 1=TILL

Definierar frekvensomriktarens reaktion vid éverhettning av styrkort. Ej

for frekvensomriktare med OMIO-styrkort.

0 = FRAN — Ingen reaktion

1 =TILL — Visar fel 37, STYRK OTEMP och motorn stannar genom
utrullning.
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Grupp 31: AUTOM ATERSTALLN

Gruppen definierar funktionerna for automatisk aterstallning av
fel. Automatisk aterstallning sker efter upptackt av vissa fel.
Drivsystemet star stilla under en forinstalld fordrdjningstid, och
startar darefter om automatiskt. Du kan begransa antalet
omstartférsok under en viss tidperiod, och du kan definiera
automatisk aterstallning for olika typer av fel.

Kod |Beskrivning Omrade
3101 |ANTAL FORSOK 0...5

Definierar max tillatet antal automatiska aterstallningar under en viss

tidperiod, vilken definieras av 3102 FORSOKSTID.

+ Om antalet automatiska aterstéllningsforsok éverskrider detta
gransvarde (inom forsdkstiden), blockerar frekvensomriktaren
ytterligare aterstallningsférsok och forblir inaktiv.

» For att sedan starta pa nytt kravs korrekt aterstalining fran
mandverpanelen (operatdrspanelen), eller fran en styrplats som
definieras av 1604 VAL FELATERST.

Exempel: Tre fel har intraffat under forsokstiden. Det sista kan

aterstallas endast om vardet for 3101 ANTAL FORSOK ar 3 eller storre.

Fo6rsokstid
I N Tid
X X—X >
x = Autom. aterstalining
3102 [FORSOKSTID 1,0...600,0 s

Den tid under vilket ett begréansat antal automatiska ater- stallningar

tillats.

+ Se 3101 ANTAL FORSOK.

3103 [FORDROJNING 0,0...120,0 s

Definierar hur lange omriktaren skall vanta efter det att ett fel intraffat

tills att det aterstalls automatiskt.

* Om FORDROJNING = noll aterstalls frekvensomriktaren omedelbart.

3104 |OVERSTROM 0=FRAN, 1=TILL

Automatisk aterstallningen for dverstrom till eller fran.

0 = FRAN — Deaktiverar automatisk aterstallning.

1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.

» Aterstaller automatiskt felet (OVERSTROM) efter den férdréjning som
definieras av 3103 FORDROJUNING, och frekvensomriktaren aterupptar
normal drift
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Kod

Beskrivning Omrade

3105

OVERSPANNING 0=FRAN, 1=TILL

Automatisk aterstallning fér éverspanning till eller fran.
0 = FRAN — Deaktiverar automatisk aterstallning.
1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.
« Aterstaller automatiskt felet (OVERSPANNING) efter den férdréjning
som definieras av 3103 FORDROJUNING, och frekvensomriktaren
aterupptar normal drift.

3106

UNDERSPANNING 0=FRAN, 1=TILL

Automatisk aterstallning for underspanning till eller fran.
0 = FRAN — Deaktiverar automatisk aterstallning.
1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.
« Aterstaller automatiskt felet (UNDERSPANNING) efter den fordrdjning
som definieras av 3103 FORDROJNING, och frekvensomriktaren
aterupptar normal drift.

3107

Al SIGNAL<MIN 0=FRAN, 1=TILL
Instalining av funktionen for automatisk aterstalining om analog insignal
understiger ett minvarde.

0 = FRAN — Deaktiverar automatisk aterstallning.

1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.

« Aterstaller automatiskt felet (AI<MIN) efter den frdrojning som
definieras av 3103 FORDROJNING, och frekvensomriktaren aterupptar
normal drift.

&VARNING! Nar analog insignal ar aterstalld kan frekvensomriktaren
starta om, aven efter en langre stillestandstid. Kontrollera att
automatisk aterstart efter langre stillestandstid inte kan orsaka
personskador och/eller skada pa utrustning.

3108

EXTERNT FEL 0=FRAN, 1=TILL

Automatisk aterstallning for externt fel till eller fran.
0 = FRAN — Deaktiverar automatisk aterstallning.
1 = TILL — Aktiverar automatisk aterstallning.
« Aterstaller automatiskt felet (EXTERNT FEL 1 eller EXTERNT FEL 2 )
efter den fordréjning som definieras av 3103 FORDROJNING, och
frekvensomriktaren aterupptar normal drift.
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Grupp 32: OVERVAKNING

Gruppen definierar hur évervakningen sker av upp till tre
signaler fran Grupp 01: DRIFTVARDEN.
Overvakningsfunktionen évervakar en specificerad parameter
och aktiverar en relautgang om parametern éverskrider en viss
grans. Anvand Grupp 14: RELAUTGANGAR fér att definiera
relat och om relat skall dra nar signalen ar for lag eller for hog.
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Kod

Beskrivning Omrade

3201

OVERVAK 1 PARAM 101...178

Val av den forsta 6vervakade parametern.

+ Maéste vara ett parameternummer fran Grupp 01: DRIFTVARDEN.

+ 101...178 — Overvakar parametrarna 0101...0178.

* Om den Overvakade parametern Overskrider en grans kommer
relautgangen att aktiveras.

+ Overvakningsgranserna definieras i denna grupp.

+ Relédutgangarna definieras i Grupp 14: RELAUTGANGAR
(definitionen specificerar aven vilken grans som dvervakas).

LAG <HOG

Driftvardesdvervakning med reldutgangar nar LAG < HOG. Se figuren

pa sid 253.

» Fall A = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402 RELAUTGANG 2,
etc.) har vardet OVERVAK1 HOG eller OVERVAK2 HOG. Anvands for att
meddela nar/om den évervakade signalen Gverskrider ett givet
gransvarde. Relat drar tills det 6vervakade vardet sjunker under den
undre gransen.

» Fall B = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402 RELAUTGANG 2,
etc.) har vardet OVERVAK1 LAG eller OVERVAK2 LAG. Anvands for att
meddela nar/om den évervakade signalen underskrider ett givet
gransvarde. Relat drar tills det 6vervakade vardet stiger Over den
dvre gransen.

LAG > HOG

Driftvardesdvervakning via relautgangar, nar LAG > HOG. Se figuren pa
sid 253.

Den nedersta gransen (HOG 3203) ar aktiv fran boérjan, och forblir aktiv
tills den dvervakade parametern stiger 6ver den dversta gransen (LAG
3202), vilket gér denna grans till aktiv grans. Denna grans forblir aktiv
tills den évervakade parametern sjunker under den nedersta gransen
(HOG 3203), vilket gor denna grans till aktiv grans

» Fall A = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402 RELAUTGANG 2,
etc.) har vardet OVERVAK1 HOG eller OVERVAK2 HOG. Till en bdérjan ar
relat ej draget. Det drar sa snart den 6vervakade parametern
overskrider det aktiva gransvardet.

* Fall B = Parameter- 1401 RELAUTGANG 1 (eller 1402 RELAUTGANG 2,
etc.) har vardet OVERVAK1 LAG eller OVERVAK2 LAG. Till en borjan ar
relat draget. Det slapper sa snart den 6vervakade parametern
underskrider det aktiva gransvardet.
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Kod |Beskrivning Omrade

LAG <HOG
Obs: Fallet LAG < HOG representerar en normal hysteres.

Varde for 6vervakad parameter

HOG (3203)
LAG (3202)

Fall A
Drar (1) T
0

V.

YV~

Fall B |

Drar (1) |—| |_|

rar . h |—
LAG > HOG

Obs: Fallet LAG>HOG representerar en speciell hysteres mellan tva
separata 6évervakningsgranser.

Varde for Overvakad parameter Aktivt gransv.

LAG (3202) % - — -

HOG (3203) |
L [ I
Fall A I .
Drar (1) T
0 =t
Fall B o
| |

|
Drar (1) ) |—| |—| |— =t

3202 |OVERVAK 1 GR LAG -

Definierar undre gransen for den forsta Overvakade parametern. Se
3201 OVERV 1 PARAM ovan.

3203 |OVERVAK 1 GR HOG -

Definierar 6vre gransen for den forsta 6vervakade parametern. Se 3201
OVERV 1 PARAM ovan.

3204 |OVERVAK 2 PARAM 101...178
Val av den andra dvervakade parametern. Se 3201 OVERV 1 PARAM
ovan.
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Kod (Beskrivning Omrade
3205 |OVERVAK 2 GR LAG -
Definierar undre gransen for den andra 6vervakade parametern. Se
3204 OVERV 2 PARAM ovan.
3206 |OVERVAK 2 GR HOG -
Definierar 6vre gransen for den andra 6vervakade parametern. Se 3204
OVERV 2 PARAM ovan.
3207 |OVERVAK 3 PARAM 101...178
Val av den forsta dvervakade parametern. Se 3201 OVERV 1 PARAM
ovan.
3208 |OVERVAK 3 GR LAG -
Definierar undre gransen for den andra 6vervakade parametern. Se
3207 OVERV 3 PARAM ovan.
3209 |OVERVAK 3 GR HOG -
Definierar évre gransen for den tredje 6vervakade parametern. Se 3207
OVERV 3 PARAM ovan.
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Grupp 33: INFORMATION

Denna grupp ger information om frekvensomriktarens
programvara: versioner och testdatum.

Kod |Beskrivning Omrade

3301 SYSTEMPROGRAMVARA 0000...FFFF hex
Innehaller versionsnumret pa frekvensomriktarens firmware.

3302 PROGRAMPAKET 0000...FFFF hex
Innehaller programpaketets versionsnummer.

3303 |[TEST DATUM aa.vv
Innehaller testdatum (aa.vv).

3304 [FRO DATA XXXY

Innehaller frekvensomriktarens markstrom och markspanning. Formatet

ar XXXY, dar:

* XXX = Frekvensomriktarens markstrom i A. Ett eventuellt "A" star for
decimaltecknet i stromvardet. Till exempel: XXX = 8A8 visar
markstrémmen 8,8 A.

* Y = Frekvensomriktarens markspanning, dar Y = 2 anger
markspanningen 208...240 V, och Y = 4 anger markspanningen
380...480 V.

3305

PARAMETER TABELL 0000...FFFF hex

Innehaller den version av parametertabellen som anvands i
frekvensomriktaren.
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Grupp 34: PROCESSVARIABLER

Denna grupp definierar vad som visas pa mandverpanelens
(operatorspanelens) display (mittomradet), nar mandverpanelen
ar i Mandverlage.

Kod

Beskrivning Omrade

3401

SIGNAL 1 PARAM 100...178

Val av den forsta parametern (efter nummer) som visas pa

mandverpanelen.

» Vardena i denna grupp definierar displayens innehall nar
mandverpanelen ar i mandverlage.

+ Godtyckligt parameternummer i Grupp 01: DRIFTVARDEN kan
véljas.

* Med hjalp av foljande parametrar kan displayvéardet skalas till
hanterliga enheter och/eller visas som ett stapeldiagram.

 Figuren visar vilka val som gbrs med parametrarna i denna grupp.

100 = EJ VALD — Forsta parametern visas inte.

101...178 — Visar parameter 0101...0178. Om parametern inte finns
visar displayen "n.a.".

P 3404 P 3405

AUTOR 15,0Hz
P3401(=137) —» 15'0 Hz
P3408(=138) —» 3.7 A
P3415(=139) —»44.0 %
~— 100:00 [ MENY _

AUTO R 15,0Hz
15.0 Hz
3.7 A
P 3404 —— VvV NN
| o
00:00 MENY
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Kod

Beskrivning Omrade

3402

SIGNAL 1 MIN -

Definierar minsta férvantade varde for férsta visningsparametern.

» Anvand parametrarna 3402, 3403, 3406, och 3407, t.ex. for att
omvandla en parameter i grupp 01, som 0102 VARVTAL (i rpm) till
hastigheten hos en transportor (i ft/min). Fér en sddan omvandling ar
kallvardena i figuren min. och max. motorvarvtal, och displayvardena
ar min. och max. transportérhastighet.

» Anvand parameter 3405 for att valja de ratta enheterna for visning.

Obs: Val av enheter férandrar inga varden. Parametern saknar effekt
om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL = 9 (DIREKT)

Display-
varde A
P3407 | — — — — — — ‘
\
P 3406 — — |
I | . Kall-
G ¢
P3402 p3403 varde
3403 |[SIGNAL 1 MAX -

Definierar storsta forvantade varde for forsta visningsparametern.

Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL
= 9 (DIREKT)

3404

UTDATA 1 DECIMAL 0...9

Definierar decimaltecknets plats i den forsta visningsparametern.
» Ange onskat antal siffror till hdger om decimaltecknet
+ Tabellen visar ett exempel med pi (3,14159).

3404 varde | Display- Omrade

0 +3 -32768...+32767 (med tecken)
+ 3,1
+ 3,14
+ 3,142
3 0...65535 (utan tecken)
3,1
3,14
3,142
Stapel visas.
Direkt varde. Decimaltecknets plats och matenheten
kopieras fran kallsignalen.

Obs: Parametrarna 3402, 3403 och 3405...3407
saknar funktion.

OO N OO AW N~
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Kod

Beskrivning Omrade

3405

o n =
E<J>z

0w ~NOOA WN-~O
L V| | I [ O Y | B |
3 R
3

=
>

]
m
z

UTDATA 1 ENHET 0...127
Val av enheter som anvands for forsta visningsparametern.

Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL
= 9 (DIREKT)

9=[C 18 =MWh 27 =ft 36=1s 45 =Pa 54 =Ib/m 63 = Mvarv
10=Ibft 19=m/s 28=MGD 37=I/min 46=GPS 55=Ib/h 64=d
11=mA 20=m%h 29=inHg 38=Ih 47 =galls 56=FPS 65=inWC
12=mV  21=dm%s 30=FPM 39=m’s 48= gal/m 57 =ft/s 66 = m/min
13=kW 22=bar 31=kb/s 40=m®m 49=gallh 58= inH,O 67 = Nm
14=W 23=kPa 32=kHz 41=kg/s 50=ft%s 59=inwg 68 =kmh
15=kWh 24=GPM 33=ohm 42=kg/m 51=ft%m 60="ftwg

16=01F 25=PSI 34=ppm 43=kgh 52=ft3h 61 = lIbsi

17 = hk 26=CFM 35=pps 44=mbar 53=Ib/s 62=ms

Féljande enheter anvands vid visning av stapel
117 =% ref 118 =% act 119=% 120=%LD 121 =% SP 122=% 123 = lout 124 = Vout

dev FBK
125 = Fout 126 = Tout 127 = Vdc
3406 [UTDATA 1 MIN -
Definierar storsta varde som visas for forsta visningsparametern.
Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL
= 9 (DIREKT)
3407 [UTDATA 1 MAX -
Definierar storsta varde som visas for forsta visningsparametern.
Obs: Parametern saknar effekt om parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL
= 9 (DIREKT)
3408 [SIGNAL 2 PARAM 100...178
Val av den andra parametern (efter nummer) som visas pa
mandverpanelen.
» Se parameter 3401.
3409 [SIGNAL 2 MIN -
Definierar minsta férvantade varde foér den andra visningsparametern.
» Se parameter 3402.
3410 [SIGNAL 2 MAX -
Definierar storsta forvantade varde for den andra visningsparametern.
» Se parameter 3403.
3411 |UTDATA 2 DECIMAL 0...9
Definierar decimaltecknets plats i den andra visningsparametern.
» Se parameter 3404.
3412 [UTDATA 2 ENHET 0...127
Val av enheter som anvands fér den andra visningsparametern.
» Se parameter 3405.
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Kod

Beskrivning Omrade

3413

UTDATA 2 MIN -

Definierar minsta varde som visas fér den andra visningsparametern.
» Se parameter 3406.

3414

UTDATA 2 MAX -

Definierar storsta varde som visas fér den andra visningsparametern.
» Se parameter 3407.

3415

SIGNAL 3 PARAM 100...178
\Val av den tredje parametern (efter nummer) som visas pa
mandverpanelen.

» Se parameter 3401.

3416

SIGNAL3 MIN -
+ Definierar minsta férvantade varde for den tredje visningsparametern.

Se parameter 3402.

3417

SIGNAL 3 MAX -

Definierar storsta forvantade varde for den tredje visningsparametern.
» Se parameter 3403.

3418

UTDATA 3 DECIMAL 0...9

Definierar decimaltecknets plats i den tredje visningsparametern.
» Se parameter 3404.

3419

UTDATA 3 ENHET 0...127

\Val av enheter som anvands for den tredje visningsparametern.
» Se parameter 3405.

3420

UTDATA 3 MIN -

Definierar minsta varde som visas for den tredje visningsparametern.
» Se parameter 3406.

3421

UTDATA 3 MAX -
Definierar storsta varde som visas for den tredje visningsparametern.

» Se parameter 3407.
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Grupp 35: MOTORTEMP MATNING

Gruppen definierar detektering och rapportering for ett specifikt
potentiellt fel - dverhettning av motor, som detekteras av en
temperatursensor. Typiska anslutningar definieras visar nedan.

En sensor

— —— A1
Motor [ o

— ——AGND

AO1

AGND

3,3nF L }

Tre sensorer

— A
Motor ' : I YY)
T T T
L N IV -Yo)
' AGND

33nF I ]

VARNING! |IEC 60664 kraver dubbel eller férstarkt isolation
mellan spanningsférande delar och ytan pa atkomliga delar av

elektrisk utrustning som antingen ar oledande eller ledande men
som inte ar kopplade till skyddsjord.
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For att uppfylla detta krav, anslut en termistor (och andra
liknande komponenter) till frekvensomriktarens styranslutningar
enligt nagot av dessa alternativ:

» Separera termistorn fran spanningsférande delar av motorn
med dubbel forstarkt isolation.

+ Skydda alla kretsar som ar anslutna till frekvensomriktarens
digitala och analoga ingangar. Skydda mot kontakt, och
isolera fran andra lagspanningskretsar med basisolering
(avsedd fér samma spanningsniva som frekvensomriktarens
huvudkrets).

* Anvand ett externt termistorrela. Relaisoleringen maste vara
avsedd for samma spanningsniva som frekvensomriktarens
huvudkrets.

Figuren nedan visar termistorrela- och PTC-sensoranslutningar

med digital ingang. Kabelns skarm bor vara jordad vid

motoranden via t.ex. en kondensator pa 3,3 nF. Om detta ar inte

mojligt, ldAmna skadrmen oansluten.

3501 SENSOR TYP = 5 (TERM(0)) eller 6 (TERM(1)) — Termistorrela

Termistor-
rela Styrkort

il

—— +24V DC
© ¢

3501 SENSOR TYP = 5 (TERM(0)) — PTC-sensor
Styrkort

'\ - DI
7

|
.

._[+2av DC
T X ‘
Motor @3'3 nk @

For évriga fel, eller for att forebygga motoréverhettning med
hjalp av en modell, se grupp Grupp 30: FELFUNKTIONER.
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Kod

Beskrivning Omrade

3501

TEMP MAT METOD 0...6

Identifierar typen av motortemperatursensor som anvands, Pt100 (I C)
eller PTC (ohm.

Se parametrarna 1501 A01 INNEHALL och 1507 AO2 INNEHALL.
0 = INGEN
1 =1 x PT100 — Sensorkonfiguration med en PT100-sensor.
* Analog utgang A01 eller A02 matar konstant strém genom sensorn.
» Sensorns resistans 6kar med 6kande motortemperatur, liksom goér
spanningen Over sensorn.
» Temperaturmatfunktionen avlaser spanningen via analog ingang Al1
eller AI2 och omvandlar den till grader Celsius.
2 = 2 x PT100 — Sensorkonfiguration med tva PT100-sensorer.
* Funktionen &r densamma som fér ovannamnda 1 x PT100.
3 = 3 x PT100 — Sensorkonfiguration med tre PT100-sensorer.
* Funktionen ar densamma som foér ovannamnda 1 x PT100.
4 = PTC — Sensorkonfiguration
med en PTC.
» Den analoga utgangen
matar en konstant strém Hog
genom sensorn.
+ Sensorns resistans okar
brant nar
motortemperaturen stiger
6ver PTC- Normal
referenstemperaturen
(Tref), liksom gor
spanningen over
motstandet. ‘
Temperaturmatfunktionen | ‘ T
avlaser spanningen via den ‘ ‘
analoga ingangen Al1 och
omvandlar den till ohm.
* Tabellen nedan och diagrammet ovan visar typiskt PTC-
sensorresistansen som funktion av motorns drifttemperatur.

Temperatur Resistans
Normal < 1,5 kohm
Hog > 4 kohm
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Kod

Beskrivning Omrade

5 = TERM(0) — Sensorkonfiguration med en termistor

» Motorns Overhettningsskydd aktiveras via en digital ingang. Anslut
antingen ett normalt slutet termistorrela eller en PTC-sensor till en
digital ingang.

» Nar den digitala ingangen ar "0" ar motorn ¢verhettad.

« Se anslutningsscheman pa sid 261.

* Tabellen nedan och diagrammet pa sid 262 visa resistanskraven for
en PTC-sensor ansluten mellan 24 V och den digitala ingangen,
som funktion av motorn drifttemperatur.

Temperatur Resistans
Normal < 3 kohm
Hog > 28 kohm

6 = TERM(1) — Sensorkonfiguration med en termistor
» Motorns 6verhettningsskydd aktiveras via en digital ingang. Anslut
ett normalt Oppet termistorrela till en digital ingang.
» Nar den digitala ingangen ar "1" ar motorn ¢verhettad.
* Se anslutningsscheman pa sid 261.

3502

TEMP Al1/Al2 VAL 1...8
Definierar ingangen som anvands for temperaturgivaren.
1=A11-PT100 och PTC

2 =A12 —PT100 och PTC

3...8 =DI1...DI6 — Termistor och PTC.

3503

TEMP LARMNIVA -10...200°C
Definierar larmgransen for 0...5000 ohm
motortemperaturmatning. 0..1

* Vid motortemperaturer 6ver denna grans visar frekvensomriktaren att
larm (2010, MOTOR TEMP)

For termistorer eller PTC-sensorer anslutna till digital ingang:
0 - Fran

1-=Til

3504 [TEMP FELNIVA -10...200 C
Definierar felnivan for 0...5000 ohm
motortemperaturmatning. 0...1

 Vid motortemperaturer éver denna grans visar frekvensomriktaren ett
fel (9, MOTOR OVERLAST) och drivsystemet stoppas.

For termistorer eller PTC-sensorer anslutna till digital ingang:

0 — Fran.

1-=Till.
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Grupp 36: TIDUR FUNKTION
Denna grupp definierar tidfunktionerna. Bland tidfunktionerna

kan namnas:

» fyra dagliga start/stopp

» fyra veckovisa start/stopp, med 6verordnad funktion
+ fyra tidur for sammanstallning av valda tidperioder.
Ett tidur kan anslutas till flera tidperioder och en tidperiod till flera

tidur.

TIDPERIOD 1

3602 TIDUR1 START TID
3603 TIDUR1 STOP TID
3604 TIDUR1 START
DAG

TIDPERIOD 2

3606 TIDUR2 START TID
3607 TIDUR2 STOP TID
3608 TIDUR2 START
DAG

TIDPERIOD 3

3610 TIDUR3 START TID
3611 TIDUR3 STOP TID
3612 TIDUR3 START
DAG

TIDPERIOD 4

3614 TIDUR4 START TID
3615 TIDUR4 STOP TID
3616 TIDUR4 START
DAG

TIMER

3622 TIMER FUNK
3623 TIMER TID

Aktiverar timer

DI1...DI6
DI1(INV)...DIB(INV)

TIDUR 1
3626 TIDUR 1 KALLA

TIDUR 2
3627 TIDUR 2 KALLA

TIDUR 3
3628 TIDUR 3 KALLA

TIDUR 4
3629 TIDUR 4 KALLA
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En parameter kan anslutas till endast en tidurfunktion.

1001 EXT1 STYRNING
TIDUR 1 1002 EXT2 STYRNING
A 1102 VAL EXT1/EXT2
3626 TIDUR 1 KALLA 1201 VAL KONST VARVT
1401 RELAUTGANG 1...1403 RELAUTGANG 3
TIDUR 2 1410 RELAUTGANG 4...1412 RELAUTGANG 6
3627 TIDUR 2 KALLA 4027 VAL PID REG 1-2
4228 AKTIVERA
8126 TIDURSTYRD AUTOVAXLING

Kod |Beskrivning Omrade

3601 VAL TID FUNK -6...7

\Valjer kallan for aktiveringssignal for tidur
0 = EJ VALD — tidfunktioner deaktiverade
1 = DI1 — Definierar digital ingdng DI1 som aktiveringssignal for
tidurfunktion.
+ Den digitala ingangen maste vara aktiverad om tidurfunktioner skall
anvandas
2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som
aktiveringssignal for tidurfunktion.
7 = AKTIV — Tidfunktioner aktiverade.
-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som
aktiveringssignal for tidurfunktion.
* Denna digitala ingang maste vara deaktiverad om tidurfunktioner
skall anvandas.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som aktiveringssignal for tidurfunktion.

Parameterlista och beskrivningar 265




ACH550-01 Anvéndarhandledning

Kod

Beskrivning Omrade

3602

TIDUR 1 START TID 00:00:00...23:59:58

Definierar den dagliga starttiden.

+ Tiden kan andras i steg om 2 sekunder.

» Om parametervardet ar 07:00:00 aktiveras tiduret klockan 7 pa
morgonen.

« Figuren visar flera tidurfunktioner for olika veckodagar.

20:30:00

17:00:00

15:00:00

13:00:00
12:00:00 :,
10:30:00

09:00:00 ‘
Man Tis Ons Tor Fre Lor Son

3603

TIDUR 1 STOP TID 00:00:00...23:59:58

Definierar den dagliga stopptiden.

 Tiden kan andras i steg om 2 sekunder.

* Om parametervardet ar 09:00:00 deaktiveras tiduret klockan 9 pa
morgonen.

3604

TIDUR1 START DAG 1 1.7
Definierar startdagen under veckan.
1 = MANDAG ...7 = SONDAG.

» Om parametervardet ar 1 aktiveras tidur 1 vid midnatt pa mandagen
(00:00:00).

3605

TIDUR1 STOP DAG 1 1.7
Definierar stoppdagen under veckan.
1 = MANDAG ...7 = SONDAG.

» Om parametervardet ar 5 deaktiveras tidur 1 vid midnatt pa fredagen
(23:59:58).

3606

TIDUR2 START TID

Definierar den dagliga starttiden for tidur 2.
» Se parameter 3602.

3607

TIDUR2 STOP TID
Definierar den dagliga stopptiden for tidur 2.

» Se parameter 3603.
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Kod

Beskrivning Omrade

3608

TIDUR2 START DAG

Definierar startdagen under veckan for tidur 2.
» Se parameter 3604.

3609

TIDUR2 STOP DAG
Definierar stoppdagen under veckan for tidur 2.

» Se parameter 3605.

3610

TIDUR3 START TID

Definierar den dagliga starttiden for tidur 3.
» Se parameter 3602.

3611

TIDUR3 STOP TID

Definierar den dagliga stopptiden for tidur 3.
» Se parameter 3603.

3612

TIDUR3 START DAG

Definierar startdagen under veckan for tidur 3.
» Se parameter 3604.

3613

TIDUR3 STOP DAG

Definierar stoppdagen under veckan for tidur 3.
» Se parameter 3605.

3614

TIDUR4 START TID

Definierar den dagliga starttiden for tidur 4.
» Se parameter 3602.

3615

TIDUR4 STOP TID

Definierar den dagliga starttiden for tidur 4.
» Se parameter 3603.

3616

TIDUR4 START DAG

Definierar startdagen under veckan for tidur 4.
» Se parameter 3604.

3617

TIDUR4 STOP DAG

Definierar stoppdagen under veckan for tidur 4.
» Se parameter 3605.

3622

TIMER FUNK -6...6

Valjer kallan for aktivering av timersignal.

0 = EJ VALD — Timersignal deaktiverad.

1 = DI1 — Definierar DI1 som timersignal.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar DI2...DI6 som timersignal.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som
timersignal.

-2...-6 = Definierar en inverterad digital ingang DI2...DI6 som
timersignal.
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Kod |Beskrivning Omrade
3623 [TIMER TID 00:00:00...23:59:58
Definierar starttid for timer. Tiden réknas fran nar signalen TIMER FUNK
ges. Om parametervardet ar 01:30:00 kommer timern att vara aktiv
under 1 timme och 30 minuter efter startsignal pa en digital ingang.
| |
|
Timer aktiv. =——— |
|
Aktiverar DI |
[ —
[ Timertid |
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Kod

Beskrivning Omrade

3626

TIDUR 1 KALLA 0...31

Samlar alla 6nskade tidkretsar till en tidurfunktion.

0 = EJ VALD — Inga tidur valda

1 =pP1 - Tidperiod 1 vald till tidurfunktionen.

2 =P 2 — Tidperiod 2 vald till tidurfunktionen.

3 = P1+P2 — Tidperioderna 1 och 2 valda till tidurfunktionen
4 = p 3 — Tidperiod 3 vald till tidurfunktionen.

5 = P1+P3 — Tidperioderna 1 och 3 valda till tidurfunktionen.
6 = p2+P3 — Tidperioderna 2 och 3 valda till tidurfunktionen.
7 = P1+P2+P3 — Tidperioderna 1, 2 och 3 valda till tidurfunktionen.
8 = P 4 — Tidperiod 4 vald till tidurfunktionen.

9 = p1+P4 — Tidperioderna 1 och 4 valda till tidurfunktionen.
10 = P2+P4 — Tidperioderna 2 och 4 valda till tidurfunktionen.

11 = P1+P2+P4 — Tidperioderna 1, 2 och 4 valda till tidurfunktionen.

12 = P3+P4 — Tidperioderna 3 och 4 valda till tidurfunktionen.

13 = P1+P3+P4 — Tidperioderna 1, 3 och 4 valda till tidurfunktionen.
14 = p2+P3+P4 — Tidperioderna 2, 3 och 4 valda till tidurfunktionen.

15 = p1+P2+P3+P4 — Tidperioderna 1, 2, 3 och 4 valda till
tidurfunktionen.

16 = TIMER — Timer (B) vald till tidurfunktionen.

17 = P1+B — Tidperiod 1 och timer valda till tidurfunktionen.

18 = P 2+ B — Tidperiod 2 och timer valda till tidurfunktionen.

19 = P1+P2+B — Tidperioderna 1 och 2 och timer valda till
tidurfunktionen

20 = p 3+ B — Tidperiod 3 och timer valda till tidurfunktionen.

21 = P1+P3+B — Tidperioderna 1 och 3 och timer valda till
tidurfunktionen

22 = p2+P3+B — Tidperioderna 2 och 3 och timer valda till
tidurfunktionen

23 = p1+P2+pP3+B — Tidperioderna 1, 2 och 3 och timer valda till
tidurfunktionen.

24 = p 4+ B — Tidperiod 4 och timer valda till tidurfunktionen.

25 = p1+P4+B — Tidperioderna 1 och 4 och timer valda till
tidurfunktionen.

26 = P2+P4+B — Tidperioderna 2 och 4 och timer valda till
tidurfunktionen.

27 = p1+P2+P4+B — Tidperioderna 1, 2 och 4 och timer valda till
tidurfunktionen.

28 = P3+P4+B — Tidperioderna 3 och 4 och timer valda till
tidurfunktionen.

29 = p1+P3+P4+B — Tidperioderna 1, 3 och 4 och timer valda till
tidurfunktionen.

30 = P2+P3+P4+B — Tidperioderna 2, 3 och 4 och timer valda till
tidurfunktionen.

31 = P1+2+3+4+B — Tidperioderna 1, 2, 3 och 4 och timer valda till
tidurfunktionen.

3627

TIDUR 2 KALLA
» Se parameter 3626.
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Kod |Beskrivning Omrade

3628 [TIDUR 3 KALLA
» Se parameter 3626.

3629 TIDUR 4 KALLA
» Se parameter 3626.
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Grupp 37: EGEN LASTKURVA

Denna grupp definierar dvervakning av anvandardefinierbara
belastningskurvor (motormoment som funktion av frekvens).
Kurvan definieras av fem punkter.

Kod |Beskrivning Omrade

3701 |OVERLAST TYP 0...3
Overvakningslage for anvandardefinierbara lastkurvor.

Denna funktion ersétter den tidigare underlastdvervakningen i Grupp

30: FELFUNKTIONER. Fér att emulera den, se Overensstammelse

med féraldrad underlastévervakning pa sid 273.

0 = EJ VALD — Overvakning &r inte aktiv.

1 = LAG LAST — Overvakning av om vridmomentet sjunker under
underlastkurvan

2 = OVERLAST UTG — Overvakning av om vridmomentet stiger éver
Overlastkurvan.

3 = BADA — Overvakning av om vridmomentet sjunker under
underlastkurvan eller stiger 6ver 6verlastkurvan.

Motormoment ( % )

A

] Overlastomrade I
P3706 P3709 !
P37T12%53715 Pa718
P3714 P3717

Tillatet driftomrade

P3705

Underlastomrade :
P3708 !
t f —t i
P3704 P3707 P3710 P3713 P3716
Utfrekvens (Hz)
3702 |OVERLAST FUNK 1=FEL, 2=LARM

Atgard som funktionen for belastningsévervakning skall utfora

1 = FEL — Ett fel genereras néar villkoret som definieras av 3701
OVERLAST TYP har varit uppfyllt langre an tiden som definieras av 3703
OVERLAST TID.

2 = LARM — Ett larm genereras nar villkoret som definieras av 3701

OVERLAST TYP har varit uppfyllt Iangre @n halva tiden som definieras

av 3703 OVERLAST TID.

3703 |OVERLAST TID 10...400 s

Definierar tiden som far passera innan ett fel genereras.
+ Halften av denna tid utgér gransvardet for att generera en varning.
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Kod

Beskrivning Omrade

3704

LAST FREKVENS 1 0...500 Hz

Anger frekvensvardet fér den forsta punkten som definierar lastkurvan.
» Méste vara mindre &n 3707 LAST FREKVENS 2.

3705

LAST MOMENT1 LAG 0...600 %
Anger momentvardet for den férsta punkten som definierar
underlastkurvan.

+ Maste vara mindre &n 3706 LAST MOMENT1 HOG

3706

LAST MOMENT1 HOG 0...600 %

Anger momentvardet for den forsta punkten som definierar
Overlastkurvan.

3707

LAST FREKVENS 2 0...500 Hz

Anger frekvensvardet for den andra punkten som definierar lastkurvan
» Maste vara mindre an 3710 LAST FREKVENS 3.

3708

LAST MOMENT2 LAG 0...600 %
Anger momentvardet for den andra punkten som definierar
underlastkurvan.

» Maste vara mindre an 3709 LAST MOMENT2 HOG.

3709

LAST MOMENT2 HOG 0...600 %
Anger momentvardet fér den andra punkten som definierar
Overlastkurvan.

3710

LAST FREKVENS 3 0...500 Hz

Anger frekvensvardet fér den tredje punkten som definierar lastkurvan.
» Méaste vara mindre &n 3713 LAST FREKVENS 4.

3711

LAST MOMENT3 LAG 0...600 %
Anger momentvardet fér den tredje punkten som definierar
underlastkurvan.

» Maste vara mindre &n 3712 LAST MOMENT3 HOG.

3712

LAST MOMENT3 HOG 0...600 %

Anger momentvardet for den tredje punkten som definierar
Overlastkurvan.

3713

LAST FREKVENS 4 0...500 Hz

Anger frekvensvardet for den fjarde punkten som definierar lastkurvan.
+ Maste vara mindre &n 3716 LAST FREKVENS 5.

3714

LAST MOMENT4 LAG 0...600 %
Anger momentvardet for den fjarde punkten som definierar
underlastkurvan.

+ Maste vara mindre &n 3715 LAST MOMENT4 HOG.

3715

LAST MOMENT4 HOG 0...600 %

Anger momentvardet for den fjarde punkten som definierar
Overlastkurvan.

3716

LAST FREKVENS 5 0...500 Hz

Anger frekvensvardet for den femte punkten som definierar lastkurvan.
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Kod |Beskrivning Omrade

3717 |LAST MOMENT5 LAG 0...600 %
Anger momentvardet for den femte punkten som definierar
underlastkurvan.
» Maste vara mindre dn 3718 LAST MOMENT5S HOG.

3718 |LAST MOMENTS5 HOG 0...600 %
Anger momentvardet for den femte punkten som definierar
Overlastkurvan.

Overensstammelse med féréldrad underlastévervakning

Den foraldrade parametern 3015 LAG LAST KURVA erbjod fem
valbara kurvor som visas i figuren nedan.

T
0,
5(3(/) 6) _“ Kurvtyper, laglastskydd @
| 70 %
|
60 1 @
| : — 50 %
40 - @ - (5
| T ——30%
_ | _ =
20 —_— = | \@
. -
i - \
| f
0 ‘ : ‘ . : T T T T T -

o
f N 24 - fn
Parameteregenskaperna var sa som beskrivs nedan.

* Om lasten sjunker under den valda kurvan och forblir dar
under langre tid an vad parameter 3014 LAG LAST TID
(foraldrad), kommer laglastskyddet att trada i funktion.

* Kurvorna 1...3 nar sina maxima vid motorns markfrekvens
enligt parameter 9907 MOTOR NOM FREKV.

* Ty = motorns méarkmoment.

* fn = motorns méarkfrekvens.

For att emulera effekterna av en gammal laglastkurva med

parametrar som i de skuggade kolumnerna, stall in de nya
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parametrarna sa som framgar av de vita kolumnerna i

tabellerna.
Underlastover- Foraldrade
e e Nya parametrar
parametrarna 3013 | 554400 | . 3701 3702 3703
3013...3015 LAG LAST | 1 =~ ° | OVERLAST | OVERLAST | OVERLAST
(foraldrad) FUNK TYP FUNK TID
Ingen under- 0 = 0 - -
belastningsfunk-
tion
Lag last kurva, fel 1 t 1 1 t
genererat
Lag last kurva, 2 t 1 2 2-t
larm genererat

EU (50 Hz):
(;gf Nya parametrar

3015 | 3704 | 3705 | 3707 | 3708 | 3710 | 3711 | 3713 | 3714 | 3716 | 3717
LAG | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST
LAST |FREKV|MOM 1 |FREKV|MOM 2 |FREKV|MOM 3 | FREKV |MOM 4 | FREKV |MOM 5
KURVA| 1 LAG 2 LAG 3 LAG 4 LAG 5 LAG

Hz % Hz % Hz % Hz % Hz %
10 32 17 41 23 50 30 | 500 | 30
20 31 30 42 40 50 50 | 500 | 50
30 31 43 42 57 50 70 | 500 | 70
10 73 17 98 23 | 120 | 30 | 500 | 30
20 71 30 99 40 | 120 | 50 | 500 | 50

a| bW N~
a|l oo af o
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US (60 Hz):

Obs.
par.

3015 | 3704 | 3705 | 3707 | 3708 | 3710 | 3711 | 3713 | 3714 | 3716 | 3717
LAG | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST | LAST
LAST |FREKV|MOM 1|FREKV|MOM 2 |FREKV|MOM 3 | FREKV |MOM 4 | FREKV |MOM 5
KURVA| 1 LAG 2 LAG 3 LAG 4 LAG 5 LAG

Hz % Hz % Hz % Hz % Hz %
10 38 17 50 23 60 30 | 500 | 30
20 37 30 50 40 60 50 | 500 | 50
30 37 43 50 57 60 70 | 500 | 70
10 88 17 | 117 | 23 | 144 | 30 | 500 | 30
20 86 30 | 119 | 40 | 144 | 50 | 500 | 50

Nya parametrar

A | WO N -
|| O O D
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Oversikt éver PID-regulatorer

PID-regulator — grundinstéllning

| driftlaget PID-REGL jamfér frekvensomriktaren en
referenssignal (bérvarde) med en arvardessignal (aterkoppling),
och justerar automatiskt frekvensomriktarens varvtal for att de
bada vardena skall bringas att sammanfalla. Skillnaden mellan
de tva signalerna ar regleravvikelsen.

PID-reglering anvands typiskt nar varvtalet hos en flakt eller en
pump skall styras utgaende fran uppmatt tryck, flode eller
temperatur. | de flesta fall - nar bara en givarsignal ar ansluten
till ACH550 - behdvs bara parameter Grupp 40: PID-
REGLERING.

En schematisk bild 6ver sambandet mellan borvarde, arvarde
och signalfldden med parametrar i grupp 40 visas pa sid 277.

276
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P1101
PT198 panel REF1 | REF1
Panel REF2 _{ **
20...21 ]
PID-borvarde REF2
— 5007 G40
A P4018panel REF2| {19
Strom — -500 ¢ PID1
-] Hand/Auto
"é'f‘;”l‘j”t |_[Paoid PID-arvérde vl
el —
_|P4013 L_{HAND
Al —TP4017
Strom _| 1 __|AUTO
Moment _
Effekt —
Panel REF 1
P1103 — P1102
DI Komst P1104] T
Al \Vanvial P1105 |
Comm REF 1 EXT2
Panel REF 2 {p1106
P1106|
DI - W| o0..17| [P1107
Al Konst 20.. 21— P1108
. Varvté
Comm REF 2 | 19
Panel REF2 —{pz0710
Al — P4012 PID-borvardg G40
Al2 _ —{P401 PID1 Ut
Comm — PID1
Intern —
PID ACT
Vérde
Al —{P401q
Strom Em_sl
Moment —
Effekt B —P4014
Al —{Pa017_|
Strom —
Moment  _|
Effekt -

Obs: For att aktivera och anvanda PID-regulatorn maste
parameter 1106 VAL EXT REF 2 vara satt till vardet 19 (PID1
UTGANG).
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PID-regulator — avancerad

ACH550 har tva separata PID-regulatorer:

1. PID-REGLERING

2. EXTERN/TRIM PID).

PID-reglering

PID-reglering har tva separata parameteruppsattningar:

* Regulator 1, definierad i Grupp 40: PID-REGLERING och

* Regulator 2, definierad i Grupp 41: PID-REGLERING (2).

Anvandaren kan valja mellan de bada uppsattningarna genom

att anvanda parameter 4027 VAL PID-REG 1-2.

Typiskt anvands tva olika PID-regulatoruppsattningar nar

motorns belastning kan variera kraftigt mellan tva olika

situationer.

EXTERN / TRIM PID

Extern/trim PID, som definieras i Grupp 42: EXTERN / TRIM

PID, kan anvandas pa tva olika satt:

+ Istallet for att anvanda en separat maskinvarubaserad PID-
regulator kan denna funktion beordras att styra t.ex. ett spjall
eller en ventil, via utgangar fran ACH550. | detta fall maste
parameter 4230 TRIM VAL sattas till vardet 0 (grundvéarde).

» Extern/trim PID kan anvandas som en extra PID-regulator till
PID-reglering for att trimma eller fininstalla varvtalet hos
ACH550.
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Grupp 40: PID-REGLERING

Denna grupp definierar en uppsattning parametrar som anvands
med regulatorn PID-REGLERING.

Typiskt behdvs endast parametrar i denna grupp.

Kod

Beskrivning Omrade

4001

FORSTARKNING 0,1...100

Definierar PID-regulatorns forstarkning.

* Installningsomrade 0,1...100.

» Vid 0,1 forandras PID-regulatorns utsignal en tiondel sa mycket som
regleravvikelsen.

* Vid 100 férandras PID-regulatorns utsignal 100 ganger sa mycket
som regleravvikelsen.

Forstarkning och integrationstid for att justera reglersvaret till systemet.

« Ett 1&gt varde for proportionell forstarkning och ett hdgt varde for
integrationstid sakerstaller stabil drift, men ger langsam respons.

» Om den proportionella forstarkningens varde ar for stort eller
integrationstiden for kort kan systemet bli instabilt.

Procedur:
» Borja med foljande installningar:
* 4001 FORSTARKNING = 0,0.
* 4002 INTEGRATIONSTID = 20 sekunder.

+ Starta drivsystemet och se om det snabbt nar borvardet och
uppratthaller stabil drift. Om inte, 6ka FORSTARKNING (4001) tills
arvardessignalen (eller drivsystemvarvtalet) oscillerar kontinuerligt.
Den kan vara nddvandigt att starta och stoppa drivsystemet for att
inducera denna oscillering.

* Minska FORSTARKNING (4001) tills oscilleringen upphor.

+ Stall in FORSTARKNING (4001) pa 0,4 till 0,6 ganger vardet ovan.

» Minska INTEGRATIONSTID (4002) tills aterkopplingssignaler (eller
drivsystemvarvtalet) oscillerar kontinuerligt. Den kan vara nédvandigt
att starta och stoppa drivsystemet for att inducera denna oscillering.

+ Oka INTEGRATIONSTID (4002) tills oscilleringen upphér.

+ Stall in INTEGRATIONSTID (4002) pa 1,15 till 1,5 ganger vardet ovan.

» Om aterkopplingssignalen innehéaller hdgfrekvent brus, 6ka vardet pa
parameter- 1303 FILTER Al1 eller 1306 FILTER AI2 tills bruset filtreras
bort fran signalen.
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Kod

Beskrivning Omrade

4002

INTEGRATIONSTID 0,0 s=EJ VALD,
0,1...600 s

Definierar integrationstiden for PID-regulatorn.

Integrationstiden ar definitionsmassigt den tid som erfordras for att 6ka

utsignalen med regleravvikelsen:

» Regleravvikelsen ar konstant och 100 % .

» Forstarkning = 1.

* Integrationstiden 1 sekund betyder att 100 % féréandring uppnas pa 1
sekund.

0,0 = EJ VALD — Deaktiverar integrationsdelen (I-delen i regulatorn).

0,1...600,0 = Integrationstid (sekunder).

+ Se 4001 for justeringsprocedur.

LN

D (P4001=10) | L
C (P 4001=1) |

—

A =Fel

B = Regleravvikelsesteg

C = Regulatorutg. med forst. = 1
D = Regulatorutg. med forst. = 10
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Kod |Beskrivning Omrade

4003 |DERIVERINGSTID 0,0...10,0 s

Definierar PID-regulatorns deriveringstid.

» Du kan lagga till derivatan av felet pa PID-regulatorns utgang.
Derivatan ar regleravvikelsens forandringshastighet. Till exempel, om
regleravvikelsen forandras linjart ar derivatan en konstant som laggs
till PID-regulatorns utsignal.

» Felderivatan filtreras med ett enpoligt filter. Dess tidskonstant
definieras med parameter 4004 PID DERIV FILTER.

0,0 — Deaktiverar den felderiverande delen av PID-regulatorns utsignal.

0,1...10,0 — Deriveringstid (sekunder).

Fel & Regleravvikelse
100%|-————— -~ A
[
[
[
[
0% '
f -t
PID-utsignal ! )
N D-del av regul.-utsignal
Forst. )/ I
P 4001
!
~<—— P 4003 —>

4004 DERIVER-FILTER 0,0...10,0 s

Tidskonstant for filtret i deriveringsdelen.

* Innan felderivatan adderas till PID-regulatorns utgang filtreras den
med ett enpoligt filter.

+ Okande filtertid jamnar ut felderivatan och minskar bruset.

0,0 — Deaktiverar felderiveringsfiltret.

0,1...10,0 — Filtertidskonstant (sekunder).

4005 |REGL AVVIK INV 0=NEJ, 1=JA

Invertering av regleravvikelsen.

0 = NEJ — Normal, minskad aterkopplingssignal ger 6kat
drivsystemvarvtal. Fel = Ref - Arvérde.

1 = JA — Inverterad, minskad aterkopplingssignal ger minskat
drivsystemvarvtal. Fel = Arvarde - Ref.
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Kod |Beskrivning Omrade
4006 [ENHET 0...127
Valjer storhet fér PID-regulatorn. (PID1 parametrarna 0128, 0130, och
0132).
» Se parameter 3405 for lista dver tillgangliga enheter.
4007 [SKALNING ENHET 0..4
Decimaltecknets plats for PID-regulatorns arvarde.
» Ange decimaltecknets position, réknat inat fran vardets hogra ande.
+ Tabellen visar ett exempel med pi (3,14159).
4007 varde |Ingang |Display
0 00003 (3
1 00031 (3,1
2 00314 (3,14
3 03142 (3,142
4 31416 |3,1416
4008 |0 % VARDE Enhet och skala def.
av par. 4006 och 4007
Definierar (tillsammans med nasta parameter) skalningen av PID-
regulatorns arvarden (PID1-parametrarna 0128, 0130 och 0132).
» Mattenheter och skala definieras av parametrarna 4006 och 4007.
Mattenheter (P4006)
Skala (P4007) +1000,0 %
4 .
P 4009 -
P 4008 -
Intgn skala ( % )
. 100 %
-1000,0 %
4009 [100 % VARDE enhet och skala def.
av par. 4006 och 4007
Definierar (tillsammans med den féregaende parametern) vilken
skalning som tillampas pa PID-regulatorns arvarden.
» Mattenheter och skala definieras av parametrarna 4006 och 4007.
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Kod

Beskrivning Omrade

4010

BORVARDE VAL 0...20

Parametern definierar bérvardeskallan fér PID-regulatorn.

» Parametern saknar funktion om PID-regulatorn ar forbikopplad (se
8121 REG FORBIKOPPL).

0 = PANEL — Mandverpanelenen &r referenskalla

1 = AI1 — Analog ingang 1 ar referenskalla.

2 = AI2 — Analog ingang 2 ar referenskalla.

8 = coMM — Faltbussen ar referenskalla.

9 = coMmM+AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog
ingang 1 (A1) som referenskalla. Se Analoga ingangar,
referenskorrigering pa sid 284.

10 = comm+AI1 — Definierar en kombination av faltbuss och analog
ingang 1 (AI1) som referenskalla. Se Analoga ingangar,
referenskorrigering pa sid 284.

11 = DI3U, 4D(RNC) — Digitala ingangar, vilka fungerar som en
motorpotentiometerregulator, ar referenskalla.

* DI3 6kar varvtalet (U star for "up")

* DI4 minskar varvtalet (D star for "down").

» Parameter 2205 ACCEL TID 2 styr referenssignalens
foérandringshastighet.

* R = Ett stoppkommando nolistaller referensvardet.

* NC = Referensvardet kopieras ej.

12 = pI3U, 4D(NC) — Samma som DI3U, 4D(RNC) ovan, utom:

« Ett stoppkommando nollstaller inte referensvardet. Nar
frekvensomriktaren aterstartas accelererar motorn, med vald
acceleration, till lagrat referensvarde.

13 = DI5U, 6D(NC) — Samma som DI3U, 4D(NC) ovan, utom:
 Anvander de digitala ingangarna DI5 och DI6.

14 = AI1+A12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och
analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se Analoga ingéangar,
referenskorrigering pa sid 284.

15 = AI1+AI2 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och
analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se Analoga ingéangar,
referenskorrigering pa sid 284.

16 = Al1-AI2 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (A1) och
analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se Analoga ingéangar,
referenskorrigering pa sid 284.

17 = AI1/A12 — Definierar en kombination av analog ingang 1 (Al1) och
analog ingang 2 (AI2) som referenskalla. Se Analoga ingangar,
referenskorrigering pa sid 284.

19 = INTERN — Ett konstant varde som definieras av parameter 4011 ar
referenskalla.

20 = PID2 UTGANG — Definierar utsignalen fran PID-regulator 2
(parameter 0127 PID 2 UTSIGNAL) som referenskalla.
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Kod |Beskrivning Omrade
Analoga ingangar, referenskorrigering
Parametervardena 9, 10, och 14...17 anvander formeln i féljande tabell.

Varde-inst. |Berdkning av Al-referens
C+B C-vardet + (B-vardet - 50 % av borvardet)
C+B C-varde - (B-vardet / 50 % av borvardet)
C-B (C-vardet + 50 % av borvardet) - B-vardet
C/B (C-vardet - 50 % av borvardet) / B-vardet
\Var:
* C = Huvudreferensvarde
(= comm for vardena 9, 10 och = AI1 for vardena 14...17)
» B = Korrigeringsreferens
(= A1 for vardena 9, 10 och = A2 fér vardena 14...17).
Exempel: Figuren 1204
visar 17 (/)
referenskallkurvor for 100 —//— —————————————
vardeinstallningarna
9, 10, och 14...17, 804- -\~ """ """~ ~- T~~~
dar: <9 14
« C=259%. B0 - - NN\~~~ """~~~ ° CE=9,14.()
* P 4012 BORVARDE 40 - - - - — - - - = -, = —=10 15(*)
MIN = 0. ’
* P 4013 BORVARDE 20-- - - - - = SN~ - -
A 0 10,
* B varierar langs PP <
horisontalaxeln. 0 100% B
4011 INTERNT BORVARDE Enhet och skala def.
av par. 4006 och 4007
Konstant varde som anvands som boérvarde.
» Mattenheter och skala definieras av parametrarna 4006 och 4007.

4012 BORVARDE MIN -500,0...500,0 %
Definierar minsta vardet for PID- regulatorns bérvarde. Se parameter
4010.

4013 BORVARDE MAX -500,0...500,0 %
Definierar hogsta vardet for PID- regulatorns borvarde. Se parameter
4010.
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Kod

Beskrivning Omrade

4014

VAL AV ARVARDE 1...13

\Val av aterkopplat arvarde.

» Du kan definiera en kombination av tva arvarden (ARv1 och ARV2)
som aterkopplingssignal.

» Anvand parameter 4016 for att definiera kélla for &rvarde 1 (ARV1).

» Anvand parameter 4017 for att definiera kalla for arvarde 2 (ARV2).

1 = ARV1 — Arvarde 1 (ARV1) ger aterkopplingssignalen.

2 = ARV1-ARV2 — ARV1 minus ARV2 ger aterkopplingssignalen.

3 = ARV1+ARV2 — ARV1 plus ARV2 ger aterkopplingssignalen.

4 = ARV1*ARV2 — ARV1 ganger ARV2 ger aterkopplingssignalen.

5 = ARV1/ARV2 — ARV1 dividerat med ARV2 ger aterkopplingssignalen.

6 = MIN(ARV1,2) — Det mindre av ARV2 och ARV2 ger
aterkopplingssignalen.

7 = MAX(ARV1,2) — Det stérre av ARV2 och ARV2 ger
aterkopplingssignalen.

8 = kvr(AR1-AR2) — Kvadratroten av vardet for ARV1 minus ARV2 ger
aterkopplingssignalen.

9 = kvrA1 + kvrA2 — Kvadratroten av ARvV1 plus kvadratroten av ARV2
ger aterkopplingssignalen.

10 = kvr(ARVv1) — Kvadratroten av vardet fér ARvV1 ger
aterkopplingssignalen.

11 = KOMM ATERK 1 — Signal 0158 PID COMM DATA 1 ar
aterkopplingssignalen.

12 = KOMM ATERK 2 — Signal 0159 PID SER LANK DATA 2 ar
aterkopplingssignalen.

13 = GENOMSNITT(ARV1,2) — genomshnittet av ARV1 och ARV2 ar
aterkopplingssignalen.

4015

FLODESKONSTANT -32,768...32,767,
0,000=EJ VALD

Konstant som kan multipliceras med det aterkopplade arvardet 4014.

+ Anvéands framst i tillampningar dar flodet berédknas utgaende fran
tryckskillnaden.

0,000 = EJ VALD — Parametern har ingen verkan (1,000 anvands som
multiplikationsfaktor).

-32,768...32,767 — Faktorn som tilldmpas pa signalen som definieras av
parameter 4014 VAL AV ARVARDE.

Exempel: FBK = Multiplierx /ACT1-ACT2
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Kod

Beskrivning Omrade

4016

ARVARDE 1 INGANG 1.7

Definierar kalla fér &rvarde 1 (ARv1). Se 4018 ARVARDE 1 MIN.

1 = AI1 — Anvander analog ingang 1 som ARV1.

2 = AI2 — Anvander analog ingang 2 som ARV1.

3 = STROM — Anvander strommen som ARV1

4 = MOMENT — Anvander vridmomentet som ARV1.

5 = EFFEKT — Anvander effekten som ARv1.

6 = KOMM ARV 1 — Anvander vardet hos signal 0158 PID COMM DATA 1
som ARV1.

7 = KOMM ARV 2 — Anvander vardet hos signal 0159 PID COMM DATA 2
som ARV1.

4017

ARVARDE 2 INGANG 1.7

Definierar kalla for arvarde 2 (ARV2). Se aven parameter 4020 ARVARDE

2 MIN.

1 = Al 1 — Anvander analog ingéng 1 som ARV2.

2 = Al 2 — Anvander analog ingang 2 som ARV2.

3 = STROM — Anvander strommen som ARV2.

4 = MOMENT — Anvander vridmomentet som ARV2.

5 = EFFEKT — Anvander effekten som ARV2.

6 = KOMM ARV 1 — Anvander vardet hos signal 0158 PID COMM DATA 1
som ARVZ2.

7 = KOMM ARV 2 — Anvander vardet hos signal 0159 PID COMM DATA 2
som ARV2.
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Kod |Beskrivning Omrade
4018 |ARVARDE 1 MIN -1000...1000 %
Definierar minimivardet fér ARv1.
+ Skalar kallsignalen som anvands som arvarde ARV1 (definierad av
parameter 4016 ARVARDE 1 INGANG). For parameter 4016-vardena
6 (koMM ARV 1) och 7 (koMM ARV 2) utfdrs ingen skalning.
Par 4016 Kalla Kalla min. Kalla max.
1 Analog ingang 1 {1301 MINIMUM AI1 1302 MAXIMUM Al1
2 Analog ingang 2 |1304 MINIMUM AI2  |[1305 MAXIMUM AI2
3 Strom 0 2 - markstrom
4 Moment -2 - markmoment 2 - markmoment
5 Effekt -2 - markeffekt 2 - markeffekt
« Se figuren: A= Normal; B = Invertering (ARVARDE 1 MIN > ARVARDE 1
MAX).
ARV1 (% ) A
P40191-----------
|
|
|
|
P 4018 I
| |
P 1301 P 1302 Kallsignal
Kalla min. Kalla max.
ARV1 (% ) B
P 4018 1
|
|
|
|
|
P 4019-- - - —: —————————
|
| | o
P 1301 P 1302 Kallsignal
Kalla min. Kalla max.
4019 |JARVARDE 1 MAX -1000...1000 %
Definierar maxvarde fér ARV1.
* Se 4018 ARVARDE 1 MIN.
4020 |ARVARDE 2 MIN -1000...1000 %
Definierar minimivardet for ARV2.
* Se 4018 ARVARDE 1 MIN.
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Kod |Beskrivning Omrade

4021 [ARVARDE 2 MAX -1000...1000 %

Definierar maxvarde for ARV2.
» Se 4018 ARVARDE 1 MIN.

4022 VAL VILOLAGE -6...7

Definierar kalla fér PID vilolage

0 = EJ VALD — Deaktiverar PID vilolage

1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér PID vilolage.
« Aktivering av den digitala ingangen aktiverar vilolagesfunktionen.
* Deaktiverad digital ingang aterstaller PID-reglering.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla fér PID
vilolage.
» Se DI1 ovan.

7 = INTERN — Definierar utsignal rpm/frekvens, processboérvarde och
processarvarde som kalla fér PID vilolage.
» Se parametrarna 4025 ATERSTARTS NIVA och 4023 GRANS

VILOFUNK.

-1 = DI1(INV) — Definierar digital ingang DI1 som kalla for PID vilolage
» Deaktivering av den digitala ingangen aktiverar vilolagesfunktionen.
« Aktiverad digital ingang aterstaller PID-reglering.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som kalla for PID vilolage.
» Se DI1(INV) ovan.
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Kod |Beskrivning Omrade
4023 |GRANS VILOFUNK 0...7200 rpm/
0,0...120 Hz

Definierar motorvarvtal / frekvens som aktiverar PID vilolage — ett
motorvarvtal / frekvens under denna niva under minst tidperioden 4024
VILO FORDROJUNING aktiverar PID vilolage (stoppar drivsystemet).

» Kraver 4022 = 7 INTERN).

+ Se figuren: A = PID utsignalniva; B = PID processaterkoppling.

b t<P4024 A
e

t>P 4024 \‘

||

P 4023 + =
f >
A B | |
| —»il<— P 4026
Borvarde \ I
;P 4025 |
_— — — - | ¢
t i
Stopp |
Start
A -
P 4025 } 4005 =1
Borvard
;P 4025 } 4005=0
Y _ _ D t
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Kod |Beskrivning Omrade

4024 |VILO FORDROJNING
0,0...3600 s

Definierar fordréjningen for PID vilolage - motorvarvtal / frekvens under
4023 GRANS VILOFUNK under minst denna tidperiod aktiverar PID
vilolage (stoppar drivsystemet).

* Se 4023 GRANS VILOFUNK ovan.

4025 |ATERSTARTS NIVA mattenhet och skala def.
av par. 4106 och 4107

Definierar aterstartsnivan — en avvikelse fran boérvardet som ar storre an
detta varde under minst tidperioden 4026 ATER FORDROJNING,
aterstartar PID-regleringen.
» Parametrarna 4006 och 4007 definierar enheter och skala.
» Parameter 4005 = 0,

Aterstarts niva = Bérvarde - Avvikelse vid aterstart.
» Parameter 4005 =1,

Aterstarts niva = Bérvarde + Avvikelse vid aterstart.
+ Aterstarts niva kan ligga 6éver eller under borvardet.

Se figuren:

+ C = Aterstartsniva nar parameter 4005 = 1

+ D = Aterstartsniva nar parameter 4005 = 0

+ E = Aterkopplingssignalen éverstiger aterstartsniva och varar langre
an 4026 ATER FORDROJNING — PID-reglering aterupptas.

+ F = Aterkopplingssignalen understiger aterstart niva och varar langre
an 4026 ATER FORDROJNING — PID-reglering aterupptas.

A E
— = |- — —-c
1P a9 ) —~ ={P 4026
— —borvarde
;P w5 |/
= - - - /D
A g
| -
A, <P 4026
F
4026 |ATER FORDROJNING 0.60s

Definierar aterstartférdréjningen — en avvikelse fran borvardet storre én
4025 ATERSTARTS NIVA, under minst denna tidperiod, aterstartar PID-
regulatorn.

* Se 4023 GRANS VILOFUNK ovan.
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Kod

Beskrivning Omrade

4027

VAL PID-REG 1-2 -6...11

PID-reglering har tva separata parameteruppséattningar (regulatorer),
PID-reglering och PID-reglering (2). VAL PID-REG 1-2 definierar vilken
uppsattning som anvands.

* PID-reglering anvander parametrarna 4001...4026.

» PID-reglering (2) anvander parametrarna 4101...4126.

0 = REGULATOR 1 — PID-reglering (parametrarna 4001...4026) ar aktiv.

1 = DI1 — Definierar digital ingdng DI1 som kalla fér val av regulator.

« Aktiverad digital ingang valjer PID-reglering (2).

« Deaktiverad digital ingang valjer PID-reglering.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla for val av
regulator.

» Se DI1 ovan.

7 = REGULATOR 2 — PID-reglering (2) (parametrarna 4101...4126) ar
aktiv.

8...11 = TIDUR 1...4 — Definierar tidurfunktionen som kalla for val av
regulator (Tidur deaktiverat = PID-reglering; Tidurfunktion aktiverad =
PID-reglering (2)

» Se parameter Grupp 36: TIDUR FUNKTION.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som kalla for
val av regulator.

« Aktiverad digital ingang valjer PID-reglering 1.

+ Deaktiverad digital ingang valjer PID-reglering 2.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som kalla fér val av regulator.

» Se DI1(INV) ovan.

For 2-zoN val (12...14) beraknar frekvensomriktaren forst skillnaden
mellan borvardet och aterkoppling hos regulator 1 liksom skillnaden
mellan bérvarde och aterkoppling hos regulator 2.

12 = 2-ZONER MIN — Frekvensomriktaren styr zonen och véljer den av
regulator 1 eller regulator 2 som uppvisar storst avvikelse.

* En positiv avvikelse (ett bérvarde hdgre an aterkopplingsvardet) ar
alltid storre an en negativ avvikelse. Detta haller aterkopplingsvardet
vid eller 6ver borvardet.

» Regulatorn reagerar inte pa en situation med aterkopplingsvarde
over boérvardet om en annan zons aterkopplingsvarde ligger
narmare zonens boérvarde.

13 = 2-ZONER MAX — Frekvensomriktaren styr zonen och valjer den av
regulator 1 eller regulator 2 som uppvisar minst avvikelse.

* En negativ avvikelse (ett borvarde lagre an aterkopplingsvardet) ar
alltid mindre an en positiv avvikelse. Detta haller
aterkopplingsvardet vid eller under borvardet.

 Regulatorn reagerar inte pa en situation med aterkopplingsvarde
under borvardet om en annan zons aterkopplingsvarde ligger
narmare zonens borvarde.

14 = 2-ZONER MEDE - Frekvensomriktaren beréknar medelvardet mellan
avvikelserna och anvander resultatet for att styra zon 1. Darfor halls
en aterkopplingssignal dver sitt borvarde och en annan mycket lagre
an sitt borvarde.
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Grupp 41: PID-REGLERING (2)

Denna grupp definierar en uppséattning parametrar som anvands
med regulatorn PID-REGLERING.

Funktionerna hos parametrarna 4101...4126 motsvarar dem for
parametrarna till PID-REGLERING, 4001...4026.
PID-parameteruppsattning 2 kan valjas med parameter 4027
VAL PID-REG 1-2.

Kod |Beskrivning Omrade
4101 |Se 4001...4026.
4126
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Grupp 42: EXTERN / TRIM PID

Denna grupp definierar parametrarna som anvands for den
externa PID-regulatorn i ACH550.

Funktionerna hos parametrarna 4201...4221 motsvarar dem for
parametrarna till PID-REGLERING, 4001...4021.

Kod

Beskrivning Omrade

4201

4221

Se 4001...4021.

4228

AKTIVERA EXT PID -6...12

Definierar kalla for aktivering av extern PID-regulator.
* Kraver 4230 TRIM VAL = 0 EJ VALD).

0 = EJ VALD — Deaktiverar extern PID-regulator.

1 = DI1 — Definierar digital ingang DI1 som kalla fér aktivering av extern
PID-regulator.
« Aktiverad digital ingang aktiverar extern PID-regulator.
* Deaktiverad digital ingang deaktiverar extern PID-regulator.

2...6 = DI2...DI6 — Definierar digital ingang DI2...DI6 som kalla for
aktivering av extern PID-regulator.
» Se DI1 ovan.

7 = VID DRIFT — Definierar startkommando som kalla for aktivering av
extern PID-regulator.
* Aktivering av startkommando (FRO i drift) aktiverar extern PID-

regulator.

8 = PA — Definierar spanningstillslag som kalla fér aktivering av extern
PID-regulator.
» Spanningssattning av frekvensomriktare aktiverar extern PID-

regulator.

9...12 = TIDUR 1...4 — Definierar tidurfunktionen som kalla for aktivering
av extern PID-regulator (Tidur aktivt aktiverar extern PID-regulator).
* Se Grupp 36: TIDUR FUNKTION.

-1 = DI1(INV) — Definierar en inverterad digital ingang DI1 som kalla for
aktivering av extern PID-regulator.
* Aktiverad digital ingang deaktiverar extern PID-regulator.
* Deaktiverad digital ingang aktiverar extern PID-regulator.

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) — Definierar en inverterad digital ingang
DI2...DI6 som kalla fér aktivering av extern PID-regulator.
* Se DI1(INV) ovan.

4229

OFFSET 0,0...100,0 %

Definierar offset for PID-utsignalen.

» Nar PID-regulatorn aktiveras startar utsignalen fran detta varde.

» Nar PID-regulatorn deaktiveras atergar utsignalen till detta varde.

» Parametern ar inte aktiv nar 4230 TRIM VAL <> 0 (dvs. trimfunktionen
ar aktiv).
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Kod |Beskrivning Omrade

4230 TRIM VAL 0...2

Val av typen av trimning, i forekommande fall Med hjalp av

trimfunktionen gar det att féra in en korrigeringsfaktor i referensvardet.

0 = EJ VALD — Deaktiverar trimfunktionen.

1 = PROPORTIONELL — L&gger till en trimfaktor som &r proportionell mot
referensvardet rpom/Hz referens

2 = DIREKT — L&gger till en trimfaktor baserad pa regulatorns maxgrans.

4231 |TRIM SKALNING -100,0...100,0 %

Definierar multiplikationsfaktorn (som en procentsats, plus eller minus)
som anvands for trimning.

4232 |ANDRING AV KALLA 1=PID2BORY,

2=PID2STYRSIGN

Definierar trimreferens for andring av kalla.

1 = PID2BORV — Anvander |dmplig REF MAX (omkoppl. A ELLER B):
* 1105 REF1 MAX nar REF1 ar aktiv (A).
» 1108 REF2 MAX nar REF2 ar aktiv (B).

2 = PID2STYRSIGN — Anvander absolut max varvtal eller frekvens
(omkoppl. C):
* 2002 MAX VARVTAL om 9904 MOTOR STYRMETOD = 1 (VARVTAL).
» 2008 MAX FREKVENS OM 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR).

Add
Ref langs ramp o
Trim ref
Val
Omki . ———-
epe (par. 4230) Trim skaln, Mul. Mul. *
—p{ Extref 1 max (A) —P fran o X X P
—p| Ext ref 2 max (B) propor.
—p| Abs max varvtal P direkt Vai
Frekv. (C) (par. 4232)
t Trim PID2 ref
PID2 ref PID 2 t Trim PID2 ut
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Grupp 45: ENERGIBESPARING

Gruppen definierar installningarna fér berakning och optimering
av energibesparing.

Obs: Vardena fér energibesparingsparametrarna 0174 SPARAD
KWH, 0175 SPARAD MWH, 0176 SPARAD VARDE 1, 0177 SPARAD
VARDE 2 och 0178 REDUCERAT CO2 beraknas genom subtraktion
av frekvensomriktaren forbrukade energi fran den energi som
skulle ha forbrukats vid direktdrift, baserat pa parameter 4508
PUMPEFFEKT. Noggrannheten hos dessa varden beror pa
noggrannheten i den angivna energiuppskattningen.

Kod |Beskrivning Omrade

4502 [ENERGIPRIS 0...655,35

Energipris per kWh.

» Anvands som referens nar energibesparing beraknas.

+ Se parametrarna 0174 SPARAD KWH, 0175 SPARAD MWH, 0176 SPARAD
VARDE 1, 0177 SPARAD VARDE 2 och 0178 REDUCERAT CO2
(minskning av koldioxidutslapp i ton).

4507 |CO2 KONV FAKTOR 0,0...10,0

Konverteringsfaktor for omvandling av energi till utslapp av koldioxid
(kg/kWh eller ton/MWh). Anvands for multiplicera sparad energi i MWh i
syfte att berékna vérdet hos parameter 0178 REDUCERAT CO2
(minskning av koldioxidutslappet i ton).

4508 |PUMPEFFEKT 0,0...1000,0 %

Pumpeffekt (som procent av nominell motoreffekt) vid direktdrivning.

» Anvands som referens nar energibesparing beraknas.

» Se parametrarna 0174 SPARAD KWH, 0175 SPARAD MWH, 0176 SPARAD
VARDE 1, 0177 SPARAD VARDE 2 och 0178 REDUCERAT C022.

* Det gér att anvéanda denna parameter som referenseffekt aven for
andra tillampningar an pumpar. Referenseffekten kan aven vara
nagon annan konstant effekt an den dom en direktdriven motor
kraver.

4509 [ENERGI NOLLSTALL 0=KLAR,
1=NOLLSTALLNING

Aterstaller energikalkylatorn 0174 SPARAD KWH, 0175 SPARAD MWH,
0176 SPARAD VARDE 1, 0177 SPARAD VARDE 2 och 0178 REDUCERAT CO2.
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Grupp 51: KOMM MODUL

Gruppen definierar parametrar for att konfigurera den externa
faltbusskommunikationen. For ytterligare information om dessa
parametrar hanvisas till dokumentationen om
kommunikationsmodulen.

Kod (Beskrivning Omrade
5101 [FALTBUSS TYP

Visar typen av ansluten faltbussmodul.

0 = ODEFINIERAD - Modul €j hittad eller ej ansluten. Se Mekanisk
installation i faltbussens anvandarhandledning och kontrollera att
parameter 9802 ar satt till 4 = EXT FALTBUS.

1 = Profibus-DP

21 = LonWorks

32 = CANopen

37 = DeviceNet

101 = ControINet

128 = Ethernet

132 = PROFINET

136 = EPL - Ethernet POWERLINK

144 = CC-Link

5102 [FALTBUSS PAR 2...FALTBUSS PAR 26 0...65535
--- |Fér ytterligare information om dessa parametrar hanvisas till
5126 |dokumentationen om kommunikationsmodulen.
5127 |[FBA PAR UPPDAT 0=KLAR, 1=UPPDAT

Validerar eventuella férandringar i faltbussparameterinstallningar.

0 = KLAR — Uppdatering utford.

1 = UPPDATERA — Uppdaterar.

« Efter uppdatering atergar vardet automatiskt till KLAR.

5128 |CPI FIL FW REV 0...0xFFFF

Visar CPI-firmwarerevision for installningsfilen till frekvensomriktarens

faltbussadapter. Formatet ar xyz dar:

* X = primart revisionsnummer

* y = sekundart revisionsnummer

 z = Kkorrigeringsnummer.

Exempel: 107 = revision 1.07

5129 INSTALLN FIL ID 0...0xFFFF

Visar revisionsnumret for installningsfilen till frekvensomriktarens

faltbussadapter.

* Filkonfigurationsinformationen beror pa tilldmpningsprogrammet.

5130 [INSTALLN FIL REV 0...0xFFFF

Innehaller revisionsnumret for installningsfilen till frekvensomriktarens

faltbussadapter.

Exempel: 1 = revision 1
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Kod

Beskrivning Omrade

5131

FBA STATUS 0...6

Innehaller faltbussadapterns status.

0 = IDLE — Adapter ej konfigurerad.

1 = EXECUT. INIT — Adaptern initieras.

2 = TIME OUT — En timeout har intraffat i kommunikationen mellan
adapter och frekvensomriktare.

3 = CONFIG ERROR — Adapterkonfigurationsfel.

* Den primara eller sekundara revisionskoden for faltbussadapterns
CPI-firmware skiljer sig fran angivelsen i frekvensomriktarens
konfigurationsfil.

4 = OFF-LINE — Adaptern ar frankopplad.
5 = ON-LINE — Adaptern &r tillkopplad.
6 = RESET — Adaptern utfér en maskinvarureset.

5132

FBA CPI FW REV 0...0xFFFF
Innehaller revisionsnumret for faltbussadapterns CPIl-program.
Formatet ar xyz dar:

* X = primart revisionsnummer

+ y = sekundart revisionsnummer

» z = Kkorrigeringsnummer.

Exempel: 107 = revision 1.07

5133

FBA APPL FW REV 0...0xFFFF

Innehaller revisionsnumret for faltbussadapterns tillampningsprogram.
Formatet ar xyz dar:

* X = primart revisionsnummer

* y = sekundart revisionsnummer

* z = Kkorrigeringsnummer.

Exempel: 107 = revision 1.07
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Grupp 52: STANDARD MODBUS

Denna grupp definierar kommunikationsinstallningarna for
frekvensomriktarens mandverpanelport. Normalt, vid
anvandning av den medfdljande mandverpanelen
(operatorspanelen), finns det inget behov av att andra
instaliningarna i denna grupp.

Parameterandring i denna grupp trader i kraft vid ndrmast
efterféljande spanningssattning.

Kod [Beskrivning Omrade

5201 |STATIONS NR 1...247
Definierar frekvensomriktarens adress.

» Tva enheter med samma adress far inte vara on-line samtidigt.
» Omréade: 1...247.

5202 |OVERF HASTIGHET 9,6, 19,2, 38,4, 57,6,
Definierar kommunikationshastigheten for ~ 115,2 kb/s
frekvensomriktaren i kilobits per sekund (kb/s).

9,6 kb/s
19,2 kb/s
38,4 kb/s
57,6 kb/s
115,2 kb/s

5203 |PARITET 0...3
Definierar det teckenformat som skall anvandas vid kommunikation
med mandverpanelen.

0 = 8N1 — 8databitar, ingen paritet, en stoppbit.

1 = 8N2 — 8 databitar, ingen paritet, tva stoppbitar
2 = 8e1 — 8 databitar, jamn paritet, en stoppbit.

3 = 801 — 8 databitar, ojamn paritet, en stoppbit.

5204 |GODKANT MEDD 0...65535
Innehaller antalet giltiga meddelanden som har tagits emot av
frekvensomriktaren.

* Under normal kommunikation 0kar detta raknarvarde kontinuerligt.

5205 |PARITETSFEL 0...65535
Innehaller antalet tecken med paritetsfel som har tagits emot fran
bussen. Vid hdga varden, kontrollera:

+ Paritetsinstallningar for enheter anslutna till bussen - de far inte skilja
sig fran varandra.
+ Elektromagnetisk stérningsniva — hég stérningsniva ger upphouv till
fel.
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Kod |Beskrivning Omrade

5206 [FLANK FEL 0...65535

Innehaller antalet tecken med flankfel som har tagits emot av bussen.

Vid héga varden, kontrollera:

+ Kommunikationshastighetsinstallningar for enheter anslutna till
bussen - de far inte skilja sig fran varandra.

» Elektromagnetisk storningsniva — hog stérningsniva ger upphov till
fel.

5207 |BUFFERT FEL 0...65535

Innehaller antalet mottagna tecken som inte kan placeras i bufferten.

» Maxlangden fér meddelanden till drivsystemet ar 128 bytes.

* Mottagna meddelanden langre an 128 byte orsakar overflow i
bufferten. Overskottstecknen réknas.

5208 |CRC FEL 0...65535

Innehaller antalet meddelanden med CRC-fel som frekvensomriktaren

tar emot. Vid héga varden, kontrollera:

+ Elektromagnetisk stdrningsniva — hég stérningsniva ger upphov till
fel.

* CRC-berakningar med avseende pa méjliga fel.
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Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM

Gruppen definierar den interna faltbus-kommunikationen. For
ytterligare information om dessa parametrar hanvisas till
dokumentationen om kommunikationsprotkollet.

Kod |Beskrivning Omrade
5301 |IFB PROTOKOLL ID 0...0xFFFF
Innehaller ID och programrevision for protokollet.
» Format: XXYY, dar xx = protokoll-ID, och YY = programrevision.
5302 |IFB STATIONS NR 0...65535
Definierar nodadressen for RS485-lanken
 Varje enhets nodadress maste vara unik.
5303 IFB OVERF HAST 1,2,24,4,8,9,6, 19,2,
Definierar kommunikationshastigheten, 38,4, 57,6, 76,8 kb/s
pa RS485-lanken i kbits per sekund (kb/s).
1,2 kb/s
2,4 kb/s
4,8 kb/s
9,6 kb/s
19,2 kb/s
38,4 kb/s
57,6 kb/s
76,8 kb/s
5304 |IFB PARITET 0...3
Definierar datalangd, paritet och antal stoppbitar som skall anvéandas
vid RS485-kommunikation.
+ Samma installningar maste goras for samtliga on-line-stationer.
0 = 8N1 — 8 databitar, ingen paritet, en stoppbit.
1 = 8N2 — 8 databitar, ingen paritet, tva stoppbitar
2 = 8e1 — 8 databitar, jamn paritet, en stoppbit.
3 = 801 — 8 databitar, ojamn paritet, en stoppbit.
5305 |IFB KOMM PROFIL 0...2
Val av kommunikationsprofil som anvands av den inbyggda
busskommunikationen.
0 = ABB DRIVES D — Funktionerna hos styrord och statusord motsvarar
ABB Drives-profilen, som anvands i ACS400.
1 = DCU PROFIL — Funktionen hos styrord och statusord motsvarar 32-bit
DCU-profilen.
2 = ABB DRIVES F — Funktionen hos styrord och statusord motsvarar ABB
Drives-profilen, som anvands i ACS600/800.
5306 IFB GODKANT MEDD 0...65535
Innehaller antalet giltiga meddelanden som har tagits emot av
frekvensomriktaren.
» Under normal kommunikation 6kar detta raknarvarde kontinuerligt.
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Kod |Beskrivning Omrade
5307 |IFB CRC FEL 0...65535
Innehaller antalet meddelanden med CRC-fel som har tagits emot av
frekvensomriktaren. Vid héga varden, kontrollera:
+ Elektromagnetisk stdrningsniva — hég stérningsniva ger upphov till
fel.
* CRC-berakningar med avseende pa mgjliga fel.
5308 |IFB UART FEL 0...65535
Innehaller antalet meddelanden med teckenfel som har tagits emot av
frekvensomriktaren.
5309 |IFB STATUS 0..7
Innehaller status for inbyggd busskommunikation.
0 = IDLE — Inbyggd busskommunikation ar konfigurerad, men tar inte
emot nagra meddelanden.
1 = EXEC. INIT — Inbyggd buskomm &r initierad.
2 = TIME OUT — En timeout har intraffat i kommunikationen mellan
faltbussadministratéren och inbyggd busskommunikation.
3 = CONFIG ERROR — Inbyggd busskommunikation har ett
konfigurationsfel
4 = OFF-LINE — Inbyggd busskommunikation tar emot meddelanden som
INTE &r adresserade till denna frekvensomriktare.
5 = ON-LINE — Inbyggd busskommunikation tar emot meddelanden som
ar adresserade till denna frekvensomriktare.
6 = RESET — Inbyggd busskommunikation utfér en
maskinvaruaterstallning.
7 = AVLYSSNA — Inbyggd busskommunikation lyssnar endast
5310 |IFB PAR 10 0...65535
Protokollspecifik. Se handbdckerna Embedded Fieldbus (EFB) Control
(BAFE68320658 [engelska]) och BACnet® Protocol (3AUA0000004591
[engelskal)
5311 |IFB PAR 11 0...65535
Se parameter 5310.
5312 |IFB PAR 12 0...65535
Se parameter 5310.
5313 |IFB PAR 13 0...65535
Se parameter 5310.
5314 |IFB PAR 14 0...65535
Se parameter 5310.
5315 |IFB PAR 15 0...65535
Se parameter 5310.
5316 |IFB PAR 16 0...65535
Se parameter 5310.
5317 |IFB PAR 17 0...65535
Se parameter 5310.
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Kod |Beskrivning Omrade
5318 |IFB PAR 18 0...65535
Se parameter 5310.
5319 |IFB PAR 19...IFB PAR 20 0...65535
.- |Reserverad.
5320
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Grupp 64: LAST ANALYS

Gruppen definierar lastanalysatorn som kan anvandas for att
analysera kundens process och dimensionera
frekvensomriktare och motor.

Toppvardet loggas pa 2 ms-nivan och distributionsloggarna
uppdateras pa 0,2 s (200 ms) -nivan. Tre olika varden kan
loggas.

1. Amplitudiogg 1: Den uppmatta strommen loggas
kontinuerligt. Férdelningen av som procent av
markstrémmen /5 visas i tio klasser.

2. Toppvardesloggning: En signal i grupp 1 kan loggas med
avseende pa toppvarde (maxvarde). Toppvardet for
signalen (tiden nar toppvardet detekterades) samt frekvens,
strom och DC-spanning vid topptiden visas.

3. Amplitudlogg 2: En signal i grupp 1 kan loggas med
avseende pa amplitudférdelning. Basvardet (100 % ) kan
definieras av anvandaren.

Den forsta loggen kan inte aterstallas. Ovriga tva loggar kan

aterstéllas med en anvandardefinierad metod. De aterstalls

dessutom om en av signalerna, eller toppvardesfiltertiden, skulle
andras.

Kod |Beskrivning Omrade

6401 |[SIGNAL TVL 100...178
Definierar (vardemassigt) signalen som loggas med avseende pa
toppvarde.
Godtyckligt parameternummer i Grupp 01: DRIFTVARDEN kan véljas.
100 = EJ VALD — Ingen signal (parameter) loggad med avseende pa

toppvarde.

101...178 — loggar parametrarna 0101...0178.

6402 |FILT TID TVL 0,0...120,0 s
Definierar filtertiden i sekunder fér toppvardesloggning.

6403 |ATERST TVL -6...7

Valjer signalen som aterstaller toppvardeslogg och amplitudlogg 2.

0 = EJ VALD — Ingen aterstallningssignal vald.

1 =DI1 — Loggen aterstalls av positiv flank pa digital ingang DI1.

2...6 = DI2...DI6 — Loggen aterstalls av positiv flank pa digital ingang
DI2...Dl6.

7 = RESET — Loggaterstallning. Parametern ar satt till EJ VALD.

-1 = DI1(INV) - Loggen aterstalls av negativ flank pa digital ingang DI1.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Loggen aterstalls av negativ flank pa digital

ingang DI2...DI6.
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Kod (Beskrivning Omrade
6404 |AL2 SIGNAL 100...178

Definierar signalen som loggas for amplitudlogg 2.

Godtyckligt parameternummer i Grupp 01: DRIFTVARDEN kan véljas.

100 = EJ VALD — Ingen signal (parameter) loggas for amplitudférdelning.

101...178 — loggar parameter 0101...0178.

6405 BAS SIGNAL AL2

Definierar basvardet fran vilket den procentuella férdelningen beréknas.

» Representation och forvalsvarde beroende pa signalen vald med
parameter 6404 AL2 SIGNAL.

6406 [TOPP VARDE
Detekterat toppvarde for signalen vald med parameter 6401 TVL SIGNAL.
6407 |[MAX VARDE 1

Datum fér toppvardesdetektering.

» Format: Datum — om realtidsklockan &r i funktion (dd.mm.aa). /
Antalet dagar efter spanningstillslag — om realtidsklockan inte
anvands eller inte har stéllts in (xx d).

6408 |MAX VARDE 2

Tid for toppvardesdetektering.

» Format: timmar:minuter:sekunder.
6409 [STROM VID TVARDE

Strom da toppvardet registrerades (Ampere)
6410 |UDC VID TVARDE

DC-spanning da toppvardet registrerades (Volt).
6411 |FREKV VID TVARDE

Utfrekvens da toppvardet registrerades (Herz).
6412 TIDATERSTALLN 1

Senaste aterstallningsdatum for toppvéardeslogg och amplitudiogg 2.

+ Format: Datum — om realtidsklockan &r i funktion (dd.mm.3aa). /
Antalet dagar efter spanningstillslag — om realtidsklockan inte
anvands eller inte har stallts in (xx d).

6413 [TIDATERSTALLN 2

Senaste aterstallningstid for toppvardeslogg och amplitudlogg 2.

» Format: timmar:minuter:sekunder.
6414 |AL1 0 TILL 10

Amplitudlogg 1 (strdm i procent av markstrom /o) 0...10 % fordelning.
6415 |AL1 10 TILL 20

Amplitudlogg 1 (strém i procent av markstrom /o) 10...20 % fordelning.
6416 |AL1 20 TILL 30

Amplitudlogg 1 (strébm i procent av markstrom /o) 20...30 % férdelning.
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Kod

Beskrivning Omrade

6417

AL1 30 TILL 40

Amplitudlogg 1 (strém i procent av méarkstrém /o) 30..

.40 % fordelning.

6418

AL1 40 TILL 50

Amplitudlogg 1 (strém i procent av markstrom /o) 40..

.50 % fordelning.

6419

AL1 50 TILL 60

Amplitudlogg 1 (strém i procent av markstrom /o) 50..

.60 % fordelning.

6420

AL1 60 TILL 70

Amplitudlogg 1 (strém i procent av markstrém /o) 60..

.70 % fordelning.

6421

AL1 70 TILL 80

Amplitudlogg 1 (strém i procent av markstrom /o) 70..

.80 % fordelning.

6422

AL1 80 TILL 90

Amplitudlogg 1 (strém i procent av markstrom /o) 80...

90 % fordelning.

6423

AL1 90 TILL 100

Amplitudlogg 1 (strém i procent av méarkstrom loy) 6ver 90 % fordelning.

6424

AL2 0 TILL 10

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 0...10 % fordelning.

6425

AL2 10 TILL 20

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 10..

.20 % fordelning.

6426

AL2 20 TILL 30

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 20..

.30 % férdelning.

6427

AL2 30 TILL 40

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 30..

.40 % foérdelning.

6428

AL2 40 TILL 50

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 40..

.50 % fordelning.

6429

AL2 50 TILL 60

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 50..

.60 % férdelning.

6430

AL2 60 TILL 70

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 60..

.70 % foérdelning.

6431

AL2 70 TILL 80

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 70...

80 % fordelning.

6432

AL2 80 TILL 90

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 80..

.90 % férdelning.

6433

AL2 90 TILL 100

Amplitudlogg 2 (signal vald med parameter 6404) 6ver 90 % foérdelning.
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Grupp 81: PFC-STYRNING

Denna grupp definierar driftsattet Pump- och flaktvaxling (PFC).
De viktigaste egenskaperna hos PFC ar:

ACHS550 styr motorn till pump 1 genom att variera
motorvarvtalet for att paverka pumpens kapacitet. Denna
motor &r den varvtalsreglerade motorn.

Motorerna till pump 2 och pump 3 etc ar direktanslutna till
matningsnatet. ACH550 startar och stoppar pump 2 (och
pump 3, etc.) allt efter behov. Dessa motorer ar hjalpmotorer.
PID-regleringen i ACH550 anvander tva signaler: en
processreferenssignal och en aterkopplad arvardessignal.
PID-regulatorn styr varvtalet (frekvensen) hos den férsta
pumpen, sa att arvardet foljer processreferensvardet.

Nar behovet (definieras av processreferensvardet)
Overskrider den forsta motorns kapacitet (definieras av
anvandaren som en frekvensgrans), startar PFC-styrningen
automatiskt en hjalppump. PFC-styrningen minskar samtidigt
den forsta pumpens varvtal for att ta hansyn till den
tilkommande pumpens flodeskapacitetsbidrag. Liksom
tidigare anpassar PID-regulatorn varvtalet (frekvensen) hos
den forsta pumpen, sa att arvardet foljer
processreferensvardet. Vid behov startar PFC-styrningen
ytterligare hjalppumpar pa motsvarande satt.

Nar behovet minskar, sa att den férsta pumpens varvtal
sjunker under en minimigrans (definieras av anvandaren som
en frekvensgrans) stoppar PFC-styrningen automatiskt en
hjalppump. PFC-styrningen 6kar samtidigt den forsta
pumpens varvtal for att kompensera fér den minskade
flodeskapaciteten.

En forreglingsfunktion (om den &ar aktiverad) identifierar
motorer som inte ar i drift och PFC-styrningen hoppar till
nasta tillgangliga motor i sekvensen.

En autovéaxlingsfunktion (om den &r aktiverad och har korrekt
maskinvara) jamnar ut drifttiden mellan pumpmotorerna.
Autovaxlingsfunktionen inkrementerar regelbundet varje
motors position i sekvensen, sa att den varvtalsreglerade
motorn blir den sista hjalpmotorn, den férsta hjalpmotorn blir
den varvtalsreglerade etc.
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Kod

Beskrivning Omrade

8103

REFERENS STEG 1 0,0...100 %

Definierar ett procentuellt varde som laggs till processreferensvardet.
» Galler endast nar minst en hjalpmotor (konstant varvtal) ar i drift.
* Grundinstaliningen ér 0 % .

Exempel: En ACH550 driver tre parallella pumpar som uppratthaller
vattentryck i en rorledning.

* 4011 INTERNT BORVARDE definierar en konstant tryckreferens som styr
trycket i rérledningen.

» Den varvtalsreglerade pumpen arbetar ensam under perioder med
liten vattenforbrukning.

» Nar vattenférbrukning 6kar startar den forsta hjalppumpen (med
konstant varvtal) och sedan den andra.

» Vid 6kande flode sjunker forst trycket i rérledningens utlopp relativt
det uppmatta trycket vid inloppet. Nar hjalpmotorerna startar for att
Oka flédet kommer justeringarna nedan att korrigera referensvardet
sa att det Overensstammer battre med utloppstrycket.

» Nar den forsta hjalppumpen arbetar 6kar referensvardet med
parameter 8103 REFERENS STEG 1.

» Nar tva hjalppumpar arbetar 6kar referensvardet med parameter
8103 REFERENS STEG 1 + parameter 8104 REFERENS STEG 2.

» Nar tre hjadlppumpar arbetar 6kar referensvardet med parameter 8103
REFERENS STEG 1 + parameter 8104 REFERENS STEG 2 + parameter
8105 REFERENS STEG 3

8104

REFERENS STEG 2 0,0...100 %

Definierar ett procentuellt varde som laggs till processreferensvardet.
+ Galler endast nar minst tva hjalpmotorer (konstant varvtal) ar i drift.
» Se parameter 8103 REFERENS STEG 1.

8105

REFERENS STEG 3 0,0...100 %

Definierar ett procentuellt varde som laggs till processreferensvardet.
» Galler endast nar minst tre hjalpmotorer (konstant varvtal) &r i drift.
» Se parameter 8103 REFERENS STEG 1.
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Kod |Beskrivning Omrade
8109 [STARTFREKVENS 1 0,0...500 Hz
Definierar frekvensgransen vid vilken den forsta hjalpmotorn skall
startas. Den forsta hjalpmotor startas om:
* inga hjalpmotorer
ar igang. I
 Utfrekvensen F(Hz) A P8115 —~ |¢
fran ACH550 fMAX*
overstiger
gransvardet: (P 8109)+1 3
8109 + 1 Hz. P 8109
« utfrekvensen
forblir 6ver den P82+
namnda gransen FMIN
(8109 - 1 Hz)
under minst
tiden: 8115
HJMOT c 1 T
STARTFORD. Ii
Efter att den forsta 0
hjalpmotorn
startats:
+ Utfrekvensen minskar med varde
(8109 STARTFREKVENS 1) - (8112 LAG FREKVENS 1)
« | praktiken sjunker uteffekten fran den varvtalsreglerade motorn, for
att kompensera for den tillkommande kapaciteten fran hjalpmotorn.
Se figur, dar:
* A =(8109 START FREKV 1) - (8112 LAG FREKVENS 1)
» B = Utfrekvensen 6kar under startférdrojningen.
» C = Diagram som visar hjalpmotorns driftstatus nar frekvensen 6kar
(1 =Pa).
Obs: 8109 STARTFREKVENS 1-vardet maste vara mellan:
* 8112 LAG FREKVENS 1
* (2008 MAX FREKVENS) -1.
8110 STARTFREKVENS 2 0,0...500 Hz
Definierar frekvensgransen vid vilken den andra hjalpmotorn skall
startas.
* Se 8109 STARTFREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.
Den andra hjalpmotorn startas om:
* en hjalpmotor ar igang.
+ Utfrekvensen fran ACH550 Overstiger gréansvardet 8110 + 1.
 Utfrekvensen forblir dver en viss grans (8110 - 1 Hz) under minst
tiden 8115 HIMOT STARTFORD.
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Kod |Beskrivning Omrade

8111 |STARTFREKVENS 3 0,0...500 Hz
Definierar frekvensgransen vid vilken den tredje hjalpmotorn skall
startas.

» Se 8109 STARTFREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

Den tredje hjalpmotorn startas om:

« tva hjalpmotorer ar igang.

» Utfrekvensen fran ACH550 &verstiger gransvardet 8111 + 1 Hz.

+ Utfrekvensen forblir ver en viss grans (8111 - 1 Hz) under minst tiden
8115 HIMOT STARTFORD.

8112 |LAG FREKVENS 1 0,0...500 Hz

Definierar frekvensgransen vid vilken den forsta hjalpmotorn skall
stoppas. Den férsta hjalpmotorn stoppas om:
+ den forsta

hjalpmotorn ar i f(Hz) A
drift ensam. ;

» Utfrekvensen MAX
fran ACH550 \
sjunker under P 8109 7 Y -
gransvardet: A ¥
8112 - 1. P82 | y { A

- utfrekvensen P82 — — — — TNy
forblir under den fMuint — — — — — L* - — 3

| B

namnda gransen

(8112 + 1 Hz) P 8116 — r«—
under tiden: 8116

|
|
|
HJMOT |
STOPPFORD. C
Efter att den forsta 1 l
hjalpmotorn 0 |
stoppats:
+ Utfrekvensen 6kar med vardet
(8109 STARTFREKVENS 1) - (8112 LAG FREKVENS 1)
« | praktiken okar uteffekten fran den varvtalsreglerade motorn, for att
kompensera for férlusten av kapacitet fran hjalpmotorn.
Se figur, dar:
* A =(8109 STARTFREKVENS 1) - (8112 LAG FREKVENS 1)
» B = Utfrekvensminskning under stoppférdréjning.
+ C = Diagram som visar hjalpmotorns driftstatus nar frekvensen
minskar (1 = Pa).
+ Gratt omrade = Visar hysteresen — om tiden reverseras ar vagen
tillbaka inte densamma. Foér detaljinformation om startvagen, se
diagrammet vid 8109 STARTFREKVENS 1.

Obs: 8112 LAG FREKVENS 1 vardet maste vara mellan:
* (2007 MIN FREKVENS) +1 och 8109 STARTFREKVENS 1
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Kod

Beskrivning Omrade

8113

LAG FREKVENS 2 0,0...500 Hz

Definierar frekvensgransen vid vilken den andra hjalpmotorn skall

stoppas.

» Se 8112 LAG FREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

Den andra hjalpmotorn stoppas om:

* tva hjalpmotorer ar igang.

+ Utfrekvensen fran ACH550 sjunker under gransvardet 8113 - 1.

« utfrekvensen forblir under den namnda gransen (8113 + 1 Hz) under
minst tiden 8116 HIMOT STOPPFORD.

8114

LAG FREKVENS 3 0,0...500 Hz

Definierar frekvensgransen vid vilken den tredje hjalpmotorn skall

stoppas.

» Se 8112 LAG FREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

Den tredje hjalpmotorn stoppas om:

* tre hjalpmotorer ar i drift.

 Utfrekvensen fran ACH550 sjunker under gransvardet: 8114 - 1.

« utfrekvensen forblir under den ndmnda gransen (8114 + 1 Hz) under
minst tiden 8116 HIMOT STOPPFORD.

8115

HJMOT STARTFORD 0,0...3600 s

Definierar tid for hjalpmotorernas startfordrgjning.

+ Utfrekvensen maste ligga dver startfrekvensgransen (parameter
8109, 8110, eller 8111) under denna tidperiod innan hjalpmotorn
startar.

» Se 8109 STARTFREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.

8116

HJMOT STOPPFORD 0,0...3600 s

Definierar tid for hjalpmotorernas stoppfordréjning.

« Utfrekvensen maste ligga under aktuell gréns for lag frekvens
(parameter 8112, 8113, eller 8114) under denna tidperiod innan
hjalpmotorn stoppas.

» Se 8112 LAG FREKVENS 1 for en komplett beskrivning av funktionen.
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Kod

Beskrivning Omrade

8117

ANTAL HJALPMOT 0...4

Definierar antalet hjalpmotorer.

» Varje hjalpmotor kraver en relautgang, som frekvensomriktaren
anvander for att skicka start/stopp-signaler.

» Autovaxlingsfunktionen, om den anvands, kraver ytterligare en
relautgang for den varvtalsreglerade motorn.

Nedan beskrivs konfigurationen av nédvandiga relautgangar.

Relautgangar

Sa som namnts ovan kraver en hjalpmotor en relautgang, som

frekvensomriktaren anvander for att skicka start/stopp-signaler. Nedan

beskrivs hur frekvensomriktaren haller reda pa motorer och relder.

» ACHS550 erbjuder reldutgangarna RO1...RO3.

+ En extern digital utgangsmodul kan laggas till. Man far da aven
relautgadngarna RO4...RO6.

» Parametrarna 1401...1403 och 1410...1412 definierar hur relderna
RO1...RO6 anvands — parametervarde 31 (PFC) definierar relat som
anvands fér PFC.

» ACH550 tilldelar hjalpmotorer till relder i stigande ordning. Om
autovaxlingsfunktionen ar deaktiverad ar den forsta hjalpmotorn den
som ar ansluten till det forsta reldt med parameterinstalining = 31
(PFC), och sa vidare. Om autovaxlingsfunktionen anvands roterar
tilldelningen. Fran bérjan &r den varvtalsreglerade motorn den som ar
ansluten till det forsta relat, med parameterinstélining = 31 (PFC), och
den forsta hjalpmotor ar den som ar ansluten till det andra relat, med
parameterinstalining = 31 (PFC), och sa vidare.

* Den fjarde hjalpmotorn anvédnder samma varden for referenssteg, lag
frekvens och startfrekvens som den tredje hjalpmotorn.

L

ACH550

i

Standard PFC-driftlage

Parameterlista och beskrivningar 311




ACH550-01 Anvéndarhandledning

Kod |Beskrivning Omrade
L] jReIéIogik
ACH550
— =
=0 | I
—
= ||
IR
—L 1
=

PFC med autovéaxlingslage

Tabellen nedan visar ACH550 PFC-motortilldelningen for nagra typiska
installningar i relautgangsparametrarna (1401...1403 och 1410...1412),
dar instéllningarna ar antingen =31 (PFC), eller =X (vad som helst utom
31), och dar autovaxlingsfunktionen ar deaktiverad (8118 AUTOVAXEL

INTERV = 0,0).
Parameterinstallning ACH550 relatilldelning
1(1|1|1(1[1]|8 Autovéxling deaktiverad
4/4/4/4/4/4/1RO1[ RO2[ RO3 [ RO4 | RO5 | RO6
ojojo(1|1|1]|1
112(3|0(1|2]|7
31X [ X| X[ X|X|1]|Extra|] X X X X X
3131 X | X | X|X|2|Extra|Extra| X X X X
31|31|31| X | X | X | 3 | Extra| Extra | Extra| X X X
X|[31|31| X | X|X|2]| X |Extra|Extra| X X X
X[X|X|31|X|31]2| X X X |Extra| X |Extra
31|31 X | X | X | X |1*| Extra | Extra| X X X X

* En ytterligare relautgang for den PFC som anvands. En motor "vilar"
medan den andra arbetar.
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Kod |Beskrivning Omrade

Tabellen nedan visar PFC-motortilldelningen i ACH550 fér nagra
typiska installningar i reldutgangsparametrarna (1401...1403 och
1410...1412), dar instéllningarna ar antingen =31 (PFC), eller =X (vad
som helst utom 31), och dér autovéxlingsfunktionen ar aktiverad (8118
AUTOVAXEL INTERV = varde > 0,0).

Parameterinstallning ACH550 relatilldelning
111(1(1(1[1]|8 Autovixling aktiverad
44141444 |1[RO1] RO2]RO3 [ RO4 | RO5 [ RO6
o|ojof1({1|1]|1

1/2|3[(0(1]|2|7

3131 X | X | X|X|1|PFC|PFC| X X X X
31[31131| X | X | X |2 | PFC | PFC | PFC | X X X
X (3131 X | X | X |1 X | PFC | PFC | X X X
XX | X[31]X|31]1 X X X |PFC| X | PFC
31|31 X | X | X | X |0*™| PFC | PFC | X X X X

** Inga hjalpmotorer, men autovaxlingsfunktionen anvands. Fungerar
som en vanlig PID-regulator.
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Kod

Beskrivning Omrade

8118

AUTOVAXEL INTERV 0,0...336,0 h

Styr autovéxlingsfunktionen och definierar intervallet mellan véxlingar.
+ Autovaxlingsintervallet galler endast under den tid som den
varvtalsreglerade motorn ar i drift.
» Se parameter 8119 AUTOVAXEL NIVA fér en dversikt av
autovaxlingsfunktionen.
* Drivsystemet stannar alltid genom utrullining nar autovaxling sker.
+ Autovaxling aktiverad kraver att parameter 8120 FORREGLINGAR =
varde > 0.
-0,1 = TESTLAGE — Tvingar intervallet till vardet 36...48 s.
0,0 = EJ VALD — Deaktiverar autovaxlingsfunktionen.
0,1...336,0 — Drifttidintervallet (tiden nar startsignal foreligger) mellan
automatiska motorvaxlingar.
VARNING! Om den ar aktiverad kraver autovaxlingsfunktionen
férreglingarna (8120 férreglingar = varde > 0) ar aktiverad. Under
autovaxling avbryts matningen och drivsystemet stannar genom
utrullning, for att férebygga kontaktskador.

j Relalogik

ACH550
—4
=11 | —a—
=l D

PFC med autovaxlingslage
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Kod

Beskrivning Omrade

8119

AUTOVAXEL NIVA 0,0...100,0 %

Instélining av en évre grans, som en procentsats av

utgangskapaciteten, for autovaxlingslogiken. Nar utsignalen fran PID/

PFC-styrblocket dverskrider denna grans férhindras autovaxling. Till

exempel, anvand denna parameter for att férhindra autovéaxling nar

pump- eller flaktsystemet arbetar nara maximal kapacitet.

Autoviéxling, oversikt

Syftet med autovaxling ar att jamna ut drifttiden mellan flera motorer i

samma system. Vid varje autovaxlingsoperation:

» En annan motor tar vid, och ansluts till effektutgangen fran ACH550 -
den varvtalsreglerade motorn.

 Startordningen for évriga motorer roterar ett steg.

Autovaxlingsfunktionen kraver:

+ extern kopplingsutrustning fér férandring av drivsystemets
utgangsanslutningar

» parameter- 8120 FORREGLINGAR = varde > 0.

Autovaxling utfors nar:

« Drifttiden sedan féregaende autovaxling nar den tid som definieras av
8118 AUTOVAXEL INTERV.

* PFC-insignalen ar under den niva som definieras av parameter, 8119
AUTOVAXEL NIVA.
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Kod

Beskrivning Omrade

Obs: ACHS550 stannar alltid genom utrulining nar autovaxling sker.
| samband med autovaxling utfér autovaxlingsfunktionen alla foljande
moment (se figuren):

PID-utsignal A
/
100 % -

P 8119 f -
3PFC

— P 8118 — -~— P 8118 —

A = Arean 6ver 8119 AUTOVAXEL NIVA — autovaxling tillats e;.
B = Autovaxling sker.
1PFC, etc. = PID-utsignal som ar associerad med varje motor.

Initierar vaxling nar drifttiden sedan den senaste autovaxlingen nar
8118 AUTOVAXEL INTERYV, och PFC-insignalen understiger gransvardet
8119 AUTOVAXL NIVA.

Stoppar den varvtalsreglerade motorn.

Stanger av kontaktorn i den varvtalsreglerade motorn.

Inkrementerar startordningsraknaren, fér att &ndra startordning for
motorerna.

Identifierar ndsta motor som star pa tur att bli den varvtalsreglerade
motorn.

Sténger av ovannamnda motors kontaktor, om motorn var i drift. Inga
andra motorer i drift paverkas.

Aktiverar kontaktorn pa den nya varvtalsreglerade motorn.
Autovaxlingsomkopplarna ansluter motorn till effektutgangen fran
ACH550.

Foérdréjer motorstart under tiden 8122 PFC START FORDR.

Startar den varvtalsreglerade motorn.

Identifierar nasta konstantvarvtalsmotor i sekvensen.

Startar ovanndmnda motor, men endast om den nya
varvtalsreglerade motorn hade varit i drift (som en
konstantvarvtalsmotor) — Detta steg haller ett oférandrat antal motorer
i drift fore och efter en autovéaxling.

Fortsatter med normal PFC-drift.
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Kod

Beskrivning Omrade

Startordnings-
raknare Ut-

Funktion hos frekve‘rls Inga extra ' 1 extra ' 2 extra

startordningsraknare: motorer | motor | motorer|

Relautgangs- fuaxp — — — — == = —
parameter-
definitioner |
(1401...1403 och |
1410...1412) |
etablerar den
initiala |
motorsekvensen. Area |
(Det lagsta Autobyte

parameternumret tillats 1 PID-utsignAl -
med vardet 31 ! o
(PFC) identifierar P 8119 100 %
relat som ar
anslutet till 1PFC, den forsta motorn, och sa vidare.)

Initiera, 1PFC = varvtalsreglerad motor, 2PFC = forsta hjalpmotorn
etc.

Den forsta autovaxlingen andrar sekvensen till: 2PFC =
varvtalsreglerad motor, 3PFC = foérsta hjalpmotorn, ..., 1PFC = sista
hjalpmotorn.

Nasta autovaxling andrar sekvensen pa nytt, och sa vidare.

Om autovaxling inte kan starta en erforderlig motor darfor att samtliga
inaktiva motorer ar férreglade visas ett larm (2015, PFC LAS).

Nar ACH550-matningen bryts memorerar raknaren aktuell
autovaxlingsordning i det permanenta minnet. Nar matningen ar
aterstalld fortsatter autovaxlingen fran den position som lagrats i
minnet.

Om PFC-relakonfigurationen &ndras (eller om vardet pa VAL AV PFC
FUNK &ndras) aterstalls autovaxlingsordningen. (Se den forsta
punkten ovan.)
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Kod

Beskrivning Omrade

8120

FORREGLINGAR 0...6

Definierar forreglingsfunktionen. Nar férreglingsfunktionen ar aktiverad:

» En forregling ar aktiv nar dess kommandosignal saknas.

» En forregling ar inaktiv nar dess kommandosignal finns.

» ACHS550 startar inte om ett startkommando féreligger och den
varvtalsreglerade motorns férregling ar aktiv — mandverpanelen visar
ett larm (2015, PFC LAS).

Anslut varje forreglingskrets enligt foljande:

* Anslut en kontakt fran till/fran-omkopplaren till férreglingskretsen —
frekvensomriktarens PFC-logik kan darmed detektera att motorn ar
avstangd, sa att nasta tillgangliga motor kan startas.

* Anslut en kontakt fran motorns éverhettningsskydd (eller annan vakt i
motorkretsen) till férreglingsingangen — frekvensomriktarens PFC-
logik kan darmed detektera att motorfel foreligger och stoppa motorn.

0 = EJ VALD — Deaktiverar forreglingsfunktionen. Alla digitala ingangar ar
tillgangliga fér andra syften.

* Kraver att 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0,0 (autovaxlingsfunktionen
maste vara deaktiverad om forreglingsfunktionen ar deaktiverad.)
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Kod |Beskrivning Omrade
1 = DI1 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang
(med borjan fran Di1) till férreglingssignalen for varje PFC-rela. Dessa
tilldelningar definieras i foljande tabell och beror pa:
* Antalet PFC-relder (antal parametrar 1401...1403 och 1410...1412)
med varde = 31 PFC)]
* Autovaxlingsfunktionens status (deaktiverad om 8118 AUTOVAXEL
INTERV = 0,0, och annars aktiverad).
Ant. |Autovaxling deaktiverad | Autovaxling aktiverad
PFC- (P 8118) (P 8118)
relaer
0 DI1: Varvtalsreg. motor Tillats ej
DI2...DI6: Fri
1 DI1: Varvtalsreg. motor DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-rela DI2...DI6: Fri
DI3...DI6: Fri
2 DI1: Varvtalsreg. motor DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-rela DI2: Andra PFC-rela
DI3: Andra PFC-rela DI3...DI6: Fri
DI4...DI6: Fri
3 DI1: Varvtalsreg. motor DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-rela DI2: Andra PFC-rela
DI3: Andra PFC-rela DI3: Tredje PFC-rela
DI4: Tredje PFC-rela DI4...DI6: Fri
DI5...DI6: Fri
4 DI1: Varvtalsreg. motor DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-rela DI2: Andra PFC-rela
DI3: Andra PFC-reld DI3: Tredje PFC-rela
DI4: Tredje PFC-rela DI4: Fjarde PFC-rela
DI5: Fjarde PFC-rela DI5...DI6: Fri
DI6: Fri
5 DI1: Varvtalsreg. motor DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Forsta PFC-rela DI2: Andra PFC-rela
DI3: Andra PFC-rela DI3: Tredje PFC-rela
DI4: Tredje PFC-rela DI4: Fjarde PFC-reld
DI5: Fjarde PFC-rela DI5: Femte PFC-rela
DI6: Femte PFC-reld DI6: Fri
6 Tillats ej DI1: Forsta PFC-rela
DI2: Andra PFC-rela
DI3: Tredje PFC-rela
DI4: Fjarde PFC-rela
DI5: Femte PFC-rela
DI6: Sjatte PFC-rela
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Kod |Beskrivning Omrade
2 = DI2 — Aktiverar férreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang
(med bdrjan fran DI2) till férreglingssignalen for varje PFC-rela. Dessa
tilldelningar definieras i féljande tabell och beror pa:
* Antalet PFC-relder (antal parametrar 1401...1403 och 1410...1412)
med varde = 31 PFC)]
* Autovaxlingsfunktionens status (deaktiverad om 8118 AUTOVAXEL
INTERV = 0,0, och annars aktiverad).
Ant. |Autovaxling deaktiverad| Autovaxling aktiverad
PFC- (P 8118) (P 8118)
relder
0 DI1: Fri Tillats ej
DI2: Varvtalsreg. motor
DI3...DI6: Fri
1 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreg. motor DI2: Forsta PFC-reld
DI3: Forsta PFC-rela DI3...DI6: Fri
DI4...DI6: Fri
2 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreg. motor DI2: Forsta PFC-reld
DI3: Forsta PFC-rela DI3: Andra PFC-rela
DI4: Andra PFC-rela DI4...DI6: Fri
DI5...DI6: Fri
3 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreg. motor DI2: Forsta PFC-rela
DI3: Forsta PFC-reld DI3: Andra PFC-rela
DI4: Andra PFC-rela DI4: Tredje PFC-rela
DI5: Tredje PFC-rela DI5...DI6: Fri
DIG: Fri
4 DI1: Fri DI1: Fri
DI2: Varvtalsreg. motor DI2: Férsta PFC-reld
DI3: Forsta PFC-rela DI3: Andra PFC-rela
DI4: Andra PFC-rela DI4: Tredje PFC-rela
DI5: Tredje PFC-rela DI5: Fjarde PFC-rela
DI6: Fjarde PFC-rela DI6: Fri
5 Tillats €j DI1: Fri
DI2: Forsta PFC-reld
DI3: Andra PFC-rela
DI4: Tredje PFC-rela
DI5: Fjarde PFC-rela
DI6: Femte PFC-rela
6 [Tillats ej Tillats ej
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Kod |Beskrivning Omrade

3 = DI3 — Aktiverar férreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang
(med borjan fran DI3) till férreglingssignalen for varje PFC-rela. Dessa
tilldelningar definieras i foljande tabell och beror pa:

* Antalet PFC-relder (antal parametrar 1401...1403 och 1410...1412)
med varde = 31 PFC)]

* Autovaxlingsfunktionens status (deaktiverad om 8118 AUTOVAXEL
INTERV = 0,0, och annars aktiverad).

Ant. |Autovaxling deaktiverad| Autovaxling aktiverad
PFC- (P 8118) (P 8118)
relder
0 DI1...DI2: Fri Tillats €j
DI3: Varvtalsreg. motor
DI4...DI6: Fri
1 DI1...DI2: Fri DI1...DI2: Fri
DI3: Varvtalsreg. motor DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Forsta PFC-rela DI4...DI6: Fri
DI5...DI6: Fri
2 DI1...DI2: Fri DI1...DI2: Fri
DI3: Varvtalsreg. motor DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Forsta PFC-rela DI4: Andra PFC-rela
DI5: Andra PFC-rela DI5...DI6: Fri
DI6: Fri
3 DI1...DI2: Fri DI1...DI2: Fri
DI3: Varvtalsreg. motor DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Forsta PFC-rela DI4: Andra PFC-rela
DI5: Andra PFC-reld DI5: Tredje PFC-rela
DI6: Tredje PFC-rela DI6: Fri
4 Tillats ej DI1...DI2: Fri
DI3: Forsta PFC-rela
DI4: Andra PFC-rela
DI5: Tredje PFC-rela
DI6: Fjarde PFC-reld
5...6 [Tillats ej Tillats €j
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Kod |Beskrivning Omrade

4 = DI4 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang
(med bdrjan fran Di4) till férreglingssignalen for varje PFC-rela. Dessa
tilldelningar definieras i féljande tabell och beror pa:

* Antalet PFC-relder (antal parametrar 1401...1403 och 1410...1412)
med varde = 31 PFC)]

« autovaxlingsfunktionens status (deaktiverad om 8118 AUTOVAXEL
INTERV = 0,0, och annars aktiverad).

Ant. |Autovaxling deaktiverad| Autovaxling aktiverad
PFC- (P 8118) (P 8118)
relder
0 DI1...DI3: Fri Tillats ej
DI4: Varvtalsreg. motor
DI5...DI6: Fri
1 DI1...DI3: Fri DI1...DI3: Fri
DI4: Varvtalsreg. motor DI4: Forsta PFC-rela
DI5: Forsta PFC-rela DI5...DI6: Fri
DI6: Fri
2 DI1...DI3: Fri DI1...DI3: Fri
DI4: Varvtalsreg. motor DI4: Forsta PFC-rela
DI5: Forsta PFC-rela DI5: Andra PFC-rela
DI6: Andra PFC-rela DIB: Fri
3 Tillats ej DI1...DI3: Fri
DI4: Forsta PFC-rela
DI5: Andra PFC-rela
DI6: Tredje PFC-rela
4...6 [Tillats gj Tillats ej
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Kod |Beskrivning Omrade

5 = DI5 — Aktiverar férreglingsfunktionen, och tilldelar en digital ingang
(med borjan fran DI5) till férreglingssignalen for varje PFC-rela. Dessa
tilldelningar definieras i foljande tabell och beror pa:

* Antalet PFC-relder (antal parametrar 1401...1403 och 1410...1412)
med varde = 31 PFC)]

* Autovaxlingsfunktionens status (deaktiverad om 8118 AUTOVAXEL
INTERV = 0,0, och annars aktiverad).

Ant. |Autovaxling deaktiverad| Autovaxling aktiverad
PFC- (P 8118) (P 8118)
relder
0 DI1...DI4: Fri Tillats ej
DI5: Varvtalsreg. motor
DI6: Fri
1 DI1...DI4: Fri DI1...DI4: Fri
DI5: Varvt.-reglerad motor |DI5: Forsta PFC-rela
DI6: Forsta PFC-reld DI6: Fri
2 Tillats ej DI1...DI4: Fri
DI5: Forsta PFC-rela
DI6: Andra PFC-rela
3...6 [Tillats ej Tillats ej

6 = DI6 — Aktiverar forreglingsfunktionen, och tilldelar digital ingang DI6
till forreglingssignalen for den varvtalsreglerade motorn.
* Kraver att 8118 AUTOVAXEL INTERV = 0,0.

Ant. |Autovaxling deaktiverad| Autovéxling aktiverad
PFC-
relder

0 DI1...DI5: Fri Tillats ej

DI6: Varvtalsreg. motor
1 Tillats ej DI1...DI5: Fri
DI6: Forsta PFC-rela

2...6 |[Tillats ej Tillats ej
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Kod

Beskrivning Omrade

8121

REG FORBIKOPPL 0=NEJ, 1=JA

Val av Regulatorférbikoppling. Nar regulatorn férbikopplas sker styrning
pa enkelt satt utan PID-regulator.

fur
fmax

P 8110 -
P 8109 -

P 8113 |
P 8112 -
fmiN—]

| | | P 4014
<~ A —><+<—B—><+— C—= (%)

A = Inga hjalpmotorer igang
B = En hjalpmotor igang
C = Tva hjalpmotorer igang

+ Anvand regulatorforbikoppling endast i speciella tillampningar.
0 = NEJ - Deaktiverar regulatorférbikoppling Frekvensomriktaren
anvander den normala PFC-referensen 1106 VAL EXT REF2.

1 = JA - Aktiverar regulatorférbikoppling.

* PID-regulatorn ar férbikopplad.

Arvardet for PID-regulatorn anvands som PFC-referens (insignal).
Normalt anvands EXT REF2 som PFC-referens.

* Frekvensomriktaren anvander aterkopplingssignalen definierad av
4014 vAL AV ARVARDE (eller 4114) som PFC-frekvensreferens.

* Figuren visar forhallandet mellan styrsignalen 4014 VAL AV ARVARDE
(ELLER 4114) och den varvtalsreglerade motorns frekvens i ett
tremotorsystem.

Exempel: | diagrammet nedan styrs pumpstationens fléde via det
uppmatta inloppsflédet (A).
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Kod [Beskrivning Omrade
Matning 3~'3 , Kontaktoren
73| AcHs50 | P1 ]
P2 |
P3| 3
I 3 P1 A Utloppsror 1
‘ A Kylvatten- \4
| tank
il ) | P2 Utloppsror 2
nloppsror ‘ \J
P3 Utloppsrér 3
8122 |[PFC START FORDR 0..10s

Definierar startfordrdjning for alla motorer i systemet. Med hjalp av

fordrojning fungerar frekvensomriktaren enligt féljande:

+ Aktiverar kontaktorn pa den varvtalsreglerade motorn — ansluter
motorn till effektutgangen fran ACH550.

» Fordrojer motorstart under tiden 8122 PFC START FORDR.

+ Startar den varvtalsreglerade motorn.

« Startar hjalpmotorer. Se parameter 8115 for fordréjning.

&VARNING! Motorer utrustade med YD-startapparat kraver PFC-

startférdrojning.

 Darefter aktiverar en relautgang fran ACH550 en motor. YD-
startapparaten maste ga till Y-lage och sedan tillbaka till D-lage innan
frekvensomriktaren applicerar effekt.

* PFC-startfordrojningen maste vara langre an tidsinstaliningen fér YD-
startapparaten.

Parameterlista och beskrivningar 325




ACH550-01 Anvéndarhandledning

Kod |Beskrivning Omrade

8123 [VAL AV PFC FUNK 0=EJ VALD, 1=AKTIV
\Valjer PFC-funktion. Om den ar aktiverad utfér PFC-styrningen
foljande:

+ Kopplar till eller fran hjalpmotorer med konstant varvtal, efter hand
som kapacitetsbehovet 6kar eller minskar. Parametrarna 8109
STARTFREKVENS 1 till 8114 LAG FREKVENS 3 definierar
omkopplingspunkter uttryckt som frekvensomriktarens utfrekvens.

« Justerar ner varvtalet hos den varvtalsreglerade motorn nar
hjalpmotorer tillkommer, och justerar upp det nar hjalpmotorer stéangs
av.

« Tillhandahaller férreglingsfunktioner, om dessa ar aktiverade.

» Kraver att parameter 9904 MOTOR STYRMETOD = 3 (SKALAR).

0 = EJ VALD — Deaktiverar PFC-styrning.

1 = AKTIV — Aktiverar PFC-styrning.
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Kod

Beskrivning Omrade

8124

ACC, STOPP HUMOT 0,0...1800 s

Definierar PFC-accelerationstid fér en noll-till-max-frekvensramp.

Denna PFC-accelerationsramp:

« galler den varvtalsreglerade motorn, nar en hjalpmotor stéangs av.

« ersatter accelerationsrampen som ar definierad i Grupp 22: ACCEL/
RETARD.

« galler endast tills uteffekten fran den reglerade motorn 6kar med ett
varde som ar lika med uteffekten fran den avstangda hjalpmotorn.
Darefter galler accelerationsrampen som ar definierad i Grupp 22:
ACCEL/RETARD.

0 = EJ VALD

0,1...1800 — Aktiverar denna funktion med hjalp av vardet som ar
inmatat som accelerationstid.

fUT A

A<l
N B

8125 P 8124

¥~

\
\
\
\
Extra
motor |
1 1 1
0 !
* A =den varvtalsreglerade motorn accelererar med hjalp av
parametrarna i Grupp 22: ACCEL/RETARD (2202 eller 2205).
* B =den varvtalsreglerade motorn retarderar med hjalp av
parametrarna i Grupp 22: ACCEL/RETARD (2203 eller 2206).
* Vid hjalpmotorstart retarderar den varvtalsreglerade motorn med
hjalp av 8125 RET, START HJMOT.
+ Vid hjalpmotorstopp accelererar den varvtalsreglerade motorn med
hjalp av 8124 AcCC, STOPP HJMOT.

t

8125

RET, START HUIMOT 0,0...1800 s

Definierar PFC-retardationstid fér en max-till-noll frekvensramp. Denna

PFC-retardationsramp:

« galler den varvtalsreglerade motorn, nar en hjalpmotor aktiveras.

« erséatter retardationsrampen definierad i Grupp 22: ACCEL/RETARD.

« galler endast tills uteffekten fran den reglerade motorn minskar med
ett varde som ar lika med uteffekten fran den aktiverade hjalpmotorn.
Déarefter galler retardationsramp som ar definierad i Grupp 22:
ACCEL/RETARD.

0 = EJ VALD.

0,1...1800 — Aktiverar denna funktion med hjalp av vardet som &r
inmatat som retardationstid.
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Kod

Beskrivning Omrade

8126

TIDURSTYRD AUTOVAXLING 0.4

Instéllning av autovaxling med tidur. Om den ar aktiverad styrs
autovaxling med hjalp av tidurfunktioner:

0 = EJ VALD.

1 = TIDUR 1 — Aktiverar autovaxling nar tidur 1 ar aktivt.

2...4 = TIDUR 2...4 — Aktiverar autovaxling nar tidur 2...4 ar aktiva.

8127

MOTORER 1...7

Instéllning av faktiskt antal PFC-styrda motorer (max 7 motorer,

1 varvtalsreglerad, 3 direktmatade och 3 reservmotorer).

+ | detta antal ingar aven den varvtalsreglerade motorn.

+ Detta varde maste dverensstdmma med antalet relder tilldelade till
PFC om funktionen autovaxling anvands.

* Om autovaxlingsfunktionen inte anvands behdver den
varvtalsreglerade motorn inte ha en reldutgang tilldelad PFC men den
skall raknas med i totalantalet motorer.

8128

HJMOT STARTORDER 1=JAM_N D-TID
2=RELA ORDER

Definierar startordningen for hjalpmotorerna.

1 = JAMN D-TID. JAmnar ut den ackumulerade drifttiden for
hjalpmotorerna. Startordningen beror pa ackumulerad drifttid:
Hjalpmotorn med kortast ackumulerad drifttid startas forst, darefter
den med nast kortast ackumulerad drifttid etc. Nar behovet minskar ar
det motorn med langst ackumulerad drifttid som stoppas forst.

2 = RELA ORDER — Startordningen @r densamma som reldordningen.
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Grupp 98: TILLVALSMODULER
Gruppen definierar tillvalsmoduler.

Kod |Beskrivning Omrade

9802 |KOMM PROTOKOLL 0...5

Valjer kommunikationsprotokollet.

0 = EJ VALD — Inget kommunikationsprotokoll valt.

1 = STD MODBUS — Frekvensomriktaren kommunicerar via en Modbus-
adapter via RS485-lanken (X1-kommunikation, terminal).

» Se aven parameter Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

2 = N2 — Frekvensomriktaren kommunicerar via en N2-regulator via den
seriella RS485-lanken (X1-kommunikation, terminal).
» Se aven Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

3 = FLN - Frekvensomriktaren kommunicerar via en FLN-regulator via
den seriella RS485-lanken (X1-kommunikation, terminal).
» Se aven Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.

4 = EXT FALTBUS — Frekvensomriktaren kommunicerar via en
faltbussmodul i kortplats 2 pa frekvensomriktaren.
» Se aven Grupp 51: KOMM MODUL.

5 = BACNET - Frekvensomriktaren kommunicerar via en BACnet-
regulator via den seriella RS485-lanken (X1-kommunikation,
terminal).

» Se &ven parameter Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM.
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Fullstandig parameterlista

Féljande tabell listar samtliga parametrar och deras
grundvarden for alla tillampningsmakron. Anvandaren kan skriva
in 6bnskade parametervarden i kolumnen "Anv.".

HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
IDRIFTTAG-
9 NING SPRAK 9901 | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH
DATA TILLAMPN HVAC | TILLUFTS | FRAN- KYL- | KONDEN- | BOOSTER
MAKRO 9902 | GRUND FL LUFTS FL | TORNS FL SOR P
MOTOR SKALAR | SKALAR | SKALAR | SKALAR | SKALAR | SKALAR
STYRMETOD | 9904
MOTOR NOM 230/400/ | 230/400/ 230/400/ 230/400/ | 230/400/ | 230/400/
SPANN 9905 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V
MOTOR NOM
STROM 9906 | 1.0-IN 1.0 Iy 1.0 Iy 1,0 Iy 1,0 I\ 1.0 Iy
MOTOR NOM
FREKV 9907 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
MOTOR NOM 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/
VARVT 9908 | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm
MOTOR NOM
EFFEKT 9909 1.0-Py 1,0 Py 1,0 Py 1,0 Py 1,0 Py 1,0 Py
MOTOR IDEN- AV / AV / AV/ AV/ AV / AV /
TIFIER 9910 | IDMAGN IDMAGN IDMAGN IDMAGN IDMAGN IDMAGN
MOTOR
COSFI 9915 | IDENT OK | IDENT OK [ IDENT OK [ IDENT OK | IDENT OK | IDENT OK
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Internt
tidur, R Dubbla
Véxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
Par.- | Anv
7 8 9 10 11 12 13 14 index Janda
ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | ENGLISH | 9901
VXL PUM- INT TIDUR OKA DUBBLA | DUBBLA MANUEL
PAR INT TIDUR K MINSKA PID PIDK |E-BYPASS| STYRN 9902
SKALAR | SKALAR | SKALAR | SKALAR | SKALAR | SKALAR | SKALAR | SKALAR
9904
230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/ | 230/400/
460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 460 V 9905
1.0 Iy 1,0 Iy 1,0 Iy 1,0 Iy 1,0 Iy 1,0 Iy 1,0 Iy 1,0 Iy 9906
50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 9907
1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/ 1440/
1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 1750 rpm | 9908
1,0 Py 1,0 Py 1,0 Py 1,0 Py 1,0 Py 1,0 Py 1,0 - Py 1,0 - Py 9909
AV/ AV/ AV/ AV/ AV/ AV/ AV/ AV/
IDMAGN | IDMAGN | IDMAGN | IDMAGN | IDMAGN | IDMAGN | IDMAGN | IDMAGN | 9910
IDENT OK | IDENT OK [ IDENT OK | IDENT OK [ IDENT OK | IDENT OK | IDENT OK | IDENT OK ] 9915
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VARVTAL &

1 IDRIFT RIKTN 0101 - - - -

DATA
VARVTAL 0102 - - - -
UTFREKVENS| 0103 - - - -
STROM 0104 - - - -
MOMENT 0105 - - - -
EFFEKT 0106 - - - -
DC SPAN-
NING 0107 - - - -
UTSPANNING | 0109 - - - -
FROTEMP | 0110 - - - -
EXTERN REF
1 0111 - - - -
EXTERN REF
2 0112 - - - -
STYRPLATS | 0113 - - - -
DRIFTTID 0114 - - - -
kWh RAK-
NARE 0115 - - - -
APPL BLOCK
uTG 0116 - - - -
DI 1-3 STATUS| 0118 - - - -
DI 4-6 STATUS| 0119 - - - -
ANALOG
INGANG 1 0120 - - - -
ANALOG
INGANG 2 0121 - - - -
RELA 1-3
STATUS 0122 - - - -
RELA 4-6
STATUS 0123 - - - -
ANALOG
UTGANG 1 0124 - - - -
ANALOG
UTGANG 2 0125 - - - -
PID 1 UTSIG-
NAL 0126 - - - -
PID 2 UTSIG-
NAL 0127 - - - -
PID 1 BOR-
VARDE 0128 - - - -
PID 2 BOR-
VARDE 0129 - - - -
PID 1
ARVARDE 0130 - - - -
PID 2
ARVARDE 0131 - - - -
REGLERAV-
VIK 1 0132 - - - -
REGLERAV-
VIK 2 0133 - - - -
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0101

0102

0103

0104

0105

0106

0107

0109

0110

0111

0112

0113

0114

0115

0116

0118

0119

0120

0121

0122

0123

0124

0125

0126

0127

0128

0129

0130

0131

0132

0133
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
RE 1-6 STA-
TUS 0134 - - - - - -
SER LANK
DATA 1 0135 - - - - - -
SER LANK
DATA 2 0136 - - - - - -
PROCESS
VAR 1 0137 - - - - - -
PROCESS
VAR 2 0138 - - - - - -
PROCESS
VAR 3 0139 - - - - - -
DRIFTTID 0140 - - - - - -
MWH RAK-
NARE 0141 - - - - - -
VARVTALS-
RAKNARE 0142 - - - - - -
DRIFTTID
(HOG) 0143 - - - - - -
DRIFTTID
(LAG) 0144 - - - - - -
MOTORTEM-
PERATUR 0145 - - - - - -
STYRKORT-
TEMP 0150 - - - - - -
MOTOR
TEMPERA- | 0153 - - - - - -
PID COMM
DATA 1 0158 - - - - - -
PID COMM
DATA 2 0159 - - - - - -
SPARAD
kWh 0174 - - - - - -
SPARAD
MWh 0175 - - - - - -
SPARAD
VARDE 1 0176 - - - - - -
SPARAD
VARDE 2 0177 - - - - - -
REDUCE-
RAT CO2 0178 - - - - - -
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Internt
tidur, " Dubbla
Vaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska Pl varvt. E-bypass styrning

Par.-
7 8 9 10 11 12 13 14 index | Anv

- - - - - - - - 0134

- - - - - - - - 0135

- - - - - - - - 0136

- - - - - - - - 0137

- - - - - - - - 0138

- - - - - - - - 0139

- - - - - - - - 0140

- - - - - - - - 0141

- - - - - - - - 0142

- - - - - - - - 0143

- - - - - - - - 0144

- - - - - - - - 0145

- - - - - - - - 0150

- - - - - - - - 0153

- - - - - - - - 0158

- - - - - - - - 0159

- - - - - - - - 0174

- - - - - - - - 0175

- - - - - - - - 0176

- - - - - - - - 0177

- - - - - - - - 0178
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
__ HUVUDSTYR-
3 FALTBUS |ORD 1 0301 - - - - - -
OVERVAK- [HUVUDSTYR-
NING ORD 2 0302 - - - - - -
HUVUDSTA-
TUSORD 1 0303 - - - - - -
HUVUDSTA-
TUSORD 2 0304 - - - - - -
FELORD 1 0305 - - - - - -
FELORD 2 0306 - - - - - -
FELORD 3 0307 - - - - - -
LARMORD 1 0308 - - - - - -
LARMORD 2 | 0309 - - - - - -
4 FEL SENASTE FEL| 0401 0 0 0 0 0 0
HISTORIK  |SENAST FEL
DATUM 0402 0 0 0 0 0 0
SENAST FEL
TID 0403 0 0 0 0 0 0
VARVTAL VID
FEL 0404 0 0 0 0 0 0
FREKVENS
VID FEL 0405 0 0 0 0 0 0
SPANNING
VID FEL 0406 0 0 0 0 0 0
STROM VID
FEL 0407 0 0 0 0 0 0
MOMENT VID
FEL 0408 0 0 0 0 0 0
STATUS VID
FEL 0409 0 0 0 0 0 0
DI 1-3 VID FEL| 0410 0 0 0 0 0 0
DI 4-6 VID FEL| 0411 0 0 0 0 0 0
FOREGA-
ENDE FEL 1 0412 0 0 0 0 0 0
FOREGA-
ENDE FEL 2 [ 0413 0 0 0 0 0 0
EXT1 STYR-
10 START/ NING 1001 DI1 DIt DI1 DI1 DI1 DI1
INGANGAR |EXT2 STYR-
NING 1002 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1 DI1
ROTATIONS-
RIKTN 1003 FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM
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Internt
tidur, " Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning

7 8 9 10 11 12 13 14 il"l’;g); Anvél

- - - - - - - - 0301

- - - - - - - - 0302

- - - - - - - - 0303

- - - - - - - - 0304

- - - - - - - - 0305

- - - - - - - - 0306

- - - - - - - - 0307

- - - - - - - - 0308

- - - - - - - - 0309

0 0 0 0 0 0 0 0 0401

0 0 0 0 0 0 0 0 0402

0 0 0 0 0 0 0 0 0403

0 0 0 0 0 0 0 0 0404

0 0 0 0 0 0 0 0 0405

0 0 0 0 0 0 0 0 0406

0 0 0 0 0 0 0 0 0407

0 0 0 0 0 0 0 0 0408

0 0 0 0 0 0 0 0 0409

0 0 0 0 0 0 0 0 0410

0 0 0 0 0 0 0 0 0411

0 0 0 0 0 0 0 0 0412

0 0 0 0 0 0 0 0 0413

DI1 TIDUR 1 DI DI1 DI1 DI1 DI1 EJ VALD | 1001

DI1 TIDUR 1 DI1,2 DI DI1 DI1 DI1 DI1,2 1002

FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM 1003
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
REF FRAN REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1
11 REFERENS |PANEL 1101 | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm)
VALJ VAL EXT1/
EXT2 1102 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1
VAL EXT
REF1 1103 All All Al1 All All All
EXT REF1 00Hz/ | 00Hz/ | 00Hz/ | 0,0Hz/ | 0,0Hz/ | 0,0Hz/
MIN 1104 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
EXT REF1 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/
MAX 1105 | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm
VAL EXT PID1 PID1 PID1 PID1 PID1 PID1
REF2 1106 | UTGANG | UTGANG | UTGANG | UTGANG | UTGANG | UTGANG
EXT REF2
MIN 1107 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
EXT REF2
MAX 1108 | 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
VAL KONST
12 KONSTANT |VARVT 1201 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3 DI3
VARVTAL  [KONST VARV-
TAL 1 1202 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz
KONST VARV-
TAL 2 1203 | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12 Hz
KONST VARV-
TAL 3 1204 | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz
KONST VARV-
TAL 4 1205 | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz
KONST VARV-
TAL 5 1206 | 25/30Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz
KONST VARV-
TAL 6 1207 | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz
KONST VARV-
TAL 7 1208 | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz
TID FUNK VAL | 1209 | KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4
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Internt
tidur, " Dubbla

Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell

pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
Par.-

7 8 9 10 11 12 13 14 index | Anv
REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1 REF 1

(Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | (Hz/rpm) | 1101
EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 DI2 EXT1 EXT1 1102
Al1 Al1 PANEL DI5U, 6D Al1 Al1 Al Al 1103

0,0Hz/ 0,0 Hz / 0,0 Hz/ 0,0Hz/ 0,0Hz/ 0,0 Hz / 0,0 Hz/ 0,0Hz/
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 1104

52,0Hz/ | 50,0Hz/ | 50,0Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/ | 50,0 Hz/
1560 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1105

PID1 PID1 PID1 PID1 PID1
PID1 UTGANG Al2 UTGANG | UTGANG | UTGANG | UTGANG Al2 1106
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 1107
100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 1108
EJVALD | EJVALD | TIDUR1 DI3 EJ VALD Dl4, 5 EJVALD | EJVALD | 1201
5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 5/6 Hz 1202
10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 10/12Hz | 1203
15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 15/18 Hz | 1204
20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 20/24 Hz | 1205
25/30 Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 25/30 Hz | 1206
40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 40/48 Hz | 1207
50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 50/60 Hz | 1208
KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4 | KV1/2/3/4 | 1209
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
13 ANALOGA |MINIMUM Al1 | 1301 20,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 %
INGANGAR
MAXIMUM Al1| 1302 ] 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
FILTER A1 1303 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
MINIMUM AI2 | 1304 20,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 %
MAXIMUM Al2| 1305 | 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
FILTER Al2 1306 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
N RELAUT- STARTSIG-[STARTSIG-|STARTSIG-|STARTSIG-|STARTSIG-
14 RELA GANG 1 1401 KLAR NAL NAL NAL NAL NAL
UTGANGAR RELAUT-
GANG 2 1402 DRIFT DRIFT DRIFT DRIFT DRIFT DRIFT
RELAUT-
GANG 3 1403 | FEL(-1) | FEL(-1) | FEL(1) | FEL(-1) | FEL(-1) | FEL(-1)
RO1 TILL
FORDROJ 1404 00s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 0,0s
RO1 FRAN
FORDROJ 1405 00s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 0,0s
RO2 TILL
FORDROJ 1406 00s 00s 00s 00s 00s 00s
RO2 FRAN
FORDROJ 1407 0,0s 00s 00s 0,0s 0,0s 00s
RO3 TILL
FORDROJ 1408 00s 00s 00s 00s 00s 00s
RO3 FRAN
FORDROJ 1409 00s 0,0s 00s 00s 00s 00s
RELAUT-
GANG 4 1410 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
RELAUT-
GANG 5 1411 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
RELAUT-
GANG 6 1412 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
RO4 TILL
FORDROJ 1413 00s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 0,0s
RO4 FRAN
FORDROJ 1414 0,0s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 0,0s
RO5 TILL
FORDROJ 1415 00s 00s 00s 00s 00s 00s
RO5 FRAN
FORDROJ 1416 00s 00s 00s 00s 00s 00s
RO6 TILL
FORDROJ 1417 00s 0,0s 00s 00s 00s 00s
RO6 FRAN
FORDROJ 1418 0,0 s 0,0s 0,0s 0,0 s 0,0 s 0,0s
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Internt
tidur, " Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
7 8 9 10 11 12 13 14| index [ Anv
20,0 % 20,0 % 0,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 % 0,0 % 1301
100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 1302
0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 01s 0,1s 0,1s 1303
20,0 % 20,0 % 0,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 % 20,0 % 0,0 % 1304
100,0% | 100,0% | 1000% | 100,0% | 100,0% | 100,0% | 100,0% | 100,0% | 1305
0,1s 0,18 0,1s 0,1s 0,1s 0,18 0,1s 0,1s 1306
STARTSIG-|STARTSIG-STARTSIG-|STARTSIG-[STARTSIG-|STARTSIG-
PFC NAL NAL NAL NAL NAL NAL KLAR 1401
DRIFT DRIFT DRIFT DRIFT DRIFT DRIFT DRIFT DRIFT 1402
FEL(1) | FEL(-1) | FEL(-1) | FEL(-1) | FEL(-1) | FEL(-1) | FEL(-1) | FEL(-1) | 1403
00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 1404
00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 1405
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1406
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1407
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1408
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1409
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD 1410
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD 1411
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD 1412
00s 00s 0,0s 0,0s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 1413
0,0s 00s 0,0s 0,0s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 1414
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1415
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1416
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 1417
0,0s 0,0 s 0,0 s 0,0 s 0,0s 0,0 s 0,0 s 0,0 s 1418
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
AO1 INNE- UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- [ UTFREK- | UTFREK- [ UTFREK-
15 ANALOGA |HALL 1501 VENS VENS VENS VENS VENS VENS
UTGANGAR
AO1 INNE-
HALL MIN 1502 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz
AO1 INNE-
HALL MAX 1503 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
MINIMUM AO1| 1504 ] 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA
MAXIMUM
AO1 1505] 20,0mA | 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0mA | 20,0 mA
FILTER AO1 1506 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
AO2 INNE- . . . . . .
HALL 1507 | STROM STROM STROM STROM STROM STROM
AO2 INNE-
HALL MIN 1508 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A
Definierad | Definierad | Definierad | Definierad | Definierad | Definierad
AO2 INNE- av par. av par. av par. av par. av par. av par.
HALL MAX 1509 0104 0104 0104 0104 0104 0104
MINIMUM AO2| 1510 ] 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA
MAXIMUM
AO2 1511 ] 20,0mA | 20,0 mA 20,0 mA 20,0 mA 20,0mA | 20,0 mA
FILTER AO2 | 1512 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s
DRIFTFRIGIV-
16 SYSTEM NING 1601 | EJ VALD DI2 DI2 DI2 DI2 DI2
STYRNING [PARAMETER-
LAS 1602 | OPPEN OPPEN OPPEN OPPEN OPPEN OPPEN
KOD 1603 0 0 0 0 0 0
VAL FELA-
TERST 1604 | PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL
ANDRA EGET
MAKRO 1605 ]| EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
LOKAL
BLOCK 1606 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
SPARA PARA-
METER 1607 KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR
START FRI-
GIVN 1 1608 DI4 DI4 Dl4 Dl4 DI4 DI4
START FRI-
GIVN 2 1609 | EJ VALD DI5 DI5 DI5 DI5 DI5
VISA LARM 1610 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
PARAMETER
VY 1611 ] FORVALD | FORVALD | FORVALD | FORVALD | FORVALD | FORVALD
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Internt
tidur, " Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
7 8 9 10 1 12 13 14| index | anv

UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK-
VENS VENS VENS VENS VENS VENS VENS VENS 1501
0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 1502
52,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 1503
4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0mA 0,0 mA 1504
200mA | 200mA | 200mA | 200mA | 200mA | 200mA | 200mA | 20,0mA | 1505
0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 1506
STROM STROM STROM STROM STROM STROM STROM STROM 1507
0,0A 00A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 1508

oetneras | PSP | Pee | e | Peiere | ainens | Oeiers
av par. 0104 0104 0104 0104 0104 0104 0104 1509
4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0mA 4,0 mA 4,0 mA 4,0 mA 0,0 mA 1510
200mA | 200mA | 200mA | 200mA | 200mA | 200mA | 200mA | 200mA | 1511
0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 1512
DI2 DI2 DI2 DI2 DI2 EJ VALD DI2 EJVALD | 1601
OPPEN OPPEN OPPEN OPPEN OPPEN OPPEN OPPEN OPPEN 1602
0 0 0 0 0 0 0 0 1603
PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL 1604
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 1605
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 1606
KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR 1607
EJ VALD DI4 DI4 DI4 DI4 EJVALD | EJVALD | EJVALD | 1608
EJ VALD DI5 DI5 EJ VALD DI5 EJVALD | EJVALD | EJVALD | 1609
NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ 1610
FORVALD | FORVALD | FORVALD [ FORVALD | FORVALD | FORVALD | FORVALD | FORVALD | 1611
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
FORCE- VAL FORCER
17 RAD STYR- [STYRN 1701 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
FORCERAD
FREKV 1702 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz
FORCERAD
HAST 1703 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
FORC SAK
KOD 1704 0 0 0 0 0 0
FORCERAD
STYRNING 1705 AV AV AV AV AV AV
TVANGSTYR
ROTRIK 1706 FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM
TVANGS-
STYR REF 1707 |KONSTANT [KONSTANT|KONSTANT[KONSTANT|KONSTANT|[KONSTANT
20 GRANSER [MIN VARVTAL | 2001 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
MAX VARV-
TAL 2002 | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm
MAX STROM | 2003 1.1 Iy 1.1 I\ 11 Iy 1.1 Iy 1.1 Iy 111N
UNDERSP TILL TILL TILL TILL TILL TILL
REGL 2006 (TID) (TID) (TID) (TID) (TID) (TID)
MIN FREK-
VENS 2007 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz
MAX FREK-
VENS 2008 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
MIN MOMENT MIN MIN MIN MIN MIN MIN
VAL 2013 | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT
MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX
MOMENT VAL | 2014 | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT
MIN MOMENT
GR1 2015 -300,0% | -300,0% [ -300,0% | -300,0% | -300,0% | -300,0 %
MIN MOMENT
GR2 2016 | -300,0 % | -300,0% | -300,0% | -300,0 % | -300,0 % | -300,0 %
MAX
MOMENT GR1| 2017 | 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 %
MAX
MOMENT GR2| 2018 | 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 %
START FUNK-
21 START/ TION 2101 RAMP RAMP RAMP RAMP RAMP RAMP
STOP STOPP FUNK- UTRULL- | UTRULL- | UTRULL- | UTRULL- | UTRULL- | UTRULL-
TION 2102 NING NING NING NING NING NING
FORMAGNE-
TISERING 2103 0,30 s 0,30s 0,30's 0,30s 0,30s 0,30's
DC FAST-
HALLNING 2104 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
DC FASTH
VARVTAL 2105 5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm
DC FASTH
STROM 2106 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 %
DC BROMS
TID 2107 00s 00s 00s 00s 00s 00s
STARTFOR-
REGLING 2108 AV AV AV AV AV AV
NODSTOP
FUNKTION 2109 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
TUNG START
STROM 2110 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
START FOR-
DROJ 2113 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s
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Internt
tidur, " Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska Pl varvt. E-bypass styrning
Par.-
7 8 9 10 11 12 13 14 index | Anv
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 1701
0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 1702
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 1703
0 0 0 0 0 0 0 0 1704
AV AV AV AV AV AV AV AV 1705
FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM FRAM 1706
KONSTANT [KONSTANT|KONSTANT[KONSTANT|KONSTANT |[KONSTANT|KONSTANT|[KONSTANT| 1707
0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2001
1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 1500 rpm | 2002
1,11y 111y 1,11y 1,11y 1,11y 111y 1,11y 1,11y 2003
TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL
(TID) (TID) (TID) (TID) (TID) (TID) (TID) (TID) 2006
0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 2007
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 2008
MIN MIN MIN MIN MIN MIN MIN MIN
MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | 2013
MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX MAX
MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | 2014
-300,0 % | -300,0 % | -300,0% | -300,0% | -300,0% | -300,0% | -300,0% | -300,0% | 2015
-300,0 % | -300,0 % | -300,0% | -300,0% | -300,0% | -300,0% | -300,0% | -300,0% | 2016
300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 2017
300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 2018
RAMP RAMP RAMP RAMP RAMP RAMP RAMP RAMP 2101
UTRULL- | UTRULL- | UTRULL- | UTRULL- | UTRULL- | UTRULL- | UTRULL-
UTRULL- NING NING NING NING NING NING NING 2102
0,30 s 0,30s 0,30s 0,30 s 0,30s 0,30s 0,30s 0,30s 2103
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 2104
5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm 2105
30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 2106
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 2107
AV AV AV AV AV PA AV AV 2108
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 2109
100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 2110
0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 2113
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
22 ACCEL/ VAL ACC/RET | 2201 | EJVALD | EJVALD | EJVALD EJVALD | EJVALD | EJVALD
RETARD
ACCELTID 1 | 2202 30,0s 15,0 s 15,0s 30,0s 10,0 s 50s
RETARD TID 1| 2203 30,0s 15,0 s 15,0 s 30,0s 10,0 s 50s
RAMPFORM
TID 1 2204 0,0s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 0,0s
ACCEL TID 2 | 2205 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
RETARD TID 2| 2206 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
RAMPFORM
TID 2 2207 00s 00s 00s 00s 00s 00s
NODSTOP
RAMP TID 2208 10s 10s 10s 10s 10s 10s
VAL 0-RAMPS
ING 2209 | EJVALD | EJVALD | EJVALD EJVALD | EJVALD | EJVALD
RELATIV
23 VARVTAL |[FORST 2301 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00
REGULA- [INTEGRA-
TOR TIONSTID 2302 0,50 s 0,50 s 0,50's 0,50 s 0,50 s 0,50 s
DERIVE-
RINGSTID 2303 0 ms 0 ms 0ms 0 ms 0 ms 0 ms
ACC KOM-
PENSERING | 2304 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s
SJALVIN-
STALLNING 2305 AV AV AV AV AV AV
VAL KRIT
25 KRITISKA |VARVTAL 2501 AV AV AV AV AV AV
VARVTAL  [KRIT VARVT 1 OHz /O | OHz /0 | OHz /0 | OHz /0 | OHz /0 | OHz /0
LAG 2502 rpm rpm rpm rpm rpm rpm
KRIT VARVT 1 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0
HOG 2503 rpm rpm rpm rpm rpm rpm
KRIT VARVT 2 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0
LAG 2504 rpm rpm rpm rpm pm rpm
KRIT VARVT 2 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0
HOG 2505 rpm rpm rpm rpm rpm rpm
KRIT VARVT 3 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0
LAG 2506 rpm rpm rpm rpm rpm rpm
KRIT VARVT 3 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0
HOG 2507 rpm rpm rpm rpm rpm rpm
FLODESOPTI-
26 MOTOR MERING 2601 PA PA PA PA PA PA
STYRNING [F ®DES-
BROMSNING | 2602 AV AV AV AV AV AV
IR-KOMPEN-
SERING 2603 (W% oV oV ov oV oV
IR-KOMP
OMRADE 2604 80 % 80 % 80 % 80 % 80 % 80 %
U/F FORHAL- KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA-
LANDE 2605 TISK TISK TISK TISK TISK TISK
MODULE-
RINGS FREK | 2606 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz
MODUL FREK
REGL 2607 PA PA PA PA PA PA
EFTER-
SLAPN. KOMP| 2608 0 % 0 % 0 % 0 % 0 % 0 %
LJUDREDUK-
TION 2609 FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN
DC STABILI-
SATOR 2619 FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Internt
tidur, " Dubbla

Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell

pumpar tidur varvtal minska Pl varvt. E-bypass styrning
Par.-

7 8 9 10 11 12 13 14 index | Anv

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 2201
50s 30,0s 30,0 s 30,0 s 30,0s 10,0 s 30,0 s 30,0s 2202
50s 300s 30,0 s 30,0 s 30,0s 10,0 s 30,0 s 30,0s 2203
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 2204
60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 2205
60,0 s 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0s 2206
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 2207
1,0s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 2208
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 2209
5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 5,00 2301
0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 2302
0 ms 0 ms 0 ms 0 ms 0 ms 0ms 0ms 0ms 2303
0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 2304
AV AV AV AV AV AV AV AV 2305
AV AV AV AV AV AV AV AV 2501

OHz /0 OHz /0 OHz /0 | OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 | OHz /0
rpm rpm rpm rpm rpm rpm rpm rpm 2502

OHz /0 OHz /0 OHz /0 | OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 | OHz /0
rpm rpm rpm rpm rpm rpm rpm rpm 2503

OHz /0 OHz /0 OHz /0 | OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 | OHz /0
rpm rpm rpm rpm rpm rpm rpm rpm 2504

OHz /0 OHz /0 OHz /0 | OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 | OHz /0
rpm pm rpm rpm rpm rpm rpm rpm 2505

OHz /0 OHz /0 OHz /0 | OHz /0 OHz /0 OHz /0 OHz /0 | OHz /0
pm pm rpm rpm rpm rpm rpm rpm 2506

OHz /0 OHz /0 OHz /0 | OHz /0 OHz /0 0Hz /0 OHz /0 | OHz /0
rpm rpm rpm rpm rpm rpm rpm rpm 2507
PA PA PA PA PA PA PA PA 2601
AV AV AV AV AV AV AV AV 2602
ov oV oV ov oV oV oV ov 2603
80 % 80 % 80 % 80 % 80 % 80 % 80 % 80 % 2604

KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA- | KVADRA-
KVADRA- TISK TISK TISK TISK TISK TISK TISK 2605
4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 4 kHz 2606
PA PA PA PA PA PA PA PA 2607
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0 % 0% 2608
FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN 2609
FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN 2619
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
- namn index 1 2 3 4 5 6
UNDER-  |BRYTP KYL-
29 HALL FLAKT 2901 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
RAKNARE
KYLFLAKT | 2902 ] 0,0kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
BRYTP
MEGAVARV 2903 | 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv
RAKNARE
MEGAVARV 2904 | 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv
BRYTP
DRIFTTID 2905 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
RAKNARE
DRIFTTID 2906 | 0,0kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh
BRYTP MWh | 2907 | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh
RAKNARE
MWh 2908 | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh
AI<MIN FUNK-
30 FEL TION 3001 | EJVALD | EJVALD | EJVALD EJVALD | EJVALD | EJVALD
FUNKTIO-  [PANEL BORT-
NER FALL 3002 FEL FEL FEL FEL FEL FEL
EXTERNTFEL
1 3003 | EJVALD | EJVALD | EJVALD EJVALD | EJVALD | EJVALD
EXTERNT FEL
2 3004 | EJVALD | EJVALD | EJVALD EJVALD | EJVALD | EJVALD
MOTOR
OVERLAST 3005 FEL FEL FEL FEL FEL FEL
MOTOR
TERM TID 3006 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s
MOTOR BEL
KURVA 3007 ] 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
NOLLVARV
BEL 3008 70 % 70 % 70 % 70 % 70 % 70 %
BRYTPUNKT | 3009 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz
FASTLASN
FUNK 3010 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
FASTLASN
FREKV 3011 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz
FASTLASN
TID 3012 20s 20s 20s 20s 20s 20s
JORDFEL
UTGANG 3017 TILL TILL TILL TILL TILL TILL
KOMM MOD
FELFUNK 3018 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
KOMM FEL
TID 3019 10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0 s 10,0s
Al1 FELNIVA | 3021 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
Al2 FELNIVA | 3022 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
ANSLUT-
NINGSFEL 3023 TILL TILL TILL TILL TILL TILL
STYRKORT
TEMPFEL 3024 TILL TILL TILL TILL TILL TILL
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Internt
tidur, " Dubbla
Vaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
Par.-
7 8 9 10 11 12 13 14 index | Anv
0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 2901
0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 2902

0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 2903

0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 0 Mvarv 2904

0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0kh 0,0 kh 2905

0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 0,0 kh 2906

0,0MWh | 0,0 MWh | 0,0MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 2907

0,0 MWh | 0,0 MWh { 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 0,0 MWh | 2908

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3001

FEL FEL FEL FEL FEL FEL FEL FEL 3002

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3003

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3004

FEL FEL FEL FEL FEL FEL FEL FEL 3005

1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 1050 s 3006

100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 3007

70 % 70 % 70 % 70 % 70 % 70 % 70 % 70 % 3008

35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 35 Hz 3009

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3010

20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 3011

20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 3012

TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL 3017

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3018

10,0s 10,0s 10,0s 10,0s 10,0s 10,0s 10,0 s 10,0s 3019
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 3021
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 3022
TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL 3023
TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL 3024
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
ANTAL FOR-
31 AUTOM SOK 3101 5 5 5 5 5 5
ATER-
STALLN  |FORSOKSTID | 3102] 30,0 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s
FORDROJ-
NING 3103 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s
OVERSTROM | 3104 FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN
OVERSPAN-
NING 3105 TILL TILL TILL TILL TILL TILL
UNDERSPAN-
NING 3106 TILL TILL TILL TILL TILL TILL
Al SIG-
NAL<MIN 3107 TILL TILL TILL TILL TILL TILL
EXTERNT FEL| 3108 TILL TILL TILL TILL TILL TILL
OVERVAK 1 UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK-
32 OVER- PARAM 3201 VENS VENS VENS VENS VENS VENS
VAKNING  [BVERVAK 1
GR LAG 3202 | 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
GVERVAK 1
GR HOG 3203 ] 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz
GVERVAK 2 - j i ] j j
PARAM 3204 | STROM STROM STROM STROM STROM STROM
OVERVAK 2
GR LAG 3205 - - - - - -
GVERVAK 2
GR HOG 3206 - - - - - -
OVERVAK 3
PARAM 3207 | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT
OVERVAK 3
GR LAG 3208 | 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
OVERVAK 3
GR HOG 3209 ] 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
PROGRAM- Firmware- | Firmware- | Firmware- | Firmware- | Firmware- | Firmware-
33 INFOR- VERSION 3301 version version version version version version
MATION  TAPPL PROGR
VERS 3302 0 0 0 0 0 0
TEST DATUM | 3303 0 0 0 0 0 0
FRO DATA 3304 - - - - - -
PARAMETER Par-tabell- | Par-tabell- | Par-tabell- | Par-tabell- | Par-tabell- | Par-tabell-
TABELL 3305 vers. vers. Vers. Vers. vers. Vers.
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Internt
tidur, " Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
Par.-
7 8 9 10 11 12 13 14 index | Anv
5 5 5 5 5 5 5 5 3101

30,0s 30,0s 30,0 s 30,0 s 30,0s 30,0 s 30,0 s 30,0s 3102

6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 6,0s 3103

FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN 3104

TILL TILL TILL TILL TILL FRAN TILL TILL 3105

TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL 3106

TILL TILL TILL TILL TILL FRAN TILL TILL 3107

TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL TILL 3108

UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK-

VENS VENS VENS VENS VENS VENS VENS VENS 3201
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 3202
50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 3203
STROM STROM STROM STROM STROM STROM STROM STROM 3204

- - - - - - - - 3205

- - - - - - - - 3206

MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT [ MOMENT | MOMENT | MOMENT | MOMENT | 3207

100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % | 3208

100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % | 3209
Firmware- | Firmware- | Firmware- | Firmware- | Firmware- | Firmware- | Firmware- | Firmware-

version version version version version version version version 3301

0 0 0 0 0 0 0 0 3302

0 0 0 0 0 0 0 0 3303

- - - - - - - - 3304
Par-tabell- | Par-tabell- | Par-tabell- | Par-tabell- | Par-tabell- | Par-tabell- | Par-tabell- | Par-tabell-

version Vers. vers. Vers. Vers. Vers. vers. version 3305
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
SIGNAL 1 UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK-
34 HAND- PARAM 3401 | VENS VENS VENS VENS VENS VENS
PANEL
SIGNAL 1 MIN| 3402 ] 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz
SIGNAL 1
MAX 3403 | 500,0 Hz | 500,0 Hz | 500,0 Hz | 500,0 Hz | 500,0 Hz | 500,0 Hz
UTDATA 1
DECIMAL 3404 | DIREKT | DIREKT | DIREKT | DIREKT | DIREKT | DIREKT
UTDATA 1
ENHET 3405 % % % % % %
UTDATA 1 MIN| 3406 | 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
UTDATA 1
MAX 3407 | 1000,0 % | 1000,0 % | 1000,0 % | 1000,0 % | 1000,0 % | 1000,0 %
SIGNAL 2 - - - - - -
PARAM 3408 | STROM | STROM | STROM | STROM | STROM | STROM
SIGNAL 2 MIN| 3409] 00A 0,0A 0,0 A 0,0A 0,0A 0,0A
SIGNAL 2
MAX 3410 - - - - - -
UTDATA 2
DECIMAL 3411 | DIREKT | DIREKT | DIREKT | DIREKT | DIREKT | DIREKT
UTDATA 2
ENHET 3412 A A A A A A
UTDATA2MIN| 3413| 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A
UTDATA 2
MAX 3414 - - - - - -
SIGNAL 3
PARAM 3415 Al1 Al Al Al1 Al1 Al1
SIGNAL3MIN| 3416 ] 0,0% 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
SIGNAL 3
MAX 3417 ] 1000% | 100,0% | 100,0% | 100,0% | 100,0% | 100,0 %
UTDATA 3
DECIMAL 3418 | DIREKT | DIREKT | DIREKT | DIREKT | DIREKT | DIREKT
UTDATA 3
ENHET 3419 \ v v \ \ v
UTDATA3MIN| 3420| 0,0V 0,0V 0,0V 0,0V 0,0V 0,0V
UTDATA 3
MAX 3421 100V 10,0 V 10,0 V 10,0 V 10,0 V 10,0 V
TEMP MAT INGEN INGEN INGEN INGEN INGEN INGEN
35 MOTOR METOD 3501 | GIVARE | GIVARE | GIVARE | GIVARE | GIVARE | GIVARE
TEMP TEMP AI1/AI2
MATNING  |yaL 3502 Al1 Al1 Al Al Al1 Al1
110 ¢/ | 110 ¢/ | 110 ¢/ | 110 ¢/ | 110 c/ | 110 C/
TEMP LARM- 1500 ohm / | 1500 ohm /| 1500 ohm / | 1500 ohm / | 1500 ohm / | 1500 ohm /
NIVA 3503 0 0 0 0 0 0
130 C/ | 130 ¢/ | 130 ¢/ | 130 ¢/ | 130 c/ | 130 c/
TEMP FEL- 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm /
NIVA 3504 0 0 0 0 0 0
352 Parameterlista och beskrivningar



ACH550-01 Anvéndarhandledning

Internt
tidur, " Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
Par.-
7 8 9 10 11 12 13 14 index | Anv
UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK-
VENS VENS VENS VENS VENS VENS VENS VENS 3401
0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 3402
500,0 Hz | 500,0Hz | 500,0 Hz | 500,0 Hz | 500,0 Hz | 500,0 Hz | 500,0 Hz | 500,0 Hz | 3403
DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT | 3404
% % % % % % % % 3405
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 3406
1000,0 % | 1000,0 % | 1000,0 % | 1000,0 % | 1000,0 % [ 1000,0 % | 1000,0 % | 1000,0 % | 3407
STROM STROM STROM STROM STROM STROM STROM STROM 3408
0,0A 0,0 A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 3409
- - - - - - - - 3410
DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT | 3411
A A A A A A A A 3412
00A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 0,0A 3413
- - - - - - - - 3414
Al Al MOMENT | MOMENT Al1 Al1 Al1 EJ VALD | 3415
0,0 % 0,0 % -200,0 % | -200,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % - 3416
100,0 % 100,0 % 200,0 % 200,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % - 3417
DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT DIREKT | 3418
\ \ % % \ \ \ - 3419
0,0V 0,0V -200,0 % | -200,0 % 0,0V 0,0V 0,0V - 3420
10,0 V 10,0 V 200,0 % 200,0 % 10,0 V 10,0 V 10,0 V - 3421
INGEN INGEN INGEN INGEN INGEN INGEN INGEN
INGEN GIVARE GIVARE GIVARE GIVARE GIVARE GIVARE GIVARE | 3501
Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 Al 3502
110 C/ 110 C/ 110 C/ 110 C/ 110 C/ 110 C/ 110 C/ 110 C/
1500 ohm /| 1500 ohm / | 1500 ohm /| 1500 ohm / | 1500 ohm / | 1500 ohm/ | 1500 ohm / | 1500 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0 3503
130 C/ 130 C/ 130 C/ 130 C/ 130 C/ 130 C/ 130 C/ 130 C/
4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / | 4000 ohm / { 4000 ohm / | 4000 ohm /
0 0 0 0 0 0 0 0 3504
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
36 TIDUR VAL TID FUNK| 3601 | EJVALD | EJVALD | EJVALD EJVALD | EJVALD | EJVALD
FUNKTION [TIDUR1
START TID 3602 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TIDUR1 STOP
TID 3603 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TIDUR1
START DAG 3604 | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG
TIDUR1 STOP
DAG 3605 | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG
TIDUR2
START TID 3606 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TIDUR2 STOP
TID 3607 ] 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TIDUR2
START DAG 3608 | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG
TIDUR2 STOP
DAG 3609 | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG
TIDUR3
START TID 3610 | 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TIDUR3 STOP
TID 3611 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TIDUR3
START DAG 3612 | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG
TIDUR3 STOP
DAG 3613 | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG
TIDUR4
START TID 3614 ] 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TIDUR4 STOP
TID 3615] 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TIDUR4
START DAG 3616 | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG
TIDUR4 STOP
DAG 3617 | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG
TIMER FUNK | 3622 ] EJVALD | EJVALD | EJVALD EJVALD | EJVALD | EJVALD
TIMER TID 3623 ] 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00
TIDUR 1
KALLA 3626 | EJVALD | EJVALD | EJVALD EJ VALD EJVALD | EJVALD
TIDUR 2
KALLA 3627 | EJVALD | EJVALD | EJVALD EJ VALD EJVALD | EJVALD
TIDUR 3
KALLA 3628 | EJVALD | EJVALD | EJVALD EJ VALD EJVALD | EJVALD
TIDUR 4
KALLA 3629 | EJVALD | EJVALD | EJVALD EJ VALD EJVALD | EJVALD
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Internt tid, . Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
7 8 9 10 11 12 13 14__| index | Anv
EJ VALD DI1 DI EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3601
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3602
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3603
MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | 3604
MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | 3605
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3606
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3607
MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | 3608
MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | 3609
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3610
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3611
MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | 3612
MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | 3613
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3614
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3615
MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | 3616
MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | MANDAG | 3617
EJ VALD DI3 DI3 EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3622
0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 0:00:00 3623
P1+P2+P3 | P1+P2+P3
EJ VALD +P4+B +P4+B EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3626
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3627
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3628
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3629
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
OVERLAST
37 EGEN TYP 3701 ]| EJVALD | EJVALD | EJVALD EJVALD | EJVALD | EJVALD

LAST- OVERLAST

KURVA FUNK 3702 FEL FEL FEL FEL FEL FEL
OVERLAST
TID 3703 20s 20s 20s 20s 20s 20s
LAST FREK-
VENS 1 3704 5Hz 5 Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5 Hz
LAST
MOMENT1 3705 10 % 10 % 10 % 10 % 10 % 10 %
LAST
MOMENT1 3706 ] 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 %
LAST FREK-
VENS 2 3707 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz
LAST
MOMENT2 3708 15 % 15 % 15 % 15 % 15 % 15 %
LAST
MOMENT2 3709 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 %
LAST FREK-
VENS 3 3710 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz
LAST
MOMENT3 3711 25 % 25 % 25 % 25 % 25 % 25 %
LAST
MOMENT3 37121 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 %
LAST FREK-
VENS 4 3713 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
LAST
MOMENT4 3714 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 %
LAST
MOMENT4 3715] 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 %
LAST FREK-
VENS 5 3716 ] 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz
LAST
MOMENT5 3717 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 %

LAST
MOMENTS 3718 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 %
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Internt tid, . Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
7 8 9 10 1 12 13 14 | index [anv
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 3701
FEL FEL FEL FEL FEL FEL FEL FEL 3702
20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 20s 3703
5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 5Hz 3704
10 % 10 % 10 % 10 % 10 % 10 % 10 % 10 % 3705
300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 3706
25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 25 Hz 3707
15 % 15 % 15 % 15 % 15 % 15 % 15 % 15 % 3708
300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 3709
43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 43 Hz 3710
25 % 25 % 25 % 25 % 25 % 25 % 25 % 25 % 3711
300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 3712
50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 3713
30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 3714
300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 3715
500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 3716
30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 30 % 3717
300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 300 % 3718
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
FORSTARK-
40 PROCESS- |NING 4001 2,5 0,7 0,7 2,5 2,5 2,5
REG 1 INTEGRA-
TIONSTID 4002 30s 10,0s 10,0s 3,0s 3,0s 30s
DERIVE-
RINGSTID 4003 00s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 00s
DERIVER-FIL-
TER 4004 10s 1,0s 10s 10s 10s 1,0s
REGL AVVIK
INV 4005 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
ENHET 4006 % % % % % %
SKALNING
ENHET 4007 1 1 1 1 1 1
0 % VARDE 4008 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
100 % VARDE | 4009 | 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
BORVARDE
VAL 4010 PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL
INTERNT
BORVARDE 4011 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 %
BORVARDE
MIN 4012 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
BORVARDE
MAX 40131 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
VAL AV 4014 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1
FLODESKON-
STANT 4015 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
ARVARDE 1
INGANG 4016 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ARVARDE 2
INGANG 4017 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ARVARDE 1
MIN 4018 0 % 0% 0 % 0 % 0 % 0 %
ARVARDE 1
MAX 4019 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
ARVARDE 2
MIN 4020 0 % 0% 0% 0% 0 % 0%
ARVARDE 2
MAX 4021 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
VAL VILO-
FUNKTION 4022 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
GRANS VILO-
FUNK 4023] 0,0Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz
VILO FOR-
DROJNING 40241 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
ATER-
STARTS NIVA | 4025 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
ATER FOR-
DROJNING 4026 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s
VAL PID-REG REGULA- | REGULA- | REGULA- | REGULA- | REGULA- | REGULA-
1-2 4027 TOR 1 TOR 1 TOR 1 TOR 1 TOR 1 TOR 1
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Internt tid, . Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
7 8 9 10 1 12 13 14| index | Anv
25 25 1,0 25 25 0,7 25 1,0 4001
30s 30s 60,0 s 3.0s 30s 10,0s 30s 60,0 s 4002
0,0s 00s 00s 0,0s 00s 00s 00s 00s 4003
10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 4004
NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ 4005
% % % % % % % % 4006
1 1 1 1 1 1 1 1 4007
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 4008
100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % | 4009
PANEL PANEL Al PANEL INTERN INTERN PANEL Al 4010
40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 50,0 % 50,0 % 40,0 % 40,0 % 4011
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 4012
100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % | 4013
ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 4014
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 4015
Al2 Al2 Al2 A2 Al2 Al2 A2 Al2 4016
Al2 Al2 Al2 A2 Al2 Al2 A2 Al2 4017
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4018
100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 4019
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4020
100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 4021
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 4022
0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 4023
60,0 s 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 4024
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 4025
0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 4026
REGULA- | REGULA- | REGULA- REGULA- | REGULA-
REGULA- [ TOR 1 TOR 1 TOR 1 DI3 DI3 TOR 1 TOR 1 4027
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
FORSTARK-
41 PROCESS- |NING 4101 25 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
REGLE-  [INTEGRA-
RING 2 TIONSTID 4102| 30s 60,0 s 60,0’ s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
DERIVE-
RINGSTID 4103] 00s 00s 0,0s 00s 00s 00s
DERIVER-FIL-
TER 4104 10s 10s 10s 10s 10s 10s
REGL AVVIK
INV 4105 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
ENHET 4106 % % % % % %
SKALNING
ENHET 4107 1 1 1 1 1 1
0% VARDE |4108] 0,0% 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
100 % VARDE | 4109 | 100,0% | 100,0% | 100,0% | 100,0% | 100,0% | 100,0%
BORVARDE
VAL 4110 | PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL PANEL
INTERNT
BORVARDE | 4111 | 40,0% 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 %
BORVARDE
MIN 4112 00% 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
BORVARDE
MAX 4113 | 1000% | 100,0% | 100,0% | 100,0% | 100,0% | 100,0%
VAL AV . . . . . .
ARVARDE 4114 |  ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1
FLODESKON-
STANT 4115 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
ARVARDE 1
INGANG 4116 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ARVARDE 2
INGANG 4117 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ARVARDE 1
MIN 4118 0% 0% 0% 0% 0% 0%
ARVARDE 1
MAX 4119 100% 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
ARVARDE 2
MIN 4120 0% 0% 0% 0% 0% 0%
ARVARDE 2
MAX 4121| 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
VAL VILO-
FUNKTION 4122 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
GRANS VILO-
FUNK 4123| 0,0Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz
VILO FOR-
DROJNING | 4124 600s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0s 60,0 s
ATER-
STARTSNIVA | 4125] 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
ATER FOR-
DROJNING | 4126 0,50s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s
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Internt
tidur, " Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
7 8 9 10 1 12 13 14__| index | Anv
1,0 25 1,0 25 25 0,7 1,0 1,0 4101
60,0 s 30s 60,0 s 3.0s 30s 10,0s 30s 60,0 s 4102
0,0s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 4103
10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 4104
NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ 4105
% % % % % % % % 4106
1 1 1 1 1 1 1 1 4107
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 4108
100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % | 4109
PANEL PANEL Al PANEL INTERN INTERN PANEL Al 4110
40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 100,0 % 100,0 % 40,0 % 40,0 % 4111
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 4112
100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0% | 4113
ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 4114
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 4115
Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 A2 4116
Al2 Al2 Al2 A2 Al2 Al2 A2 A2 4117
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4118
100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 4119
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4120
100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 4121
EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 4122
0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 0,0 Hz 4123
60,0 s 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0s 60,0s 60,0 s 60,0 s 4124
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 4125
0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 4126
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
- namn index 1 2 3 4 5 6
EXTERN/ |FORSTARK-
42 TRIM NING 4201 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
PID INTEGRA-
TIONSTID 4202 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s
DERIVE-
RINGSTID 4203 00s 0,0s 00s 0,0s 0,0s 00s
DERIVER-FIL-
TER 4204 10s 1,0s 10s 10s 10s 1,0s
REGL AVVIK
INV 4205 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
ENHET 4206 % % % % % %
SKALNING
ENHET 4207 1 1 1 1 1 1
0%VARDE | 4208 | 0,0% 00% 00% 00% 0,0 % 0,0 %
100 % VARDE | 4209 | 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
BORVARDE
VAL 4210 All Al1 Al All All All
INTERNT
BORVARDE 4211 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 %
BORVARDE
MIN 4212 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
BORVARDE
MAX 42131 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
VAL AV ) ) ] ) ) )
ARVARDE 4214 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1
FLODESKON-
STANT 4215| EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
ARVARDE 1
INGANG 4216 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ARVARDE 2
INGANG 4217 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2
ARVARDE 1
MIN 4218 0 % 0% 0 % 0 % 0 % 0 %
ARVARDE 1
MAX 4219 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
ARVARDE 2
MIN 4220 0 % 0% 0% 0% 0 % 0%
ARVARDE 2
MAX 4221 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
AKTIVERA 4228 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
OFFSET 4229 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
TRIM VAL 4230 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
TRIM SKAL-
NING 4231 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
ANDRING AV - ) ) ) . )
KALLA 4232 | PID2BORV | PID2BORV | PID2BORYV | PID2BORYV | PID2BORV | PID2BORV
45 ENERGI- ENERGIPRIS | 4502 0 0 0 0 0 0
BESPARING[CO2 KONV
FAKTOR 4507 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5
PUMPEFFEKT| 4508 | 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
ENERGI
ATERSTALL | 4509 KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR
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Internt
tidur, " Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
7 8 9 10 1 12 13 14| index |anv
1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 4201
60,0 s 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 4202
00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 00s 4203
10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 10s 4204
NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ 4205
% % % % % % % % 4206
1 1 1 1 1 1 1 1 4207
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 4208

100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % | 4209

Al All Al Al All Al All Al 4210

40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 40,0 % 4211

0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 4212

100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % | 4213

ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 ARV1 4214

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 4215

Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 A2 A2 4216
Al2 Al2 Al2 A2 Al2 Al2 A2 A2 4217
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4218

100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 4219

0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 4220

100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 100 % 4221

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 4228

0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 4229

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 4230

0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 4231

PID2BORV | PID2BORV | PID2BORV | PID2BORV | PID2BORV | PID2BORV | PID2BORV | PID2BORV| 4232

0 0 0 0 0 0 0 0 4502

0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5 4507

100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % | 4508

KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR 4509
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
FALTBUSS ODEFI- ODEFI- ODEFI- ODEFI- ODEFI- ODEFI-
51 EXT TYP 5101 | NIERAD NIERAD NIERAD NIERAD NIERAD NIERAD
KOmMM FALTBUSS  |5102..
MOoDUL PAR2..26  [0,512 0 0 0 0 0 0
FBA PAR
UPPDAT 5127 | KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR
CPIFILFW
REV 5128 | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex
INSTALLN FIL
ID 5129 | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex
INSTALLN FIL
REV 2130 ] 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex
FBA STATUS | 5131 - - - - - -
FBA CPI FW
REV 5132 | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex [ 0000 hex
FBA APPL FW
REV 5133 ] 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex [ 0000 hex [ 0000 hex
52 PANEL STATIONS NR | 5201 1 1 1 1 1 1
KoMM OVERF HAS-
TIGHET 5202 9.6kb/s | 9,6kb/s | 96kbils | 9,6kbis | 96kbis | 9,6kbls
PARITET 5203 8N1 8N1 8N1 8N1 8N1 8N1
GODKANT
MEDD 5204 - - - - - -
PARITETSFEL | 5205 - - - - - -
FLANK FEL 5206 - - - - - -
BUFFERT FEL| 5207 - - - - - -
CRC FEL 5208 - - - - - -
IFB PROTO-
3 IFB KOLL ID 5301 0 0 0 0 0 0
BUSKOMM [[FBSTA-
TIONS NR 5302 1 1 1 1 1 1
IFB OVERF
HAST 5303 ] 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s
IFB PARITET | 5304 0 0 0 0 0 0
IFB KOMM
PROFIL 5305 0 0 0 0 0 0
IFB GODKANT
MEDD 5306 0 0 0 0 0 0
IFB CRC FEL | 5307 0 0 0 0 0 0
IFB UART FEL | 5308 0 0 0 0 0 0
IFB STATUS 5309 - - - - - -
IFB PAR 5310..
10...20 0,532 0 0 0 0 0 0
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Internt
tidur, " Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska PID varvt. E-bypass styrning
7 8 9 10 11 12 13 14| index [ Anv
ODEFI- ODEFI- ODEFI- ODEFI- ODEFI- ODEFI- ODEFI- ODEFI-
NIERAD NIERAD NIERAD NIERAD NIERAD NIERAD NIERAD NIERAD 5101
0 0 0 0 0 0 0 0 °3056
KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR KLAR 5127
0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 5128
0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 5129
0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 2130
- - - - - - - - 5131
0000 hex | 0000 hex | 0000 hex [ 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 5132
0000 hex | 0000 hex | 0000 hex [ 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 0000 hex | 5133
1 1 1 1 1 1 1 1 5201
9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 5202
8N1 8N1 8N1 8N1 8N1 8N1 8N1 8N1 5203
- - - - - - - - 5204
R - - - - - - - 5205
- - - - - - - - 5206
- - - - - - - - 5207
- - - - - - - - 5208
0 0 0 0 0 0 0 0 5301
1 1 1 1 1 1 1 1 5302
9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s 9,6 kb/s | 5303
0 0 0 0 0 0 0 0 5304
0 0 0 0 0 0 0 0 5305
0 0 0 0 0 0 0 0 5306
0 0 0 0 0 0 0 0 5307
0 0 0 0 0 0 0 0 5308
- - - - - - - - 5309
5310...
0 0 0 0 0 0 0 0 5320
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK-
64 LAST SIGNAL TVL | 6401 VENS VENS VENS VENS VENS VENS
ANALYS
FILT TID TVL | 6402 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s 0,1s

ATERST TVL | 6403 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD

UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK- | UTFREK-
AL2 SIGNAL | 6404 VENS VENS VENS VENS VENS VENS

BAS SIGNAL
AL2

6405 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz

TOPP VARDE | 6406 - - - - - -

MAX VARDE 1| 6407 - - - - - -

MAX VARDE 2| 6408 - - - - B N
STROM VID
TVARDE 6409 - - - - B N
UDC VID
TVARDE 6410 - . B . B B
FREKV VID
TVARDE 6411 - - - - B N
TIDATER-
STALLN 1 6412 - - - . B B
TIDATER-
STALLN 2 6413 - - - . B B

AL10TILL 10 | 6414 - - - - - -

AL1 10 TILL 20| 6415 - - - - - -

AL120 TILL 30| 6416 - - - - - -

AL1 30 TILL 40{ 6417 - - - - - -

AL140TILL 50( 6418 - - - - - _

AL150 TILL 60| 6419 - - - - - _

AL160 TILL 70{ 6420 - - - - - -

AL170TILL 80| 6421 - - - - - -

AL1 80 TILL 90| 6422 - - - - - -
AL190 TILL
100

6423 - - - - - -

AL2 0 TILL 10 | 6424 - - - - - -

AL2 10 TILL 20| 6425 - - - - - -

AL2 20 TILL 30| 6426 - - - - - -

AL2 30 TILL 40( 6427 - - - - - -

AL2 40 TILL 50( 6428 - - - - - -

AL2 50 TILL 60| 6429 - - - - - -

AL2 60 TILL 70{ 6430 - - - - - -

AL2 70 TILL 80| 6431 - - - - - -

AL2 80 TILL 90| 6432 - - - - - -
AL2 90 TILL
100

6433 - - - - - -
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Vaxlande
pumpar

Internt
tidur

Internt
tidur,
konst.

varvta

Oka
minska

Dubbla
Pl

Dubbla
PID, konst.
varvt.

E-bypass

Manuell
styrning

7

8

9

10

11

12

13

14

Par.-
index

Anv

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

6401

0,1s

0,1s

0,1s

0,1s

0,1s

0,1s

0,1s

0,1s

6402

EJ VALD

EJ VALD

EJ VALD

EJ VALD

EJ VALD

EJ VALD

EJ VALD

EJ VALD

6403

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

UTFREK-
VENS

6404

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

50 Hz

6405

6406

6407

6408

6409

6410

6411

6412

6413

6414

6415

6416

6417

6418

6419

6420

6421

6422

6423

6424

6425

6426

6427

6428

6429

6430

6431

6432

6433
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HVAC Franlufts- Kyltorns- Booster-
grund  Tilluftsflakt flakt flakt Kondensor  pump
Parameter- Par.-
namn index 1 2 3 4 5 6
REFERENS
81 PFC STEG 1 8103| 00% 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
OVERORD- [REFERENS
NAD STEG 2 8104| 00% 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
REFERENS
STEG 3 8105] 00% 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
STARTFREK-
VENS 1 8109 | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz
STARTFREK-
VENS 2 8110 | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0 Hz
STARTFREK-
VENS 3 8111 | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0Hz | 50,0 Hz
LAG FREK-
VENS 1 8112 | 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz
LAG FREK-
VENS 2 8113 | 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz
LAG FREK-
VENS 3 8114 | 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz | 250Hz
HJMOT _
STARTFORD | 8115] 50s 50s 50s 50s 50s 50s
HJMOT _
STOPPFORD | 8116 ] 3,0s 30s 30s 30s 30s 30s
ANTAL
HJALPMOT | 8117 1 1 1 1 1 1
AUTOVAXEL
INTERV 8118 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
AUTOVAXEL
NIVA 8119 | 50,0 % 50,0 % 50,0 % 50,0 % 50,0 % 50,0 %
FORREG-
LINGAR 8120 DI4 Dl4 DI4 DI4 DI4 DI4
REG FORBI-
KOPPL 8121 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
PFC START
FORDR 8122 050s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 0,50 s
VAL AV PFC
FUNK 8123 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
ACC, STOPP
HJMOT 8124 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
RET, START
HJMOT 8125 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
TIDUR AUTO-
VAXL 8126 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
ANT MOTO-
RER 8127 2 2 2 2 2 2
HJMOT STAR- JAMND- | JAMND- | JAMND- | JAMND- | JAMND- | JAMN D-
TORDER 8128 TID TID TID TID TID TID
9g TILLVALS- [KOMM PRO-
MODULER |TOKOLL 9802 | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD
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Internt
tidur, " Dubbla
Véaxlande Internt konst. Oka Dubbla PID, konst. Manuell
pumpar tidur varvtal minska Pl varvt. E-bypass styrning
Par.-
7 8 9 10 11 12 13 14 index | Anv
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 8103
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 8104
0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 8105

50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 8109

50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 8110

50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 8111

25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 8112

25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 8113

25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 25,0 Hz 8114

50s 50s 50s 50s 50s 50s 50s 50s 8115
30s 30s 3.0s 30s 30s 30s 30s 30s 8116
1 1 1 1 1 1 1 1 8117

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 8118

50,0 % 50,0 % 50,0 % 50,0 % 50,0 % 50,0 % 50,0 % 50,0 % 8119

Dl4 DI4 DI4 DI4 DI4 DI4 Dl4 Dl4 8120
NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ 8121
0,50s 0,50s 0,50 s 0,50 s 0,50s 0,50 s 0,50 s 0,50 s 8122

AKTIV EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 8123

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 8124

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 8125

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | 8126

2 2 2 2 2 2 2 2 8127
JAMN D- | JAMND- | JAMND- | JAMND- | JAMND- | JAMND- | JAMND- | JAMN D-
TID TID TID TID TID TID TID TID 8128

EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD | EJVALD [ EJVALD | EJVALD | 9802
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Diagnostik och underhall

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel innehaller information om feldiagnostik,
felkorrigering, aterstallning och underhall av frekvensomriktaren

VARNING! Férsok inte mata, byta delar eller vidta andra
serviceatgarder som inte beskrivs i denna handledning. Saddan
atgard innebar att garantin upphor att galla och att det uppstar
risk for felfunktioner, 6kad stillestandstid och hoga kostnader.

VARNING! Allt installations- och underhéllsarbete pa elektrisk
utrustning som beskrivs i detta kapitel maste utféras av en
kompetent elektriker. Sakerhetsinstruktionerna pa sid 7 maste
foljas.
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Diagnostikbilder

Frekvensomriktaren detekterar felsituationer och rapporterar

dem med:

» gron och rod lysdiod pa frekvensomriktarens kapsling

+ statuslysdioden pa manéverpanelen (om en HVAC-
mandverpanel ar ansluten till frekvensomriktaren)

» mandverpaneldisplayen (om en HVAC-mandéverpanel ar
ansluten till frekvensomriktaren)

» parameterbitarna felord och larmord (parametrarna 0305 till
0309). Se Grupp 03: FALTBUSOVERVAKNING.

Hur informationen visas beror pa hur allvarligt felet ar. Du kan

specificera allvarlighetsgraden for manga fel genom att instruera

frekvensomriktaren att:

» ignorera felsituationen

» rapportera situationen som ett larm

» rapportera situationen som ett fel.

Rod - fel

Frekvensomriktaren signalerar att den har detekterat att

allvarligt fel, genom att:

+ tanda den réda lysdioden pa frekvensomriktaren (lysdioden
lyser antingen med fast sken eller blinkar)

+ visa fast rott sken fran lysdioden pa mandverpanelen (om
den ar ansluten till frekvensomriktaren)

» satta motsvarande bit i ett felord, parameter (0305 till 0307)

» ersatta det som visas pa mandverpanelens display med en
felkod

» stoppa motorn (om den var i drift).

Felkoden pa mandverpanelens display ar temporar.

Felmeddelandet férsvinner om man trycker pa nagon av féljande

tangenter: MENU, ENTER, PIL UPP, eller PIL NER.

Meddelandet aterkommer efter nagra sekunder om man inte ror

mandverpanelen och felet fortfarande ar aktivt.
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Blinkande grén — larm

Da det galler mindre allvarliga fel - som kallas varningar - ar

diagnostiken att betrakta som rekommendation. | dessa

situationer rapporterar frekvensomriktaren helt enkelt att den har

detekterat nagonting "ovanligt". Da gor frekvensomriktaren

foljande:

 visar blinkande gront sken pa frontpanelen (géaller inte larm
fran felaktig hantering av mandverpanelen)

 visar blinkande grént sken fran lysdioden pa
mandverpanelen (om den ar ansluten till frekvensomriktaren)

+ satter motsvarande bit i larmordsparametern (0308 eller
0309). Se Grupp 03: FALTBUSOVERVAKNING fér
bitdefinitioner.

» ersatter det som visas pa mandverpanelens display med en
larmkod och/eller ett namn.

Varningsmeddelanden férsvinner fran displayen efter nagra

sekunder. Meddelandet visas pa nytt med jamna mellanrum sa

lange larmférhallandet foreligger.

Att atgarda fel
Rekommenderade atgarder vid fel ar:

1. Anvand tabellen Fellista pa sid 373 for att hitta och atgarda
grundorsaken till problemet.
2. Aterstall drivsystemet. Se Felaterstélining pa sid 383.

Fellista

Foljande tabell listar fel per kodnummer och beskriver vart
och ett. Felnamnet ar den langa form som visas pa
mandverpanelens display nar fel intraffar. Felnamnen som
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visas i felhistoriklage (se sid 89) och felnamn for
parameter 0401 SENASTE FEL kan vara kortare.

Felnamn i R
Fel- eina Beskrivning och
manover- : o
kod panel rekommenderad korrigerande atgard
1 OVERSTROM FOR HOG UTSTROM. KONTROLLERA OCH KORRI-

GERA:
» for hdg motorlast

« ofillracklig accelerationstid (parametrarna
2202 ACCEL TID 1 och 2205 ACCEL TID 2)

« fel i motor, motorkablar eller anslutningar.

2 | OVERSPANNING | LIKSPANNINGEN | MELLANLEDET AR FOR STOR. KON-

TROLLERA OCH KORRIGERA!

+ statiska eller transienta 6verspanningar i
matningskretsen

« ofillracklig retardationstid (parametrarna
2203 RETARD TID 1 och 2206 RETARD TID
2)

» underdimensionerad bromschopper (om
sadan finns).

3 OMR OVERTEMP | FREKVENSOMRIKTARENS KYLFLANS AR OVERHET-
TAD. TEMPERATUR VID ELLER OVER GRANSVARDE.
R1...R4:115 C

R5/R6: 125 C.

KONTROLLERA OCH KORRIGERA:

« flaktfel

* hinder for luftfléde

» smuts eller damm pa kylflansen
« fér hég omgivningstemperatur
» for hog motorlast.

4 KORTSLUTNING KORTSLUTNINGSSTROM KONTROLLERA OCH KORRI-
GERA:

» kortslutning i motorkabeln (-kablarna)
eller stérningar i

* motormatning.

5 RESERVERAD ANVANDS EJ
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Fel- Ir:ne;:%'::r_' Beskrivning och
kod panel rekommenderad korrigerande atgard

6 UNDER-SPANNING | LIKSPANNINGEN | MELLANKRETSEN AR INTE TILL-
RACKLIG. KONTROLLERA OCH KORRIGERA:

» en fas saknas i matningskretsen
» sakring utlost
* underspanning i matningsnatet.

7 A1 FEL BORTFALL AV ANALOG INGANG 1. DEN ANALOGA
INGANGENS VARDE UNDERSTIGER Al1 FELNIVA
(3021). KONTROLLERA OCH KORRIGERA:

+ kalla och anslutning for analog ingang

» parameterinstallningar for AI1 FELNIVA
(3021) och 3001 AI<MIN FUNKTION.

8 AI2 FEL BORTFALL AV ANALOG INGANG 2. DEN ANALOGA
INGANGENS VARDE UNDERSTIGER AI2 FELNIVA
(3022). KONTROLLERA OCH KORRIGERA:

+ kalla och anslutning fér analog ingang

» parameterinstallningar for AI2 FELNIVA
(3022) och 3001 AI<MIN FUNKTION.

9 MOT OVERLAST MOTORN AR FOR VARM ENLIGT FREKVENSOMRIKTA-
RENS UPPSKATTNING.

« Om motorn ar 6verbelastad.

» Justera parametrarna som anvands for
uppskattningar (3005...3009).

» Kontrollera temperatursensorer och
parametrarna i Grupp 35: MOTORTEMP
MATNING.
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Fel-
kod

Felnamn i
manover-
panel

Beskrivning och
rekommenderad korrigerande atgard

10

PANELBORTFALL

KOMMUNIKATIONEN MED MANOVERPANELEN BRYTS

OCH ANTINGEN:

» frekvensomriktaren befinner sig i lokal
styrning (displayen visar HAND), eller

« frekvensomriktaren fjarrstyrs (AUTO) och
ar parameterinstalld att ta emot
start/stopp, rotationsriktning eller
boérvarde fran mandverpanelen.

FOR ATT KORRIGERA, KONTROLLERA!

* kommunikationsledningar och
anslutningar

» parameter 3002 PANEL BORTFALL

» parametrarna i Grupp 10:
STYRINGANGAR och Grupp 11: VAL AV
REFERENS (om driftsattet ar AUTO).

11

ID KORFEL

IDENTIFIERINGSKORNINGEN HAR INTE GENOMFORTS
PA KORREKT SATT. KONTROLLERA OCH KORRIGERA!

* motoranslutningar.

12

MOTORFASTLAST

MOTOR ELLER DRIVEN UTRUSTNING FASTLAST.
MOTORN AR NARA FASTLASNING. KONTROLLERA
OCH KORRIGERA:

+ Overbelastning
« oftillracklig motoreffekt
» parametrar 3010...3012.

13

RESERVERAD

ANVANDS EJ

14

EXTERNT FEL 1

DIGITAL INGANG, DEFINIERAD ATT RAPPORTERA FOR-
STA EXTERNA FELET, AR AKTIV. SE PARAMETER 3003
EXTERNT FEL 1.

15

EXTERNT FEL 2

DIGITAL INGANG, DEFINIERAD ATT RAPPORTERA
ANDRA EXTERNA FELET, AR AKTIV. SE PARAMETER
3004 EXTERNT FEL 2.
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Fel-
kod

Felnamn i
manover-
panel

Beskrivning och
rekommenderad korrigerande atgard

16

JORDFEL

BELASTNINGEN PA MATNINGSNATET AR OBALANSE-
RAD.

« SOk efter fel i motor eller motorkabel.

» Kontrollera att motorkabeln inte ar langre
an den far vara.

OBs: OM JORDFELSSKYDDET DEAKTIVERAS KAN
GARANTIN UPPHORA ATT GALLA.

17

FORALDRAD

ANVANDS EJ

18

TERMISKT FEL

INTERNT FEL. TERMISTORN SOM MATER DEN
INTERNA TEMPERATUREN | FREKVENSOMRIKTARE AR
OPPEN ELLER KORTSLUTEN. KONTAKTA ABB (SE SID
4571).

19

INT KOMM FEL

INTERNT FEL. ETT KOMMUNIKATIONSRELATERAT
PROBLEM HAR DETEKTERATS MELLAN STYRKORT
OCH HUVUDKORT. KONTAKTA ABB (SE SID 457).

20

INT LAG SPAN

INTERNT FEL. FOR SPANNING DETEKTERAD PA
HUVUDKORTET. KONTAKTA ABB (SE SID 457).

21

STROM MATN

INTERNT FEL. UPPMATT STROM AR UTANFOR OMRA-
DET. KONTAKTA ABB (SE SID 457).

22

FASFEL INKOM

RIPPELSPANNINGEN | DC-MELLANKRETSEN FOR
HOG. KONTROLLERA OCH KORRIGERA:!

* bortfall av matningsfas
 sakring utldst.

23

RESERVERAD

ANVANDS EJ

24

OVERVARVTAL

MOTORNS VARVTAL AR HOGRE AN 120 % AV DET
STORRE VARDET (I STORLEK) AV 2001 MIN VARVTAL
ELLER 2002 MAX VARVTAL. KONTROLLERA OCH KOR-
RIGERA:

» parameterinstallningar for 2001 och 2002
+ lamplighet fér motorns bromsmoment

+ tilldmpbarhet for momentreglering

» bromschopper och motstand.

25

RESERVERAD

ANVANDS EJ

26

FRO NR FEL

INTERNT FEL. KONFIGURATIONSBLOCKETS FRO NR
AR INTE GILTIGT. KONTAKTA ABB (SE SID 457).
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Felnamn i I
Fel- - Beskrivning och
manover- : oy a
kod panel rekommenderad korrigerande atgard
27 | KONFIG FIL DEN INTERNA INSTALLNINGSFILEN HAR ETT FEL.
KONTAKTA ABB (SE SID 457).
28 | SERIELL1 FEL TIMEOUT FOR FALTBUSSKOMMUNIKATION. KONTROL-
LERA OCH KORRIGERA:!
« felkonfigurering (3018 KOMM MOD FELFUNK
och 3019 KOMM FEL TID)
» kommunikationsinstallningar (Grupp 51:
KOMM MODUL eller Grupp 53:
INBYGGD BUSKOMM beroende pa
omstandigheterna)
* bristande kontakt och/eller brus pa
ledning.
29 | IFB KONFIG FIL FEL | AVLASNING AV KONFIGURERINGSFILEN FOR
FALTBUSSADAPTERN.
30 |FORCERAD FELUTLOSNING TVINGAD AV FALTBUSS. SE FALTBUS-
UTLOSNING SENS ANVANDARHANDLEDNING.
31 |IFB1 FELKOD RESERVERAD FOR ANVANDNING AV
2 5 INBYGGD BUSSKOMMUNIKATION. BETYDELSEN
IFB BEROR PA PROTOKOLLET.
33 |IFB3
34 | FASFEL MOTOR | FEL I MOTORKRETS. EN AV MOTORFASERNA HAR
FALLIT BORT. KONTROLLERA OCH KORRIGERA:
* motorfel
* kabel, tempévervak
+ Overhettningsskydd fel (om sadant
anvands)
+ internt fel.
35 UTG KABLAGE FEL | KRAFTKABLAR MISSTANKT. KONTROLLERA OCH
KORRIGERA!
* inkommande matning kopplad till
frekvensomriktarens utgang
* jordfel.
36 | OFORENLIG LADDAD PROGRAMVARA AR INTE KOMPATIBEL MED
MJUKV AKTUELL FREKVENSOMRIKTARE. KONTAKTA ABB (SE
SID 451).
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Fel-
kod

Felnamn i
manover-
panel

Beskrivning och
rekommenderad korrigerande atgard

37

STYRK OTEMP

FREKVENSOMRIKTARSTYRKORTET AR FOR VARMT
UTLOSNINGSNIVAN AR 88 C. KONTROLLERA OCH
KORRIGERA:

» for hog omgivningstemperatur
+ flaktfel
* hinder for luftflode.

EJ FOR FREKVENSOMRIKTARE MED OMIO-STYR-
KORT.

38

EGEN LASTKURVA

TILLSTANDET SOM DEFINIERAS AV PARAMETER
3701 OVERLAST TYP HAR VARIT UPPFYLLT LANGRE
AN TIDEN SOM DEFINIERAS AV 3703 OVERLAST TID.

101

199

SYSTEMFEL

INTERNT FEL | FREKVENSOMRIKTARE. KONTAKTA
ABB OCH RAPPORTERA FELNUMRET (SE SID 457).

201

299

SYSTEMFEL

FEL | SYSTEMET. KONTAKTA ABB OCH RAPPORTERA
FELNUMRET (SE SID 457).

1000

PARFEL HZRPM

ICKE KOMPATIBLA PARAMETERVARDEN. KONTROL-
LERA FOLJANDE:

» 2001 MIN VARVTAL > 2002 MAX VARVTAL
» 2007 MIN FREKVENS > 2008 MAX FREKVENS

e 2001 MIN VARVTAL / 9908 MOTOR NOM
VARVT &r utanfor omradet -128...128

e 2002 MAX VARVTAL / 9908 MOTOR NOM
VARVT ar utanfor omradet -128...128

e 2007 MIN FREKVENS / 9907 MOTOR NOM
FREKV ar utanfor omradet -128...128

e 2008 MAX FREKVENS / 9907 MOTOR NOM
FREKV ar utanfor omradet -128...128.

1001

PARFEL PFC HZ

ICKE KOMPATIBLA PARAMETERVARDEN. KONTROL-

LERA FOLJANDE:

» 2007 MIN FREKVENS ar negativ, nar 8123
VAL AV PFC FUNK ar aktiv.

1002

RESERVERAD

ANVANDS EJ
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Fel- '::;ﬂ%'::r_' Beskrivning och
kod panel rekommenderad korrigerande atgard

1003 | PARFEL AISKAL ICKE KOMPATIBLA PARAMETERVARDEN. KONTROL-
LERA FOLJANDE:

* 1301 MINIMUM AI1 > 1302 MAXIMUM Al1
* 1304 MINIMUM AI2 > 1305 MAXIMUM AI2.

1004 | PARFEL AOSKL ICKE KOMPATIBLA PARAMETERVARDEN. KONTROL-
LERA FOLJANDE:

* 1504 MINIMUM AO1 > 1505 MAXIMUM AO1
* 1510 MINIMUM AO2 > 1511 MAXIMUM AOQ2.

1005 | PARFEL MOTHZ 2 | PARAMETERVARDEN FOR EFFEKTSTYRNING OVER-
ENSSTAMMER EJ. FELAKTIGT MARKVARDE FOR KVA
ELLER FELAKTIG MOTORMARKEFFEKT. KONTROLLERA
FOLJANDE:
* 1,1 <(9906 MOTOR NOM STROM - 9905
MOTOR NOM SPANN - 1,73/ Py) < 2,6,
dar: PN =1000 - 9909 MOTOR NOM EFFEKT
(om enheten ar kW)
eller PN =746 - 9909 MOTOR NOM EFFEKT
(om enheten ar hk, t.ex. i USA).

1006 |PARFEL EXTRE ICKE KOMPATIBLA PARAMETERVARDEN. KONTROL-
LERA FOLJANDE:

» extern relamodul ej ansluten och

* 1410...1412 RELAUTGANGARNA 4...6 har
varden skilda fran noll.

1007 | PARFEL FBUS ICKE KOMPATIBLA PARAMETERVARDEN. KONTROL-

LERA OCH KORRIGERA FOLJANDE:

« En parameter ar satt for faltbusstyrning
(t.ex. 1001 EXT1 STYRNING = 10 (COMM),
men 9802 komm protokoll = 0.

1008 |PARAMETERFEL | PARAMETERVARDENA AR INKOMPATIBLA — 9904
PFC-skAL MOTOR STYRMETOD MASTE VARA = 3 ( SKALAR),
NAR 8123 VAL AV PFC FUNK AR AKTIVERAD.
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Fel-
kod

Felnamn i
manover-
panel

Beskrivning och
rekommenderad korrigerande atgard

1009

PARFEL MOTHZ 1

PARAMETERVARDEN FOR EFFEKTSTYRNING OVER-

ENSSTAMMER EJ. FELAKTIG MOTORMARKFREKVENS

ELLER FELAKTIGT MOTORMARKVARVTAL. KONTROL-

LERA BADA DE FOLJANDE PUNKTERNA:

+ 1< (60 - 9907 MOTOR NOM FREKYV / 9908
MOTOR NOM VARVT) < 16

* 0,8 <9908 MOTOR NOM VARVT /
(120 - 9907 MOTOR NOM FREKV /
motorpoler) < 0,992.

1010

PARAMETERFEL
PFC & FORCE-
RAD STYRNING

FORCERAD STYRNING OCH PFC AKTIVERADE SAMTI-
DIGT. DETTA AR INTE MOJLIGT EFTERSOM PFC-FOR-
REGLINGARNA INTE KAN ATLYDAS VID FORCERAD
STYRNING.

1011

PAR FORCERAD

ICKE KOMPATIBLA PARAMETERVARDEN. ALLA FORCE-
RINGSPARAMETRAR HAR INTE KORREKTA VARDEN
NAR FORCERING AKTIVERAS (PARAMETER 1705 AKT
FORC). KONTROLLERA FOLJANDE:

» parameter 1701 VAL FORCER STYRN,
aktiveringssignal for Forcerad styrning

» parameter 1702 FORCERAD FREKV och
1703 FORCERAD HAST bada noll.

1012

PARFEL PFC 10

|O-KONFIGURATION AR INTE KOMPLETT — FOR FA
RELAER AR PARAMETERSATTA TILL PFC. ELLER DET
RADER KONFLIKT MELLAN GRUPP 14, PARAMETER
8117, ANTAL HJALPMOT, OCH PARAMETER 8118,
AUTOVAXEL INTERV.

1013

PARFEL PFC 10

|O-KONFIGURATION AR INTE KOMPLETT — FAKTISKT
ANTAL PFC-MOTORER (PARAMETER 8127,
MOTORER) MOTSVARAR INTE ANTALET PFC-MOTO-
RER | GRUPP 14 OCH PARAMETER 8118 AUTOVAXEL
INTERV.

1014

PARFEL PFC 10

|IO-KONFIGURATION AR INTE KOMPLETT — FREKVENS-
OMRIKTAREN KAN INTE ALLOKERA EN DIGITAL
INGANG (FORREGLING) FOR VARJE PFC-MOTOR
(PARAMETRARNA 8120 FORREGLINGAR OCH 8127
MOTORER).

1015

RESERVERAD

ANVANDS EJ
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Felnamn i L
Fel- . Beskrivning och

manover- > oy u
kod panel rekommenderad korrigerande atgard
1016 | EGEN LASTK PARAMETERVARDEN FOR ANVANDARDEFINIERAD

LASTKURVA OVERENSSTAMMER EJ. KONTROLLERA
ATT FOLJANDE VILLKOR UPPFYLLS:
+ 3704 LASTFREKVENS 1 <

3707 LASTFREKVENS 2 <

3710 LASTFREKVENS 3 <

3713 LASTFREKVENS 4 <

3716 LASTFREKVENS 5.

* 3705 LAST MOMENT1 LAG < 3706 LAST
MOMENT1 HOG .

* 3708 LAST MOMENT2 LAG< 3709 LAST
MOMENT2 HOG .

* 3711 LAST MOMENT3 LAG< 3712 LAST
MOMENT3 HOG .

+ 3714 LAST MOMENT4 LAG< 3715 LAST
MOMENT4 HOG .

+ 3717 LAST MOMENT5 LAG< 3718 LAST
MOMENT5 HOG .

- OKAND FRO-TYP: | FEL TYP AV MANOVERPANEL, DVS. PANEL SOM STO-

ACH550 DER FREKVENSOMRIKTARE X MEN INTE ACH550,
FREKVENSOMRIK- | HAR ANSLUTITS TILL ACH550.

TARE SOM

STODS: X
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Felaterstillning

ACH550 kan konfigureras for att aterstalla vissa fel automatiskt.
Se parametrarna i Grupp 31: AUTOM ATERSTALLN

VARNING! Om ett extern kalla, t.ex. AUTO-knappen, fér
startkommando ar vald och ar aktiv, kan ACH550 starta
omedelbart efter aterstéllning av fel.

Blinkande rod lysdiod

For att aterstalla frekvensomriktaren efter fel som indikeras av
blinkande rdd lysdiod:

+ Lat matningen vara bruten i 5 minuter.

Réd lysdiod

For att aterstalla frekvensomriktaren efter fel som indikeras av

rod lysdiod (tand, inte blinkande), atgarda problemet och gor ett

av foljande:

* Fran mandéverpanelen: Tryck pa RESET.

« Stang av frekvensomriktaren och lat matningen vara bruten i
5 minuter.

Beroende pa vardet hos 1604 VAL FELATERST, kan aven féljande

anvandas for att aterstalla frekvensomriktaren:

» digital ingang

» seriell kommunikation.

Nar felet har atgardats kan motorn startas.
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Historik

De senaste tre felkoderna lagras i parametrarna 0401, 0412 och
0413. Det senaste felet (identifierat av parameter 0401), lagras
tillsammans med extra data (i parametrarna 0402...0411) for att
underlatta felsdkningen. Till exempel lagrar parameter 0404
aven motorns varvtal vid det tillfalle felet uppstod.

For att rensa felhistoriken (alla parametrar i grupp Grupp 04:
FELHISTORIK), gor pa foljande satt:

1.  Med mandéverpanelen i parameterlage, valj parameter 0401.

2.
3.

ACH550-01 Anvéndarhandledning

Tryck pa EDIT.
Tryck pa tangenterna UPP och NER samtidigt.

4. Tryck pa SPARA.

Att atgarda larm
Rekommenderade atgarder for larm ar:
» Faststall om larmet kraver atgard (sa ar inte alltid fallet).

* Anvand Larmlista nedan for att séka och atgarda
grundorsaken till problemet.

Larmlista

Foljande tabell listar larm per kodnummer och beskriver varje

larm.

Kod

Display

Beskrivning

2001

OVERSTROM

AKTUELL BEGRANSARE AKTIV. KONTROLLERA OCH
KORRIGERA:

» for hdg motorlast

+ oftillracklig accelerationstid (parametrarna 2202
ACCEL TID 1 och 2205 ACCEL TID 2)

« fel i motor, motorkablar eller anslutningar.

2002

OVERSPANNING

OVERSPANNINGSREGULATORN AR AKTIV. KONTROL-
LERA OCH KORRIGERA!

+ statisk eller transient dverspanning i
matningskretsen

« ofillracklig retardationstid (parametrarna 2203
RETARD TID 1 och 2206 RETARD TID 2).

2003

UNDERSPAN-
NING

UNDERSPANNINGSREGULATORN AR AKTIV. KONTROL-
LERA OCH KORRIGERA!

* underspanning i matningsnatet.
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Kod

Display

Beskrivning

2004

ROTATIONS-
RIKTNING LAST

BYTE AV ROTATIONSRIKTNING FORBJUDET. ANTINGEN:

» forsok inte andra motorns rotationsriktning
mera, eller

» andra parameter 1003 ROTATIONSRIKTN for att
tillata byte av rotationsriktning (om drift i
backriktning ar saker).

2005

I/0O KOMM FEL

TIMEOUT FOR FALTBUSSKOMMUNIKATION. KONTROL-
LERA OCH KORRIGERA!

« felkonfigurering (3018 KOMM MOD FELFUNK och
3019 KOMM FEL TID)

* kommunikationsinstallningar (Grupp 51: KOMM
MODUL eller Grupp 53: INBYGGD BUSKOMM
beroende pa omstandigheterna)

 bristande kontakt och/eller brus pa ledning.

2006

Al1 FEL

ANALOG INGANG 1 GAR FORLORAD, ELLER DESS
VARDE UNDERSTIGER MINIMIVARDET. KONTR.:

+ ingangskalla och anslutningar
» parameter som anger minimivarde (3021)

» Parameter som definierar larm-/felfunktion
(3001).

2007

A2 FEL

ANALOG INGANG 2 GAR FORLORAD, ELLER DESS
VARDE UNDERSTIGER MINIMIVARDET. KONTR.:

» ingangskalla och anslutningar
» parameter som anger minimivarde (3022)

* Parameter som definierar larm-/felfunktion
(3001).

2008

PANELBORT-
FALL

KOMMUNIKATIONEN MED MANOVERPANELEN BRYTS
OCH ANTINGEN:

« frekvensomriktaren befinner sig i lokal styrning
(displayen visar HAND), eller

» Fjarrstyrning vald (AUTO) och
frekvensomriktaren parameterinstalld att ta
emot start/stopp, rotationsriktning eller bérvarde
fran mandverpanelen.

FOR ATT KORRIGERA, KONTROLLERA:

* kommunikationsledningar och anslutningar

» parameter 3002 PANEL BORTFALL

+ parametrarnai Grupp 10: STYRINGANGAR och

Grupp 11: VAL AV REFERENS (om driftsattet &r
AUTO).

Diagnostik och underhall 385



ACH550-01 Anvéndarhandledning

Kod Display Beskrivning
2009 | OVERTEMP FREKVENSOMRIKTARENS KYLFLANS AR FOR VARM.
OMRIKTARE DETTA LARM INDIKERAR ATT FELET OVERTEMP OMRIK-
TARE AR NARA FORESTAENDE.
R1...R4:100 C
R5/R6: 110 C
KONTROLLERA OCH KORRIGERA:
+ flaktfel
* hinder for luftfldde
+ smuts eller damm pa kylflansen
» for hdg omgivningstemperatur
» for hog motorlast.

2010 |MOTOR TEMP MOTORN AR FOR VARM, UTGAENDE FRAN ANTINGEN
FREKVENSOMRIKTARENS UPPSKATTNINGAR ELLER
TEMPERATURATERKOPPLING. DETTA LARM INNEBAR
ATT EN FELUTLOSNING PA GRUND AV MOT OVERLAST
KAN VARA NARA FORESTAENDE.

+ Om motorn ar 6verbelastad.
» Justera parametrarna som anvands for
uppskattningar (3005...3009).
» Kontrollera temperatursensorer och
parametrarna i Grupp 35: MOTORTEMP
MATNING.
2011 |RESERVERAD | ANVANDS EJ
2012 |MOTOR MOTORN AR NARA FASTLASNING. DETTA LARM INNE-
FASTLAST BAR ATT EN FELUTLOSNING PA GRUND AV MOT FAST-
LAST KAN VARA NARA FORESTAENDE.
2013 |AUTOMATISK DETTA LARM VARNAR FOR ATT FREKVENSOMRIKTAREN
SE | ATERSTART HALLER PA ATT UTFORA EN AUTOMATISK FELATER-

NOT 1 STALLNING SOM KAN MEDFORA ATT MOTORN STARTAR

PA NYTT.
+ For att styra automatisk aterstéllining, anvéand

Grupp 31: AUTOM ATERSTALLN.

2014 |AUTOVAXLING | DETTA LARM VARNAR FOR ATT PFC-AUTOVAXLINGS-

SE FUNKTIONEN AR AKTIV.

NOT 1 + For PFC-styrning, anvand Grupp 81: PFC-
STYRNING och se dven makrot Vaxlande
pumpar pa sid 106.
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Kod Display Beskrivning
2015 |PFCLAS DETTA LARM VARNAR FOR ATT PFC-FORREGLINGAR
AR AKTIVA, VILKET INNEBAR ATT FREKVENSOMRIKTA-
REN INTE KAN STARTA :
+ Godtycklig motor (nar autovaxling anvands),
* Den varvtalsreglerade motorn (nar autovaxling
inte anvands).
2016 |RESERVERAD | ANVANDS EJ
2017 | AV-KNAPP DETTA LARM VARNAR FOR ATT OFF-TANGENTEN HAR
SE TRYCKTS IN PA MANOVERPANELEN NAR AUTO AR
NOT 1 AKTIVT. DRIVSYSTEMET STOPPAS OCH FREKVENSOM-
RIKTAREN GER DETTA LARM.
+ Starta om drivsystemet genom att trycka pa
AUTO.
* For att deaktivera detta larm, se parameter
1606.
2018 |PID VILOLAGE |DETTA LARM VARNAR FOR ATT PID VILOLAGESFUNK-
SE TION AR AKTIV, VILKET BETYDER ATT MOTORN SKULLE
NOT 1 KUNNA ACCELERERA NAR PID VILOLAGE AVSLUTAS.
» For att styra PID vilolage, anvand parametrarna
4022...4026 eller 4122...4126.
2019 |[MOTOR IDENTI- | UTFOR ID-KORNING
FIER
2020 |FORCERAD FORCERAD STYRNING AKTIVERAD.
2021 |START FRIGIVN | DETTA LARM VARNAR FOR ATT SIGNALEN START FRI-
1 SAKNAS GIVN 1 SAKNAS
» Anvéand parameter 1608 for att styra signalen
Start frigivn 1.
FOR ATT KORRIGERA, KONTROLLERA:
» konfiguration av digitala ingangar
» kommunikationsinstallningar.
2022 |START FRIGIVN | DETTA LARM VARNAR FOR ATT SIGNALEN START FRI-
2 SAKNAS GIVN 2 SAKNAS
* Anvand parameter 1609 for att styra signalen
Start frigivn 2.
FOR ATT KORRIGERA, KONTROLLERA:
» konfiguration av digitala ingangar
* kommunikationsinstallningar.
2023 |NODSTOPP NODSTOPP AKTIVERAT.
2024 |RESERVERAD | ANVANDS EJ
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Kod

Display

Beskrivning

2025

FORSTA START

INDIKERAR ATT FREKVENSOMRIKTAREN HALLER PA ATT
BEDOMA MOTORNS KARAKTERISTIK. DETTA AR NOR-
MAL FORSTA GANGEN MOTORN KORS EFTER ATT
MOTORPARAMETRARNA MATATS IN ELLER FORAND-
RATS. SE PARAMETER 9910 (MOTOR IDENTIFIER) FOR
EN BESKRIVNING AV MOTORMODELLER.

2026

FASFEL INKOM
MATNING

LIKSPANNINGEN | MELLANLEDET OSCILLERAR PA
GRUND AV SAKNAD MATNINGSFAS ELLER UTLOST SAK-
RING. LARMET GENERERAS NAR LIKSPANNINGSRIPP-
LET OVERSKRIDER 14 % AV NOMINELL DC-SPANNING.

» Kontrollera matningssakringarna
» Kontrollera om det finns osymmetri i
natmatningen.

2027

EGEN LAST-
KURVA

DETTA LARM VARNAR FOR ATT VILLKORET SOM DEFI-
NIERAS AV 3701 OVERLAST TYP HAR VARIT UPPFYLLT
LANGRE AN HALVA TIDEN SOM DEFINIERAS AV 3703
OVERLAST TID.

2028

START FOR-
DROJ

VISAS UNDER STARTFORDROJNING. SE PARAMETER
2113 START FORDROJ.

Obs 1. Aven om reldutgangarna ar konfigurerade att indikera larmférhallanden
(t.ex. parameter 1401 RELAUTGANG 1 =5 (LARM) eller 16 (FEL/VARNING),
indikeras detta larm inte av en reldutgang.
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VARNING! Las sakerhetsinstruktionerna pa sid 7 fore varje
underhallsingrepp pa utrustningen. Underlatenhet att folja
sakerhetsinstruktionerna kan medféra personskador och

dddsfall.

Om frekvensomriktaren installeras i lamplig milj6é kraver
systemet ett minimum av underhall. Denna tabell anger de
rutinmassiga underhallsintervall som rekommenderas av ABB.

Underhall

Intervall

Instruktion

TEMPERATURKON-
TROLL OCH RENGO-
RING AV KYLFLANSAR

BEROENDE PA HUR
DAMMIG MILJON AR
(6...12 MANADER)

SE Kylflénsar PA SID
390.

BYTE AV HUVUDKYL-
FLAKT

6 AR

SE Byte av huvudkyl-
flékt PA sID 390.

BYTE AV INTERN KYL-
FLAKT (IP54-ENHETER)

3 AR

SE Byte av intern kyl-
flékt i kapslingen PA
SID 394.

KONDENSATOR-FOR-
MATERING

1 AR UNDER FORVA-
RING

SE Omformatering PA
SID 396.

KONDENSATORBYTE 9 TILL 12 AR, BERO- SE Byte PA SID 396.
(BYGGSTORLEKARNA ENDE PA OMGIVNINGS-
R5 ocH R6) TEMPERATUR OCH
DRIFTCYKEL
BATTERIBYTE | HVAC- | 10 AR SE Mandéverpanel PA

MANOVERPANEL.

SID 397.

Kontakta ABB for ytterligare information om underhall. Pa
Internet, ga till http://www.abb.se/frekvensomriktare och valj

Drivsystemsupport i hégermarginalen.
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Kylflansar

Pa kylflansen samlas partiklar fran kylluften. Eftersom en

dammig kylflans ar mindre effektiv for kylning av

frekvensomriktaren 6kar risken for dvertemperaturfel. | en

"normal” milj6 (inte dammig, inte ren), kontrollera kylflansen

arligen. | en dammig milj6, kontrollera oftare.

Kontrollera kylflansen pa féljande satt (vid behov):

1. Skilj frekvensomriktaren fran matningen.

2. Ta bort kylflakten (se Byte av huvudkylfidkt pa sid 390.

3. Blas ren tryckluft (e] fuktig) nedifran och uppat och fanga
samtidigt in det stoft som blases ut med hjalp av en
dammsugare.

Obs: Om det finns risk att damm trénger in i annan utrustning,
genomfér rengéringsproceduren i en annan lokal.

4. Satt tillbaka kylflakten.
5. Aterstall matningen.

Byte av huvudkylflakt

Omrriktarens huvudkylflékt har en livslangd pa ca 60 000
driftstimmar vid maximal driftstemperatur och
omriktarbelastning. Férvantad livslangd férdubblades for varje
10 C sankning av flakttemperaturen (flakttemperaturen ar en
funktion av omgivningstemperaturen och omriktarbelastningen).

Ett forestaende flaktfel indikeras av 6kande ljudniva fran flaktens
lager och av langsamt 6kande temperatur hos kylflansen, trots
rengoring. Om frekvensomriktaren ingar i en kritisk del av den
totala processen ar det lampligt att byta flakten sa snart de forsta
symptomen pa slitage visar sig. Reservflaktar kan bestallas fran
ABB (se sid 457). Ersatt aldrig komponenter med annat an
originalreservdelar fran ABB.
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Byte av huvudkylfldakt (byggstorlekarna R1...R4)
Att byta flakten:

1.
2.
3.

4.
5.

6.
Pila

Skilj omriktaren fran farlig potential.

Ta av frontkapan.

For byggstorlekarna:

* R1 och R2: Tryck ihop fastklammorna pa flaktkapans
sida, och Iyft.

* R3 och R4: Tryck pa armen pa vanster sida av flaktfastet
och vrid flakten uppat och utat.

Koppla bort flaktkabeln.

Satt dit den nya flakten i omvand ordning gentemot

beskrivningen ovan.

Aterstall matningen.

r pa flakten visar rotationsriktning och luftflédesriktning.

3
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Byte av huvudkylflakt (byggstoriek R5)
Att byta flakten:

1.

6.

VY UNDERIFRAN

Skilj omriktaren
fran farlig
potential.

Ta bort skruvarna
som fixerar
flakten.

Ta bort flakten:
Svang ut flakten
pa sina gangjarn.
Koppla bort
flaktkabeln.

Satt dit den nya
flakten i omvand
ordning gentemot
beskrivningen
ovan.

Aterstall matningen.

Pilar pa flakten visar rotationsriktning och luftflédesriktning.
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Byte av huvudkylfldakt (byggstorlek R6)

Att byta flakten:
1. Skilj

frekvensomriktar i T
en frér] farlig ﬁ H é%\z
potential. e P ——— 0
O
—

‘Gﬂ

I
T
11
]
I
E

2. Ta bort skruven g
som fixerar
flaktkdpan och Sas
fall ner kapan
mot sina stopp.

3. Skjut ut
kabelplinten och
ta loss ledarna
fran den.

4, Taav kapan och
satt tillbaka
flakten pa
kapans stift.

5. Satt tillbaka
kapan i omvand
ordning gentemot
beskrivningen
ovan.

6. Ateranslut
matningen.

1

1

7

-
-
=
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Byte av intern kylflakt i kapslingen

Kapslingar av typ IP54 / UL typ 12 har ytterligare en flakt, med
uppgift att skapa luftcirkulation inuti kapslingen.

Byggstorlekarna R1...R4

For att byta den interna flakten i kapslingen vid byggstorlek R1
till R3 (sitter i 6verdelen av frekvensomriktaren) och R4 (sitter i
frAmre delen av frekvensomriktaren):

1. Skilj frekvensomriktaren fran
matningen.

2. Taav frontkapan.

3. Flaktkapslingen har
fastklammor med sparrar vid
varje hérn. Tryck alla fyra
fastklammorna mot mitten for
att lossa sparrarna.

4. Nar klammorna/sparrarna gar

fria, dra kapslingen uppat for att

ta bort den fran
frekvensomriktaren.

Koppla bort flaktkabeln.

6. Satt dit den nya flakten i
omvand ordning. Observera
féljande:

» flakten skall driva luften uppat (se pilen pa flakten)
+ flaktkablaget skall vara riktat R4
framat
» sparren for flaktkapslingen
sitter i det bakre hégra
hdrnet
» flaktkabeln skall anslutas
precis framfor flakten hogst
upp i frekvensomriktaren.

o

Byggstorlekarna R5 och R6

Att byta den interna flakten i

byggstorlekarna R5 till R6:

1. Skilj frekvensomriktaren fran
matningen.

2. Taav frontkapan.

13
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3. Lyft ut flakten och koppla loss kabeln.

4. Satt dit den nya flakten i omvand ordning gentemot
beskrivningen ovan.

5. Aterstall matningen.
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Kondensatorer

Omformatering

DC-mellanledskondensatorerna maste omformateras (aldras
om) om frekvensomriktaren inte har varit i drift pa mer an ett ar.
Utan omformatering kan kondensatorer skadas nar
frekvensomriktaren startar. Kondensatorerna bér omformateras
en gang om aret. Pa sid 16 beskrivs hur man kontrollerar
tillverkningsdatum utgaende fran serienumret pa
frekvensomriktaretiketten.

For information om omformatering av kondensatorerna, se
Guide for Capacitor Reforming in ACS50, ACS55, ACS150,
ACS310, ACS320, ACS350, ACS550 och ACH550
[BAFE68735190 (engelska)], som finns pa Internet (ga till
www.abb.com och ange koden i sokfaltet).

Byte

| frekvensomriktarens mellanledskrets finns flera
elektrolytkondensatorer. Kondensatorernas livslangd kan okas
genom att omgivningstemperaturen sanks.

Tidpunkten da en kondensator slutar fungera kan inte
forutsdgas. Om en kondensator gar sonder brukar vanligen en
natsakring eller ett skydd I6sa ut. Kontakta ABB om ett
kondensatorfel missténks (se sid 457). Fér byggstorlek R5 och
R6 kan reservdelar bestallas fran ABB. Ersatt aldrig
komponenter med annat an originalreservdelar fran ABB.

396

Diagnostik och underhall


www.abb.com

ACH550-01 Anvédndarhandledning
Mandverpanel

Rengoring

Anvand en mjuk trasa for att rengéra mandverpanelen. Undvik
slitande rengdringsprodukter som kan repa displayen.

Batteri

Batteriet matar klockfunktionen aven om systemet i vrigt ar
avstangt.

Batteriets foérvantade livslangd 6verstiger 10 ar. For att ta bort
batteriet, anvand ett mynt fér att dppna batterifacket pa baksidan
av manoverpanelen. Byt batteriet mot ett nytt av typ CR2032.
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Tekniska data

Vad kapitlet innehaller
Detta kapitel innehaller féljande information:

data (sid 399)

Ingangskabel, sakringar och brytare (sid 405)

Plintar for inkommande matning och motorutgang (sid 472)
Matningsanslutningar (sid 413)

Motoranslutning (sid 474)

Styranslutningar (sid 418)

Maskinvarubeskrivning (sid 4719)

Verkningsgrad (sid 422)

Kylning (sid 422)

Matt och vikt (sid 424)

Temperaturforhallanden (sid 444)

Material (sid 445)

Tilldmpliga standarder (sid 446)

Atgarder for att uppfylla kraven fér CE-, C-Tick och UL-
markning (sid 446)

Produktskydd i USA (sid 450)

Kontaktinformation (sid 457).

Markdata

Utgaende fran typkoden ger tabellerna nedan méarkdata for de
varvtalsreglerade drivsystemen ACH550, inklusive:

IEC-data som galler vid 40 C foér 400 V- och 200 V-
frekvensomriktare. Se tabellen pa sid 403 for tillgangliga
strommar vid andra temperaturer fér 400 V-
frekvensomriktare.

byggstorlek.

Tabellhuvudets forkortningar férklaras i Symboler pa sid 402.

Tekniska data 399
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IEC-data, 380...480 V-frekvensomriktare

Typ Giltig upp till 40 C Byag-
ACH550-01- ’i{“ ":v':, M"‘x,'Miimm
Trefasmatning, 380...480 V
02A4-4 2.4 0,75 3.1 R1
03A3-4 33 11 43 R1
04A1-4 41 1,5 5.9 R1
05A4-4 5.4 2,2 7.4 R1
06A9-4 6,9 3,0 9,7 R1
08A8-4 8.8 4,0 12,4 R1
012A-4 11,9 55 15,8 R1
015A-4 15,4 75 214 R2
023A-4 23 11 27,7 R2
031A-4 31 15 41 R3
038A-4 38 18,5 56 R3
045A-4 45 22 68 R3
059A-4 59 30 79 R4
072A-4 72 37 106 R4
087A-4 87 45 139 R4
125A-4 125 55 173 R5
157A-4 157 75 223 R6
180A-4 180 90 281 R6
195A-4 205 110 324 R6
246A-4 246 132 346 R6
290A-4 290 160 441 R6

00467918.xIs C
Iuax: HOgsta tillatna utstrém under 2 sekunder per minut
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IEC-data, 208...240 V-frekvensomriktare

Typ Giltig upp till 40 C Bygg-
ACH550-01- Iﬂq va,‘\l’ Max. strom /5«
Trefasmatning, 208...240 V
04A6-2 4,6 0,75 6,3 R1
06A6-2 6,6 1,1 8,3 R1
07A5-2 7,5 1,5 11,9 R1
012A-2 11,8 2,2 13,5 R1
017A-2 16,7 4,0 21,2 R1
024A-2 24,2 5,5 30,1 R2
031A-2 30,8 7,5 43,6 R2
046A-2 46 11 55 R3
059A-2 59 15 83 R3
075A-2 75 18,5 107 R4
088A-2 88 22 135 R4
114A-2 114 30 158 R4
143A-2 143 37 205 R6
178A-2 178 45 270 R6
221A-2 221 55 320 R6
248A-2 248 75 346 R6

00467918.xis C
Iuax: HOgsta tilldtna utstrom under 2 sekunder per minut
Tekniska data 401
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Symboler

Typiska data:

Markdata (10 % Overbelastningskapacitet)

oy Kontinuerlig strém rms. 10 % &verbelastning tillats under
en minut per tio minuter genom hela varvtalsomradet.

PN Typisk motoreffekt. kW-data galler de flesta IEC-motorer
med 4 eller flera poler. hk-data galler de flesta NEMA-
motorer med 4 eller flera poler.

1.1 Iy

. }

1 minut 9 minuter 1 minut

Dimensionering

Stromdata ar desamma, oberoende av matningspanning, inom
ett och samma spanningsomrade. For att motormarkeffekten
enligt tabell skall uppnas maste markstrémmen for
frekvensomriktaren vara hogre an eller lika med motorns
markstrom.

| flermotorsystem maste utstrommen fran frekvensomriktaren
vara storre an eller lika med den berdknade summa av
instrommarna till alla motorer.
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400 V-frekvensomriktare

400 V frekvensomriktare (IP21 och IP54) kan leverera féljande
strommar kontinuerligt (24 timmar per dygn, 7 dagar per vecka,

365 dagar per ar) i olika omgivningstemperaturer. Dessa

strommar ar tillgangliga upp till 1000 m éver havet.

Typ 2%,33 Pao | I35 | lao | las | Iso |M2000
ACH550-01- kW A A A A A
02A4-4 R1 0,75 125 |24 |23 |22 1,93
03A3-4 R1 1,1 |34 |33 |31 3,0 |2,65
04A1-4 R1 1,5 4,2 |41 39 (3,7 3,50
05A4-4 R1 22 |55 |54 |51 49 14,85
06A9-4 R1 3 70 |69 |66 (6,3 (6,30
08A8-4 R1 4 90 (88 |86 (83 (8,29
012A-4 R1 55 (121 |11,9 |11,4 |10,9 |10,90
015A-4 R2 75 |15,7 |154 |14,9 (14,4 |14,40
023A-4 R2 11 23,5 (23,0 [22,0 |20,9 |20,87
031A-4 R3 15 32 31 30 28 27,97
038A-4 R3 18,5 |39 38 36 34 34,12
045A-4 R3 22 46 45 43 41 39,44
059A-4 R4 30 60 59 56 53 53
072A-4 R4 37 73 72 70 67 67
087A-4 R4 45 89 87 84 80 80
125A-4 RS 55 128 |125 |119 |[113 |98
157A-4 R6 75 160 |157 [149 [141 |138
180A-4 R6 90 184 |180 |171 |162 |162
195A-4 R6 110 |208 |205 (195 (185 (203
246A-4 R6 132 (250 |246 (234 [221 |239
290A-4 R6 160 |293 |290 (275 (261 (286

Pyo: Typisk motoreffekt vid 40 C

L Omriktarens utstrom vid xxl C

00467918.xls C

M2000: ABB M2-motormérkstrom (katalog BU/General purpose motors EN 12-2005)

Tekniska data
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200 V-frekvensomriktare

For 200 V-frekvensomriktare i temperaturomradet

+40 C...50 C minskarmarkutstrommenmed1%per1 C over
+40 C. Utstrommen beraknas genom att strommen enligt
markdatatabellen multipliceras med nedstamplingsfaktorn.
Exempel: Om omgivningstemperaturen ar 50 C blir
nedstamplingsfaktorn 100 % - 1 % /1 C = 90 % eller 0,90.

Utstrémmen blir d& 0,90 - I,y

Nedstéampling pa grund av installationshéjd

Pa hojder 1000...2000 m 6ver havet skall max uteffekt stamplas
ner 1 % per 100 m. Om installationsplatsen ligger hdgre an
2000 m.6.h., kontakta ABB for narmare information (se sid
451).

Nedstémpling fér enfasmatning

For frekvensomriktare i spanningsomradet 208...240 V kan
enfasmatning anvandas. Nedstamplingen uppgar i detta fall till
50 % .

Nedstampling pa grund av moduleringsfrekvens

Moduleringsfrekvensstyrningen (se parameter 2607 pa sid 237)
kan minska moduleringsfrekvensen istallet for strommen nar
frekvensomriktare nar den interna temperaturgransen. Denna
funktion ar aktiverad som forval.

For varsta fallet-dimensionering ar maximala
nedstamplingsvarden féljande:

Om 8 kHz moduleringsfrekvens anvands, begransa Py och loy
till 80 % .

Om 12 kHz moduleringsfrekvens anvands, begransa Py och oy
till 65 % .
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Matningskabel, sakringar och brytare

En fyrledarkabel (trefas och jord/skyddsjord) rekommenderas for
den inkommande matningskabeln. Ingen skdrmning behdvs.
Dimensionera kablar och sakringar utgaende fran instrémmen.
Folj alltid lokalt gallande foreskrifter vid dimensionering av kablar
och sakringar.

Anslutningsplintarna for inkommande matningskabel sitter pa
frekvensomriktarens nederdel. Inkommande matningskabel
skall férlaggas sa att avstandet fran sidorna av
frekvensomriktaren ar minst 20 cm , foér att undvika att
inkommande matningskabel utsatts for kraftiga falt. Om kabeln
ar skarmad, tvinna skarmstrumpans tradar till en ledarstump
vars langd inte far éverstiga fem ganger dess bredd och anslut
till frekvensomriktarens skyddsjordanslutning (PE).

Naétovertoner

Frekvensomriktare ACH550 i standardutférande, utan ytterligare
tillval, uppfyller granserna for dvertonsstréommar enligt

IEC/EN 61000-3-12. Denna standard kan uppfyllas med ett
transformatorkortslutningsférhallande pa 120 eller hogre.
Uppmatta dvertonsnivaer under marklastforhallanden dversands
pa begaran.

Sakringar

Grenkretsskydd maste tillhandahallas av slutanvéndaren,
dimensionerat enligt NEC och lokala féreskrifter.
Sakringsrekommendationer for kortslutningsskydd av natkabeln
anges i de foljande tabellerna.
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Sékringar, 380...480 V frekvensomriktare

. Natsakringar
ACHS50-01- '"St,otom IE 60269 gG | UL-klass T Buss-
A A mann-typ1
02A4-4 2,4 10 10 JJS-10
03A3-4 3,3
04A1-4 41
05A4-4 5,4
06A9-4 6,9
08A8-4 8,8 15 JJS-15
012A-4 11,9 16
015A-4 15,4 20 JJS-20
023A-4 23 25 30 JJS-30
031A-4 31 35 40 JJS-40
038A-4 38 50 50 JJS-50
045A-4 45 60 JJS-60
059A-4 59 63 80 JJS-80
072A-4 72 80 90 JJS-90
087A-4 87 125 125 JJS-125
125A-4 125 160 175 JJS-175
157A-4 157 200 200 JJS-200
180A-4 180 250 250 JJS-250
195A-4 205
246A-4 246 315 350 JJS-350
290A-4 290
00467918 xIs C
T Exempel
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Sékringar, 208...240 V-frekvensomriktare

In- Néatsékringar
ACH550-01- | strom | |E 60269 gG | UL-klass T Buss-

A A A mann-typ1
04A6-2 4,6 10 10 JJS-10
06A6-2 6.6
07A5-2 7.5
012A-2 11,8 16 15 JJS-15
017A-2 16,7 25 25 JJS-25
024A-2 24,2 30 JJS-30
031A-2 30,8 40 40 JJS-40
046A-2 46 63 60 JJS-60
059A-2 59 80 JJS-80
075A-2 75 80 100 JJS-100
088A-2 88 100 110 JJS-110
114A-2 114 125 150 JJS-150
143A-2 143 200 200 JJS-200
178A-2 178 250 250 JJS-250
221A-2 221 315 300 JJS-300
248A-2 248 350 JJS-350

00467918.xls C
1 Exempel

Obs: Ultrasnabba sakringar rekommenderas, men normala
HRC-sakringar, ABB Tmax-brytare med gjuten kapsling (MCCB)
eller ABB S200 B/C dvargbrytare (MCB) ar tillrackliga. Se
Brytare pa sid 408.
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Tabellerna nedan listar ABB brytare som kan anvandas istallet
for sakringar (sakringar rekommenderas). Beroende pa typkod
anges Tmax-brytare med gjuten kapsling (MCCB), S200 B/C

dvargbrytare (MCB) / manuella motorskyddsbrytare, eller bada.

ABB S200 B/C dvérgbrytare (MCB) och manuella

motorskyddsbrytare
Typ |Bygg-|Instrom| Méark- |ABBs dvargbrytare och manuella
storl. strom motorskyddsbrytare
Forutsedd kortslutningsstrom
S$200M|S200P|S200(MS325/MS495
B/C | B/IC |BIC
ACH550-
01- A A kA kA | kKA | kA kA
03A3-4 |R1 3,3 10 10 15 6 15
04A1-4 |R1 4,1 10 10 15 6 15
05A4-4 |R1 54 10 10 15 6 15
06A9-4 |R1 6,9 16 10 15 6 15
08A8-4 |R1 8,8 16 10 15 6 15
012A-4 |R1 11,9 16 10 15 6 15
015A-4 |R2 15,4 20 10 15 6 15
023A-4 |R2 23,0 32 10 15 6
031A-4 |R3 31,0 40 10 15 6 10
038A-4 |R3 38,0 50 10 15 6 10
045A-4 |R3 45,0 63 10 15 6 10

00577998.xIs A
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ABB Tmax brytare med gjuten kapsling (MCCB)

Typ |Bygg-|Instrom| ABB Tmax brytare med gjuten kapsling
storl. Tmax- | Tmax-| Elektr. Forutsedd
kapsl. | data | lossning kortslutn.-
strom
ACH550-
01- A A A kA
038A-4 [R3 38,0 T2 160 63 50
045A-4 |R3 45,0 T2 160 63 50
059A-4 (R4 59,0 T2 160 100 50
072A-4 [R4 72,0 T2 160 100 50
087A-4 [R4 87,0 T2 160 160 50
125A-4 |R5 125,0 |T2 160 160 65
157A-4 |R6 157,0 |T4 250 250 65
180A-4 |R6 180,0 |T4 250 250 65
195A-4 |R6 205,0 (T4 250 250 65
246A-4 |R6 246,0 (T4 320 320 65
290A-4 |R6 290,0 (T4 320 320 65
00577998 xls A
Tekniska data 409
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Matningskabel

Tabellen nedan listar koppar- och aluminiumkabeltyper for olika
laststrommar. Dessa rekommendationer galler endast under
sadana forhallanden som listas i tabellhuvudet.

Dimensionera kablarna i enlighet med lokala
sakerhetsforeskrifter, aktuell matningsspanning och
frekvensomriktarens laststrom. Under alla omstandigheter
maste kabeldimensionen understiga det maxvarde som ges av
plintdimensionen (se Plintar fér nétkabel och motorkabel pa sid

412).
IEC NEC
Baserat pa: Baserat pa:
+ EN 60204-1 och IEC 60364-5-2/2001 * NEC Tabell 310-16 for
+ PVC-isolering kopparledare
+ 30 C omgivningstemperatur * 90 C ledarisolering
. 70 C yttemperatur * 40 C omgivningstemperatur
+ aluminiumkablar med koncentrisk * max tre stromférande ledare
kopparskarm i samma kabelkanal, kabel
. . . . eller jord (direktnedgréavda)
* max nio kablar sida vid sida pa samma
kabelstege. » kopparkablar med
koncentrisk kopparskarm.
Max Cu- Max Al-kabel Max last- Cu-ledararea
last- kabel last- strom
strom strom
A mm? A mm? A AWG/kcmil
14 3x1,5 61 3x25 22,8 14
20 3x2,5 75 3x35 27,3 12
27 3x4 91 3x50 36,4 10
34 3x6 117 3x70 50,1 8
47 3X10 143 3x95 68,3 6
62 3x16 165 3x120 86,5 4
79 3x25 191 3x150 100 3
98 3x35 218 3x185 118 2
119 3x50 257 3x240 137 1
153 3x70 274 3x 155 1/0
(3x50)
186 3x95 285 2x 178 2/0
(3x95)
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30 C omgivningstemperatur
70 C yttemperatur

aluminiumkablar med koncentrisk

kopparskarm

max nio kablar sida vid sida pa samma

NEC
Baserat pa: Baserat pa:
« EN 60204-1 och IEC 60364-5-2/2001 « NEC Tabell 310-16 for
» PVC-isolering kopparledare

*+ 90 C ledarisolering
* 40 C omgivningstemperatur

* max tre stromférande ledare
i samma kabelkanal, kabel
eller jord (direktnedgravda)

kabelstege. » kopparkablar med
koncentrisk kopparskarm.
Max Cu- Max Al-kabel Max last- Cu-ledararea
last- kabel last- strom
strom strom
A mm? A mm? A AWG/kcmil
215 3x120 205 3/0
249 3x150 237 4/0
284 3x185 264 250 MCM eller
2x1
330 3x240 291 300 MCM eller
2x1/0
319 350 MCM eller
2x2/0

Not 1: Natkabeldimensioneringen baseras pa en korrigeringsfaktor pa 0,71
(max 4 kablar sida vid sida pa en gemensam kabelstege,
omgivningstemperatur 30 C, EN 60204-1 och IEC 364-5-523). Vid
forhallanden som skiljer sig fran de ovannamnda, dimensionera kablarna i
enlighet med lokala sakerhetsforeskrifter, aktuell matningsspanning och
frekvensomriktarens laststrom. | samtliga fall maste kabeln vara mellan
minimivardet enligt denna tabell och maxvéardet som definieras av
plintarnas storlek (se Plintar for nétkabel och motorkabel pa sid 412.)

Tekniska data
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Plintar for natkabel och motorkabel

Max dimensioner for nat- och motorkablar (per fas) och max
styrkabeldimension, som accepteras av plintarna, samt
atdragningsmoment, listas i féljande tabell.

Bygg- U1, v1, w1 Skyddsjord, PE
storl. U2, v2, w2
Min Max Atdragn.- Max Atdragn.-
ledararea ledararea moment ledararea moment
mm? | AWG | mm? | AWG | Nm | Ibfft | mm?2| AWG | Nm | Ibft
R1! 0,75 |18 10 8 1,4 1 10 8 1,4 1
R2! 0,75 |18 10 8 14 |1 10 8 14 |1
R3? 2,5 14 25 3 2,5 1,8 16 6 1,8 1,3
R4! 6 10 50 1/0 56 |4 25 3 2 1,5
R5! 6 10 70 2/0 15 1 70 2/0 15 11
R6%2 |95° [3/0° [240 |350MCM |40 (30 |95 [3/0 8 6
00467918.xIs C

" Aluminiumkabel kan inte anvandas med byggstorlekarna R1...R5 pa grund av
materialets lagre kapacitet.

2 Aluminiumkabel kan inte anvandas med typ ACS550-01-290A-4 pa grund av
plintstorleken.

3 Se Kabelskor, byggstorlek R6 pa sid 49.

Obs: Se rekommenderade kabeldimensioner for olika laststrommar i Matningskabel pa
sid.410.
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Matningsanslutning

Specifikation for matningsanslutning
Spanning 208/220/230/240 V AC 3-fas (eller 1-fas) +10
(Uq) % -15 % for 230 V AC-enheter

380/400/415/440/460/480 V AC 3-fas
+10 % ...15 % for 400 V AC-enheter

Forutsedd Max tillaten forutsedd kortslutningsstrom i

kortslutnings | matningsnatet ar 100 kA under en sekund,

strom forutsatt att frekvensomriktarens natkabel ar

(IEC 629) skyddad med [dmpliga sakringar. US: 100 000
AIC

Frekvens 48...63 Hz

Osymmetri Max. £3 % av markspanning, fas-fas

Effektfaktor | 0,98 (vid méarklast)
for grundvag
(cos fiy)

Kabel- 90 C minimum
temperatur-
markning
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Motoranslutning

Specifikation for motoranslutning

Spanning 0...Uy4, 3-fas symmetrisk, U5 Vid
(U7) faltférsvagningspunkten

Frekvens 0...500 Hz
Frekvens- 0,01 Hz

upplosning

Strom Se Mérkdata pa sid 399.
Féltférsvag- | 10...500 Hz
ningspunkt

Modulerings- | Valbar: 1, 2, 4, 8 eller 12 kHz. Se tillganglighet
frekvens utgaende fran frekvensomriktarens effekt i
tabellen nedan.

Effekt (kW) |1 kHz|2 kHz |4 kHz |8 kHz |12 kHz*
0,75...37 X X X X X
45...110 X X X X -
132...160 X X X - -

* 12 kHz endast vid skalar styrning

Kabel- 90 C minimum
temperatur-
markning

Max rek. Se Motorkabelldngd nedan.
motorkabel-
langd
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Motorkabelldangd

Tabellerna nedan visar maximala motorkabellangder fér 400 V-
frekvensomriktare med olika moduleringsfrekvenser. Vidare ges
exempel pa hur tabellen skall anvandas.

Max kabellangder (m) fér 400 V

EMC-begréansningar Driftsbegransningar
IEC/EN 61800-3 IEC/EN 61800-3 Med
Miljoklass % Miljoklass 1 du/dt-
(kategori C3") (kategori 021) Grundenhet | filter
Bygg- 8/12

storl. |1 kHz | 4 kHz | 8 kHz | 1 kHz | 4 kHz | 8 kHz [1/4 kHZ kHz
R1 300 | 300 | 300 | 300 | 300 | 300 100 100 150
R2 300 | 300 | 300 | 300 100 30 200 100 | 250
R3 300 | 300 | 300 | 300 75 75 200 100 | 250
R4 300 | 300 | 300 | 300 75 75 200 100 | 300

R5 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 300 | 1502 | 300
R6 100 | 100 3 100 | 100 3 300 | 1502 | 300

00577999.xIs A
" Se den nya normen I[EC/EN 61800-3 (2004) definitioner pa sid 448.
212 kHz moduleringsfrekvens &r inte tillganglig.
3 Har ¢j testats.
Sinusfilter okar tillaten kabellangd ytterligare.
Max kabellangder (fot) for 400 V
EMC-begréansningar Driftsbegransningar
IEC/EN 61800-3 IEC/EN 61800-3 Med
Miljoklass % Miljoklass 1 du/dt-
(kategori C3") (kategori 021) Grundenhet | filter
Bygg- 8/12

storl. |1 kHz | 4 kHz | 8 kHz | 1 kHz | 4 kHz | 8 kHz [1/4 kHZ kHz
R1 980 | 980 | 980 | 980 | 980 | 980 | 330 | 330 | 490
R2 980 | 980 | 980 | 980 | 330 98 660 | 330 | 820
R3 980 | 980 | 980 | 980 | 245 | 245 | 660 | 330 | 820
R4 980 | 980 | 980 | 980 | 245 | 245 | 660 | 330 | 980

RS 330 | 330 | 330 | 330 | 330 | 330 | 980 | 4907 | 980

R6 | 330 | 330 3 330 | 330 3 980 | 4902 | 980
00577999.xIs A

'se nya data i IEC/EN 61800-3 (2004) definitioner pa sid 448.
212 kHz moduleringsfrekvens ar inte tillganglig.

3 Har ¢j testats.
Sinusfilter okar tillaten kabellangd ytterligare.

Under rubrik "Driftsbegrénsningar" visar kolumnerna
"Grundenhet" vilka kabellangder som kan anvandas med
frekvensomriktare i standardutférande och enligt givna
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specifikationer - utan nagra ytterligare tillval. Kolumnen "Med
du/dt-filter" anger kabellangderna nar ett externt du/dt-filter

anvands.

Kolumnerna under rubriken "EMC-begransningar" visar max
kabellangder med vilka enheterna har testats for EMC-emission.
Fabriken garanterar att EMC-kraven uppfylls med dessa

kabellangder.

Om externt sinusfilter ar installerat tillats stérre kabellangder.
Med sinusfilter ar spanningsfallet dver kabeln den begransande
faktorn. Detta maste beaktas vid konstruktion och vid
faststallande av EMC-kompatibilitet (i forekommande fall).

Grundvardet fér moduleringsfrekvensen ar 4 kHz.

| flermotorsystem far den beraknade summan av alla
motorkabellangder inte dverstiga max motorkabellangd i

tabellerna nedan.

f VARNING! Anvandning av motorkabel Iangre an vad som
specificeras ovan kan orsaka bestadende skador pa
frekvensomriktaren.

Exempel pé& anvéndning av tabellen

Krav Kontroll och slutsats
Byggstorlek Kontrollera driftsbegransningar for R1 och
R1, 8 kHz -> for en 150 m kabel kravs ett du/dt-
8 kHz fsw, filter.

Ifgéer%olzgggl, Kontrollera EMC-begransningar -> EMC-krav
for kategori C2 uppfylls med en 150 m kabel
Byggstorlek Kontrollera driftsbegransningar fér R3 och
R3, 4 kHz -> en 300 m kabel kan inte anvandas,
4 kHz fsw, ens med ett du/dt-filter. Ett sinusfilter maste
kategori C3,, anvandas och spanningsfallet i kabeln maste
300 m kabel beaktas vid installationen.
Kontrollera EMC-begransningar -> EMC-
kraven for kategori C3 uppfylls med en 300 m
kabel.

416
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Krav Kontroll och slutsats
Byggstorlek Kontrollera driftsbegransningar fér R5 och
, 8 kHz -> for en 150 m kabel ar
8 kHz fsw, standardutforandet tillrackligt.
Kategori C3,

150 m kabel Kontrollera EMC-begransningar -> EMC-krav
for kategori C3 kan inte uppfyllas med en
300 m kabel. Konfigurationen ar inte mgjlig.
En EMC-plan rekommenderas for att I6sa

situationen.
Byggstorlek Kontrollera driftsbegransningar fér R6 och
, 4 kHz -> fér en 150 m kabel &r
4 kHz fsw, standardutférandet tillrackligt.
E(gﬂg;?énsningar EMC-begransningar behdver inte kontrolleras
ej tillampliga eftersom inga EMC-krav ar aktuella.
150 m kabel

00577999.xls A

Overhettningsskydd for motor

Enligt gallande foreskrifter maste motorn skyddas mot termisk
Overbelastning. Strommen skall brytas nar dverbelastning
detekteras. Frekvensomriktaren har en funktion for
Overlastskydd som skyddar motorn och bryter strémmen vid
behov. Beroende pa ett specifikt parametervarde (se parameter
3501 SENSORTYP), kan funktionen antingen dvervaka ett
beraknat temperaturvarde (baserat pa en termisk motormodell),
se parametrarna 3005 TERM. SKYDD MOTOR ... 3009 BRYTPUNKT)
eller en faktisk temperatur som indikeras av sensorer i motorn
(se Grupp 35: MOTORTEMP MATNING). Anvandaren kan
forfina den termiska modellen genom att mata in ytterligare
motor- och belastningsdata.

De vanligast forekommande temperatursensorerna ar:

* motorstorlekar IEC180...225: termobrytare (t.ex. Klixon)

» motorstorlekar IEC200...250: och stérre: PTC eller PT100.
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ACH550-01 Anvéndarhandledning

Specifikation for styrkabelanslutning

Analoga Se Maskinvarubeskrivning pa sid 419.
ingangar och

utgangar

Digitala Se fotnoten under tabellen i

ingangar Maskinvarubeskrivning pa sid 419.

Relaer (digitala
utgangar)

Max. kontaktspanning: 30 V DC, 250 VAC
Max. kontaktstrom / -effekt: 6 A, 30 V DC;
1500 VA, 250 VAC

Max kontinuerlig strém: 2 A rms (cos fi = 1),
1 Arms (cos fi = 0,4)

minstrom: 10 mA, 12V DC
Kontaktmaterial: Silver-nickel (AgN)
Isolering mellan relaets digitala utgangar,
testspanning: 2,5 kV.ms, 1 minut.

Plintstorlekar

Se nedan.

Kabel-
specifikationer

Se Styrkablar pa sid 32.

Byggstorle Styranslutningar
k Max. ledararea’ Atdragningsmoment
mm? AWG Nm Ibf-ft
R1...R6 1,5 16 0,4 0,3
" Varden anges fér massiva ledare. 00467918.xIs C

For mangtradig ledare ar maximal dimension 1 mm<.

2

418
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Maskinvarubeskrivning

X1

Maskinvarubeskrivning

1 | SCR

Plint for signalkabelskarm (ansluten internt till
chassijord).

2 |A

Analog_ingang, kanal 1, programmerbar.
Forvalt® = frekvensreferens. Uppldsning 0,1 % ,
noggrannhet £1 % .

Tva olika typer av DIP-omkopplare kan anvandas

J1: AI1 OFF: 010V (R; = 312 kohm)
[e»] -0 2

J1:AI1 ON: 0...20 mA (R, = 100 ohm) [ J2 ] ~[ ) (¢

3 | AGND

Gemensam nolla fér analoga ingangar (ansluten internt
till chassijord via 1 Mohm).

Analogt I/O

4 |+10V

10 V/10 mA referensspanningsutgang fér analog
ingangspotentiometer (1...10 kohm), noggrannhet +2 % .

5 |AI2

Analog_i mgang, kanal 2, programmerbar.
Forvalt? = Arvarde 1 (PID1 -aterkoppling). Upplésning 0,1
% , noggrannhet +1 % .

Tva olika typer av DIP-omkopplare kan anvandas

J1: Al2 OFF: 0...10 V (R, = 312 kohm) [S ] 1 D (]2

J1: AI2 ON: 0...20 mA (R; = 100 ohm) T TP [ 7 (2

6 | AGND

Gemensam nolla fér analoga ingangar (ansluten internt
till chassijord via 1 Mohm).

7 | AO1

Analog utgang, programmerbar. Forvalt? = frekvens.
0...20 mA (belastning < 500 ohm). Noggrannhet +3 % .

8 |AO2

Analog utgang, programmerbar. Forvalt? = strom.
0...20 mA (belastning < 500 ohm). Noggrannhet +3 % .

9 | AGND

Gemensam nolla for analoga utgangar (ansluten internt
till chassijord via 1 Mohm).

Tekniska data
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X1 Maskinvarubeskrivning
10 | +24V | Hjalpspanningsutgang: 24 V DC / 250 mA (referens mot
GND). Kortslutningsskyddad.
11 | GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutgangar (ansluten
internt som flytande).
& | 12 | DCOM | Gemensam nolla for digitala ingangar. For att aktivera en
2 digital ingadng maste det finnas >+10 V (eller <-10 V)
S, mellan aktuell ingang och DCOM. Spanningen 24 V kan
k= levereras av ACH550 (X1-10) eller av en extern 12...24 V
© spanningskalla av godtycklig polaritet.
©
:‘E’, 13 | D Digital ingang 1, programmerbar. Forvalt? = start/stopp.
0 14 [DI2 Digital ingang 2, programmerbar. Forvalt? = anvands ej.
15 | DI3 Digital ingang 3, programmerbar. Forvalt? = konstant
varvtal 1 (parameter 1202).
16 | DI4 Digital ingang 4, programmerbar. Forvalt? = Start
frigivnin 1 (parameter 1608).
17 | DI5 Digital ingang 5, programmerbar. Forvalt? = anvands ej.
18 | DI6 Digital ingang 6, programmerbar. Forvalt? = anvands e;.
19 |RO1C Relaut%ang 1, programmerbar
(forvalt Drlftklar
20 | RO1A
-\ | Max: 250 VAC /30 V DC, 2 A
21 |RO1B | Min: 500 mW (12 V, 10mA)
§ 22 | RO2C Relautgang 2, programmerbar (forvalt? = Drift
% | 23 | RO2A Max: 250 VAC /30 V DC, 2 A
2 N | Min: 500 mW (12 V, 10mA)
@ |24 |RO2B —
&’ 25 | RO3C Relautgzang 3, programmerbar
Forvalt® = Fel (-
26 | RO3A
-\ | Max: 250 VAC/SO VDC,2A
27 |RO3B | — Min: 500 mW (12 V, 10mA)
1 Impedans hos digital ingang 1,5 kohm. Max spanning till digitala
ingangar ar 30 V.
2 Det férvalda vardet beror pa valt makro. Angivna varden avser
forinstallt makro. Se Tilldmpningsmakron och anslutning.
Obs: Plintarna 3, 6 och 9 har samma potential.
Obs: Av sakerhetsskal indikerar felrelat "fel" nar ACH550
stangs av.
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Plintarna pa styrkortet och pa de tillvalsmoduler som kan
anslutas till kortet uppfyller PELV-kraven (Protective Extra Low
Voltage) i EN 50178 forutsatt att anslutna externa kretsar ocksa
uppfyller dessa krav och att installationsplatsen befinner sig pa
en hojd lagre an 2000 m.6.h).

De digitala ingangarna kan anslutas i PNP- eller NPN-

konfiguration.

PNP-anslutning (source)

X1
10 [+24V
|:11 GND
12|DCOM
—"—13|DI1
—"—14|DI2
—"—15|DI3
——16|Dl4
———17|DI5
—"—18|DI6

NPN-anslutning (sink)

X1
10 [+24V

J__11 GND

1—42 DCOM
- 113[DI1
——114[DI2
——1{15|DI3
——116|Dl4
——117|DI5
——1{18|DI6

For anvandning av extern matning, se diagrammen nedan.

PNP-anslutning (source)
X1

10[+24V
0V DCe 11 [GND

12 | DCOM
+12/24 V DC _ [31DN

— 14 |DI2
—115|DI3
—116|DI4
—17|DI5
—18 |DI6

+12/24 V DC
0V DCeq

NPN-anslutning (sink)

X1

10

+24V

11

GND

12

DCOM

13

DI1

14

DI2

15

DI3

16

Dl4

17

DI5

18

DI6

Tekniska data
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Kommunikation

ACH550-01 Anvéndarhandledning

Anslutningarna 28...32 ar avsedda for RS485 modbus-
kommunikation. Anvand skarmad kabel.

X1 Identitet Maskinvarubeskrivning

28 | SCR-skarm For kretsschema och ytterligare information, se
— Inbyggd féltbuss (IFB) pa sid 138.

29 | B + positiv

30 | A - negativ

31 | AGND

32 | SCR-skarm

Verkningsgrad:

Ca 98 % vid markeffekt.

Kylning

Kylningsspecifikationer

Metod

Inbyggd flakt, flédesriktning
nerifran och upp

Fritt utrymme kring
enheten

¢ 200 mm o6ver och under
enheten

* 0 mm pa vardera sidan om
enheten

422
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Kylluftfléde, 380...480 V-frekvensomriktare

Foljande tabell anger forlustvarme och luftfléde fér 380...480 V-
frekvensomriktare vid full belastning.

Frekvensomriktare Forlustvarme Kylluftflode
ACH550-01- Byggstorl. w BTU/h | m%h | ft3/min
02A4-4 R1 30 101 44 26
03A3-4 R1 40 137 44 26
04A1-4 R1 52 178 44 26
05A4-4 R1 73 249 44 26
06A9-4 R1 97 331 44 26
08A8-4 R1 127 434 44 26
012A-4 R1 172 587 44 26
015A-4 R2 232 792 88 52
023A-4 R2 337 1151 88 52
031A-4 R3 457 1561 134 79
038A-4 R3 562 1919 134 79
045A-4 R3 667 2278 134 79
059A-4 R4 907 3098 280 165
072A-4 R4 1120 3825 280 165
087A-4 R4 1440 4918 280 165
125A-4 R5 1940 6625 350 205
157A-4 R6 2310 7889 405 238
180A-4 R6 2810 9597 405 238
195A-4 R6 3050 10416 | 405 238
246A-4 R6 3260 11133 | 405 238
290A-4 R6 3850 13125 | 405 238

00467918 xIs C
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Kylluftfiode, 208...240 V-frekvensomriktare

Féljande tabell anger forlustvarme och kylluftflode for
208...240 V-frekvensomriktare.

Frekvensomriktare Forlustvarme Kylluftfléde
ACH550-01- Byggstorl. w BTU/h | m3h | ft®/min
04A6-2 R1 55 189 44 26
06A6-2 R1 73 249 44 26
07A5-2 R1 81 276 44 26
012A-2 R1 118 404 44 26
017A-2 R1 161 551 44 26
024A-2 R2 227 776 88 52
031A-2 R2 285 973 88 52
046A-2 R3 420 1434 134 79
059A-2 R3 536 1829 134 79
075A-2 R4 671 2290 280 165
088A-2 R4 786 2685 280 165
114A-2 R4 1014 3463 280 165
143A-2 R6 1268 4431 405 238
178A-2 R6 1575 5379 405 238
221A-2 R6 1952 6666 405 238
248A-2 R6 2189 7474 405 238

00467918.xls C

Matt och vikt

Matt och vikt for ACH550 beror pa byggstorlek och kapslingstyp.
Vid osakerhet om byggstorlek, leta forst efter typkoden pa
frekvensomriktarens markskylt. Sla upp typkoden i Mérkdata pa
sid 399, for att faststalla byggstorleken.

Sidorna 430...442 visar mattritningar av olika byggstorlekar for
varje kapslingsklass. En komplett uppsattning mattritningar for
frekvensomriktare ACH550 finns pa CDn HVAC Info Guide
[BAFE68338743 (engelska]).
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Anslutningsdimensioner

Rl

Se detalj A (38 58

Se detalj B —] e

d
Detalj A Detalj B xo032

IP54 / UL typ 12 och IP21 / UL typ 1 — Matt for varje byggstorilek

R1 R2 R3 R4 R5 R6
Ref. mm| i |mm| i |mm| i |mm| i |mm| i |mm]| i
Ww1*(98,0| 3,9 |98,0| 3,9 |160| 6,3 | 160 | 6,3 | 238 | 9,4 | 263 | 10,4
wa*| -- -- -- - 198,0( 39 (98,0| 39| -- -- - --

H1* | 318 |12,5| 418 | 16,4 | 473 | 18,6 | 578 | 22,8 | 588 | 23,2 | 675 | 26,6

55|102|55|02|65|025|65|025|65 (025|9,0|0,35

10,0 0,4 |10,0| 04 (13,0| 0,5 |13,0| 0,5 |14,0(0,55{18,0|0,71

55|102|55(02|80|03|80|03|85|03]|85]0,3

Q0 |T|o

55(102|55|02|65|025|6,5|025|65|025|9,0 (0,35

* c-c-matt
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Vikt och monteringsskruvar

o | | M| e | e
storl. | \poqjipsa | 1P21/1P5a | Metriska | st
matt

R1 65/8 14718 | M5 #10

R2 9,0/ 11 20/24 | M5 #10

R3 16/ 17 35/375 |M5 #10

R4 24126 53/57 |M5 #10

R5 34142 75/93 | M6 174"

R6 691/86% | 1527/190% | M8 5/16 in

T ACH550-01-246A-4, IP21: 70 kg
ACH550-01-290A-4, IP21: 80 kg

2 ACH550-01-246A-4, IP54: 80 kg
ACH550-01-290A-4, 1P54: 90 kg

426
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Manoéverpanel (operatérspanel), matt och montering
Mandverpanelens yttermatt framgar av tabellen nedan.

mm | tum
Hojd 100 3,9
Bredd 70 2,8
Djup 20 0,8

Panelmonteringssats IP54

Anvand panelmonteringssatsen (tillval) for att montera
mandverpanelen pa en skapdorr sa att kapslingsklass IP54
bibehalls. | satsen ingar 3 m forlangningskabel, tatning,
monteringsmall och monteringsskruvar. Figuren nedan visar hur
man monterar mandverpanelen med sin tatning.

Mounting screws

Extension cable

Gasket

Flat mounting wall
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Panelkabelféridngningssats IP66

Anvand panelkabelfériangningssatsen (tillval) for att montera
mandverpanelen pa en skapdorr sa att kapslingsklass IP66
bibehalls. | satsen ingar 3 m férlangningskabel, kapa, packning,
monteringsmall och monteringsskruvar. Figuren nedan visar hur
man monterar mandverpanelen med lock.

@ Mounting screws (4 pes.)
\ | \
@ Extension cable

IP66 cap @

Thread inserts

Panel

Flat mounting wall

Obs: IP66 panelkabelforlangningssats ar inte avsedd for
utomhusmontering. For ytterligare information kontakta ABB (se
sid 457).
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Panelmonteringssats OPMP-01

Anvand panelmonteringssatsen (tillval) for att montera
manoverpanelen pa en skapdorr sa att kapslingsklass IP54 / UL
typ 12 bibehalls. | satsen ingar 3 meter forlangningskabel,
monteringsmall, panelplattform (ett granssnittkort och tva
tatningar installerade), fjadrande faste i rostfritt stal, tatningar
(fér mandéverpanel) och monteringsskruvar. Figuren nedan visar
hur man monterar mandéverpanelen i panelplattformen.
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Byggstorlek R1 (IP54 / UL typ 12)
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Byggstorlek R2 (IP54 / UL typ 12)
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Byggstorlek R3 (IP54 / UL typ 12)

Zee .2 44

254
no.oad
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Byggstorlek R4 (IP54 / UL typ 12)

285

fle=]
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Byggstorlek R5 (IP54 / UL typ 12)

28 58
1 [2]

o 308,5
[

369

602
[23.70]

775
30521

PBITTITTII1]
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Byggstorlek R6 (IP54 / UL typ 12)

28 69
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422,5
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Typ ACH550-01-290A-4, byggstorlek R6 (IP54)

[3,5]

423
(171

410

[16,12]

700
[27,561

1119
[44]

B ITITTIITITIT1]1]

300
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Byggstorlek R1 (IP21 / UL typ 1)

: $22,2 [0.88]
28,2 [1.11 O
) 335 [1.38]

125 [4.92 212 [8.33]

1

369 [14.53]
330 [12.99]

%
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Byggstorlek R2 (IP21 / UL typ 1)

/wzz,z [0.88]

28,2 [1,11 ‘

W

¢35 [1.38]

222 [8.74]

125 [4.92] _

430 [16.93]

|

469 [18.47]

438 Tekniska data



ACH550-01 Anvéndarhandledning
Byggstorlek R3 (IP21 / UL typ 1)

$22,2 [0.88 g44 [1.73]

950 [1.98]

203 [7.99] 231 [9.10]

—

I

490 [19.21]

583 [22.96]
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Byggstorlek R4 (IP21 / UL typ 1)

844 [1.73]~ 9222 [0.88]
©

O

| 850 [1.98]

O

203

[7.99] 262 [10.30]

689 [27.12]
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Byggstorlek R5 (IP21 / UL typ 1)
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Byggstorlek R6 (IP21 / UL typ 1)

[2.42]
891

399,6
[16]

700
[es]
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[34.98]

@O
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Typer ACH550-01-246A-4 och ACH550-01-290A-4, byggstorlek
R6 (IP21 / UL typ 1)

400 [15,8]
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Miljovillkor
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Foljande tabell anger miljokraven for ACH550.

Miljokrav

Installationsplats

Lagring och transport i
skyddande férpackning

Installationshojd

+ 0...1000 m

* 1000...2000 m om Py och
I stdmplas ner 1 % per
128‘0 m 6ver 1000 m .

+ 2000...4000 m
Kontakta ABB

Omgivningstemperatur

Frost tillats ej

* 400 V-frekvensomriktare:
Se tillgéngliga strommar vid
-15...50 C itabellen pa
sid 403.

» 200 V-frekvensomriktare:

-15...40 C,

max. 50 C om Py och Iy

stamplas ner till 98‘%

-40...70 C

Relativ fuktighet

5...95 % , ingen
konsensbildning tillaten

Fororeningsgrad
(IEC 721-3-3)

* Ledande damm ej tillatet

* ACHS550 skall installeras i
ren Iuft i enlighet med
gallande
kapslingsklassificering.

* Kylluften skall vara ren,
utan fratande eller ledande
partiklar.

+ Kemiska gaser: Klass 3C2

* Fasta partiklar: Klass 3S2

Lagring

* Ledande damm ej tillatet

+ Kemiska gaser: Klass 1C2
« Fasta partiklar: Klass 1S2
Transport

* Ledande damm ej tillatet

+ Kemiska gaser: 2c2

* Fasta partiklar: Klass 252

Sinusformade
vibrationer
(IEC 60068-2-6)

* Mekaniska forhallanden:
Klass 3M4 (IEC60721-3-3)

* 2..9Hz3,0 mm

+9...200 Hz 10 m/s?

« | enlighet med ISTA-
specifikationerna 1A och 1B.

Stét (IEC 68-2-29)

Tillats ej

Max.100 m/s2 , 11 ms

Fritt fall

Tillats ej

76 cm, byggstorlek R1
61 cm, byggstorlek R2
46 cm, byggstorlek R3
31 cm, byggstorlek R4
25 cm, byggstorlek R5
15 cm, byggstorlek R6
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Material
Materialspecifikationer
Frekvens- |+ PC/ABS 2,5 mm, farg NCS 1502-Y eller
omrikta- NCS 7000-N
rens » Varmférzinkad stalplat 1,5...2 mm, skikttjocklek 20
kapsling um. Om ytan &r malad uppgér den totala tjockleken
hos belaggningen (férzinkning och malning) till
80...100 um.
* Gjuten aluminium AISi
» Extruderad aluminium AISi
Forpack- | Wellpapp (frekvensomriktare och tillvalsmoduler),
ning expanderad polystyren. Skyddsplast till
forpackning: PE-LD, spannband i polypropen eller
stal.
Material- | Frekvensomriktaren innehaller atervinningsbart
ater- ramaterial, vilket innebar mojlighet att spara
vinning energi och naturresurser. Férpackningsmaterialet

ar miljovanligt och atervinningsbart. Alla
metalldelar kan atervinnas. Plastmaterialet kan
antingen atervinnas eller brannas under
kontrollerade férhallanden, i enlighet med lokalt
gallande foreskrifter. De flesta atervinningsbara
komponenter ar forsedda med
atervinningsanvisningar.

Om atervinning inte ar en genomférbar I6sning
kan allt material utom elektrolytkondensatorerna
och kretskorten deponeras utan miljérisker. DC-
kondensatorerna innehéller elektrolyt. Om
frekvensomriktaren saknar RoHS-markning
innehaller kretskorten bly. Badda dessa substanser
klassificeras som farligt avfall inom EU.
Elektrolytkondensatorerna maste tas ut och
hanteras separat i enlighet med lokalt gallande
foreskrifter.

For ytterligare information om miljdaspekter och
detaljerad atervinningsinformation, kontakta ABB
(se sid 457).

Tekniska data
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Tillampade standarder
Frekvensomriktaren uppfyller féljande standarder:

Tillampade standarder

EN 50178 (1997)

Elektronisk utrustning fér anvandning i
kraftinstallationer.

IEC/EN 60204-1
(2005)

Maskinsakerhet - Elutrustning for
maskiner. Del 1: Allmanna krav. Krav fér
overensstdmmelse: Den som utfér
slutmonteringen av maskinen ansvarar
for installation av:

* en nddstoppanordning

» en matningsfranskiljare.

IEC/EN 60529

Skyddsklasser for kapslingar (1P-

(2004) beteckningar).
IEC 60664-1 Isoleringskoordination for utrustning
(2002) inom lagspanningssystem. Del 1:

Principer, krav och test

IEC/EN 61000-3-12

EMS-standardens granser for
overtonsstrommar genererade av
utrustning ansluten till offentliga
lagspanningsnat

IEC/EN 61800-3
(2004)

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem. Del
3: EMC-fordringar och speciella
provningsmetoder

IEC/EN 61800-5-1
(2003)

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem. Del
5-1: Elektrisk, termisk och mekanisk
sakerhet. Elektriska, termiska och
energimassiga

UL 508C

UL-standard for sakerhet,
effektomvandlingsutrustning, tredje
utgavan

CE-markning
Frekvensomriktaren ar forsedd med ett CE-marke som visar att
enheten uppfyller de krav som stélls av EGs
Lagspanningsdirektiv och EMC-direktiv (direktiv 73/23/EEG,
kompletterat av 93/68/EEG samt direktiv 89/336/EEG,
kompletterat av 93/68/EEG).
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Overensstammelse med EMC-direktivet

EMC-direktivet definierar de krav pa immunitet mot och
emission av elektromagnetisk stralning som galler for utrustning
som anvands inom Europeiska unionen. EMC-
produktstandarden [EN 61800-3 (2004)] anger de krav som
galler for frekvensomriktare.

Forenlighet med IEC/EN 61800-3 (2004)
Se sid 449.

C-Tick-markning
ACH550 har C-Tick-markning.
C-Tick-markning kravs i Australien och Nya Zeeland. Ett C-Tick-
marke satts pa varje frekvensomriktare for att visa att den
uppfyller relevant standard (IEC-61800-3 (2004) — Adjustable
speed electrical power drive systems — Del 3: EMC product
standard including specific test methods) med mandat fran
Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS)
lanserades av Australian Communication Authority (ACA) och
Radio Spectrum Management Group (RSM) inom New Zealand
Ministry of Economic Development (NZMED) i november 2001.
Syftet med standarden ar att skydda radiofrekvensspektrumet
genom att inféra tekniska begransningar for emission fran
elektriska och elektroniska produkter.

Forenlighet med IEC/EN 61800-3 (2004)
Se sid 449.

UL-markning
ACHS550 lampar sig for anvandning i kretsar med
matningskapacitet upp till 100 000 A rms symmetriskt, 600 V
max. ACH550 ar utrustad med elektroniskt motorskydd som
uppfyller kraven enligt UL 508C. Nar denna funktion ar vald och
ar korrekt injusterad fordras inget separat 6verbelastningsskydd,
om inte fler an en motor ar anslutna till frekvensomriktaren eller
om ytterligare skydd kravs av tillampliga sékerhetsforeskrifter.
Se parametrarna 3005 (MOTOR OVERLAST) och 3006 (MOTOR
TERM TID).
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Frekvensomriktaren skall anvandas inomhus i lokal med
kontrollerat klimat. Se Milj6villkor pa sid 444 for specifika
granser.

Obs: For 6ppna kapslingar, dvs. frekvensomriktare utan
anslutningslada och/eller kapa for frekvensomriktare P21 /

UL typ 1, eller utan genomfdringsplat och/eller évre képa for
frekvensomriktare IP54 / UL typ 12, maste frekvensomriktaren
monteras i en kapsling i enlighet med nationella och lokala
foreskrifter om elsakerhet.

IEC/EN 61800-3 (2004) definitioner

EMC star for ElectroMagnetic Compatibility (elektromagnetisk
kompatibilitet). Det ar formagan hos en elektrisk eller elektronisk
utrustning att fungera problemfritt i en viss elektromagnetisk
miljé. Pa motsvarande satt galler att utrustningen inte far stéra
andra produkter eller system i narheten.

Miljéklass 1 inkluderar installationer som ar anslutna till ett
distributionsnat for lagspanning som matar bostadsfastigheter.

Miljéklass 2 inkluderar installationer som ar anslutna till ett
distributionsnat som inte matar bostadsfastigheter direkt.

Frekvensomriktare av kategori C1: frekvensomriktare for
markspanning under 1000 V, avsedd for anvandning i
miljoklass1.

Frekvensomriktare av kategori C2: frekvensomriktare med
markspanning under 1000 V som endast ar avsedd for
installation av fackpersonal vid anvandning i Miljoklass 1.

Obs: Med fackpersonal avses personal som har nédvandig
kompetens for installation av och/eller idrifttagning av
frekvensomriktarsystem, inklusive deras EMC-aspekter.

Kategori C2 har samma EMC-emissionsgranser som tidigare
Miljoklass 1, begransad distribution. EMC-standarden

IEC/EN 61800-3 anger inte langre nagra begransningar for
distribution av frekvensomriktare, men deras anvandning,
installation och driftsattning ar definierade.

Frekvensomriktare av kategori C3: frekvensomriktare med
markspanning under 1000 V och som &r avsedd att anvandas i
Miljéklass 2 och inte att anvandas i Miljklass 1.

Kategori C3 har samma EMC-emissionsgranser som tidigare
Miljoklass 2, obegransad distribution.
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Forenlighet med IEC/EN 61800-3 (2004)

Frekvensomriktarens grad av immunitet uppfyller kraven enligt
IEC/EN 61800-3, kategori C2 (se sid 448 for IEC/EN 61800-3-
definitioner). Emissionsbegransningarna enligt IEC/EN 61800-3
uppfylls under nedan beskrivna forutsattningar.

Miljoklass 1 (frekvensomriktare av kategori C2)

1. Detinterna EMC-filtret ar anslutet.

2. Motorn och styrkablarna ar valda enligt specifikation i denna
handledning.

3. Frekvensomriktaren ar installerad enligt de anvisningar som
ges i denna anvandarhandledning.

4. Motorkabelns langd 6verstiger inte max tillaten langd enligt
Motorkabelldngd pa sid 415 for aktuell byggstorlek och
moduleringsfrekvens.

VARNING! | bostadsmiljo kan denna produkt orsaka

radiofrekventa storningar, i vilket fall kompletterande

dampningsatgarder kan kravas.

Miljoklass 2 (frekvensomriktare av kategori C3)

1. Det interna EMC-filtret ar anslutet.

2. Motorn och styrkablarna ar valda enligt specifikation i denna
handledning.

3. Frekvensomriktaren &r installerad enligt de anvisningar som
ges i denna anvandarhandledning.

4. Motorkabelns langd dverstiger inte max tillaten langd enligt
Motorkabellédngd pa sid 415 for aktuell byggstorlek och
moduleringsfrekvens.

VARNING! En frekvensomriktare av kategori C3 ar inte avsedd

att anslutas till offentliga ldagspanningsnat som matar

bostadsfastigheter. Radiofrekventa stérningar kan forvantas om
frekvensomriktaren anvands i sddana néat.

Obs: Det ar inte tillatet att installera en frekvensomriktare med
inbyggt EMC-filter aktiverat i ett IT-system (icke-direktjordat). Mat-
ningsnatet forbinds med jordpotential via EMC-filterkondensato-
rerna, vilket kan orsaka fara for personer eller skada utrustningen.
Obs: Det &r inte tillatet att installera en frekvensomriktare med
inbyggt EMC-filter aktiverat i ett impedansjordat system
eftersom detta skulle skada frekvensomriktaren.
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Produktskydd i USA

Denna produkt skyddas av ett eller flera av féljande USA-patent:

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,532,568
5,689,754 5,612,604 5,654,624 5,799,805 5,940,286
5,942,874 5,952,613 6,094,364 6,147,887 6,175,256
6,184,740 6,195,274 6,229,356 6,252,436 6,265,724
6,305,464 6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049
6,396,236 6,448,735 6,498,452 6,552,510 6,597,148
6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352
6,958,923 6,967,453 6,972,976 6,977,449 6,984,958
6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160 7,034,510
7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997
7,082,374 7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780
7,164,562 7,176,779 7,190,599 7,215,099 7,221,152
7,227,325 7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814
7,352,220 7,365,622 7,372,696 7,388,765 D503,931
D510,319 D510,320 D511,137 D511,150 D512,026
D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S
D548,182S D548,183S

Ytterligare patent har sokts.
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Kontaktinformation

Se aven Fragor om produkt och service pa sid 12.

Albanien (Tirana)
Tel:  +35542 241 492
Fax: +35542 234 368

Algeriet
Tel:  +213 21 553 860
Fax: +213 21 552 330

Argentina (Valentin Alsina)
Tel:  +54 11 4229 5500
Fax: +54 11 4229 5784

Australien (Victoria - Notting Hill)

Tel:  +1800 222 435
Tel:  +61 3 8544 0000
e-post: drives@au.abb.com

Osterrike (Wien)
Tel:  +43 160109 0
Fax: +43 160109 8312

Azerbajdzjan (Baku)
Tel:  +994 12 404 5200
Fax: +994 12 404 5202

Bahrain (Manama)
Tel:  +973 725377
Fax: +973 725 332

Bangladesh (Dhaka)
Tel:  +88 02 8856468
Fax: +88 02 8850906

Vitryssland (Minsk)

Tel:  +375228 12 40
Tel:  +375228 1242
Fax: +375228 1243

Belgien (Zaventem)
Tel: +322718 6320
Fax: +322718 6664

Bolivia (La Paz)
Tel:  +5912278 8181
Fax: +5912 278 8184

Bosnien Herzegovina (Tuzla)
Tel:  +387 35246 020
Fax: +387 35255 098

Brasilien (Osasco)

Tel: 0800 014 9111
Tel:  +55 11 3688 9282
Fax: +55 11 3688 9421

Bulgarien (Sofia)
Tel:  +359 2 807 5500
Fax: +359 2 807 5599

Kanada (Montreal)
Tel:  +1514 420 3100
Fax: +1514 4203138

Chile (Santiago)
Tel:  +56 2471 4391
Fax: +56 24714399

Kina (Beijing)
Tel:  +86 10 5821 7788
Fax: +86 1058217618

Colombia (Bogota)
Tel:  +57 1417 8000
Fax: +57 1413 4086

Costa Rica (San Jose)
Tel:  +506 288 5484
Fax: +506 288 5482

Kroatien (Zagreb)
Tel:  +385 1 600 8550
Fax: +3851619 5111

Tjeckiska republiken (Prag)
Tel:  +420 234 322 327
e-post: motors&drives@cz.abb.com

Danmark (Skovlunde)
Tel:  +4544 504 345
Fax: +45 44 504 365

Dominikanska Republiken (Santo Domingo)
Tel:  +809 562 9010
Fax: +809 562 9011

Equador (Quito)
Tel: +593 2 2500 645
Fax: +593 2 2500 650

Egypten (Kairo)
Tel:  +202 26251630
e-post: drives@eg.abb.com

El Salvador (San Salvador)
Tel:  +503 2264 5471
Fax: +503 2264 2497

Estland (Talikar)
Tel:  +3726801 800
e-post: info@ee.abb.com

Etiopien (Addis Abeba)
Tel:  +251 1 669506, 669507
Fax: +251 1669511
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Finland (Helsingfors) Kazakstan (Almaty)
Tel:  +358 1022 11 Tel:  +7 727 2583838
Tel:  +358 10 222 1999 Fax: +7 727 2583839
Fax: +358 10222 2913
Frankrike (Montluel) Kenya (Nairobi)
Tel:  +33 (0)4 37 40 40 00 Tel:  +254 20 828811/13 till 20
Fax: +33(0)4 37404072 Fax: +254 20 828812/21
Tyskland (Ladenburg) Kuwait (Kuwait city)
Tel:  +01805 (222)580 222 580 (Service) Tel:  +965 2428626 ankn. 106
Tel:  +49 (0)6203 717 717 Fax: +965 2403139
Fax: +49 (0)6203 717 600
Grekland (Aten) Lettland (Riga)
Tel:  +30210 289 1651 Tel:  +3717 063 600
Fax: +30 210289 1792 Fax: +3717 063 601
Guatemala (Guatemala City) Litauen (Vilnius)
Tel:  +502 2 363 3814 Tel:  +3705 273 8300
Fax: +502 2 363 3624 Fax: +3705 273 8333
Ungern (Budapest) Luxemburg (Leudelange)
Tel:  +36 1443 2224 Tel:  +352493 116
Fax: +36 14432144 Fax: +352 492 859
Indien (Bangalore) Makedonien (Skopje)
Tel:  +91 80 2294 9585 Tel:  +38923 118 010
Fax: +91 80 2294 9389 Fax: +38923 118 774
Indonesien (Jakarta) Malaysia (Kuala Lumpur)
Tel:  +62 21 2551 5555 Tel:  +603 5628 4888
e-post: automation@id.abb.com Fax: +603 5635 8200
Iran (Teheran Mauritius (Port-Louis)
Tel:  +98 21 2222 5120 Tel:  +230 208 7644
Fax: +98 21 2222 5157 Tel:  +230 211 8624

Fax: +230 211 4077
Irland (Dublin) Mexiko (Mexiko City)
Tel:  +353 1405 7300 Tel:  +52 (55) 5328 1400 ankn. 3008
Fax: +353 1405 7307 Fax: +52 (55) 5328 7467
Israel (Haifa) Marocko (Casablanca)
Tel:  +972 4 850 2111 Tel:  +212 2 234 5540
Fax: +972 4 850 2112 Fax: +212 2234 2099
Italien (Milano) Nederléanderna (Rotterdam)
Tel:  +39 02 2414 3085 Tel:  +31(0)10 407 8886
Fax: +39 02 2414 3979 e-post: freqconv@nl.abb.com
Elfenbenskusten (Abidjan) Nya Zeeland (Auckland)
Tel:  +22521 217575 Tel:  +64 9 356 2160
Fax: +22521 350414 Fax: +64 9357 0019
Japan (Tokyo) Nigeria (lkeja, Lagos)
Tel:  +81(0)3 5784 6010 Tel:  +234 14937 347
Fax: +81(0)3 5784 6275 Fax: +234 14937 329
Jordanien (Amman) Norge (Oslo)
Tel:  +962 6 562 0181 Tel:  +47 03500
Fax: +962 6 562 1369 e-post: drives@no.abb.com
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Oman (Muscat)
Tel:  +968 2456 7410
Fax: +968 2456 7406

Pakistan (Lahore)
Tel:  +92 426315 882-85
Fax: +92 42 6368 565

Panama (Panama City)
Tel:  +507 209 5400
Tel:  +507 209 5408
Fax: +507 209 5401

Peru (Lima
Tel:  +5114155100
Fax: +51 15612902

Filippinerna (Metro Manila)
Tel:  +63 28217777
Fax: +63 2823 0309, 824 4637

Polen (Lodz)
Tel:  +48 42299 3000
Fax: +48 42 299 3340

Portugal (Oeiras)

Tel: ~ +351 21 425 6000
Fax: +351 214256390
Fax: +351 214256354

Qatar (Doha)
Tel: +974 4253888
Fax: +974 4312630

Rumanien (Bukarest)
Tel:  +4021 3104377
Fax: +4021 3104383

Ryssland (Moskva)
Tel:  +7 495960 22 00
Fax: +7 495 960 22 20

Saudi-Arabien (Al Khobar)
Tel:  +966 (0) 3 882 ankn. 240, 254, 247
Fax: +966 (0)3 882 4603

Senegal (Dakar)

Tel:  +221 832 1242

Tel:  +221 832 3466

Fax: +221 832 2057, 832 1239

Serbien (Belgrad)

Tel:  +381 113094 320
Tel:  +381 11 3094 300
Fax: +381 11 3094 343

Singapore (Singapore)
Tel:  +656776 5711
Fax: +65 6778 0222

Slovakien (Banska Bystrica)
Tel:  +42148 410 2324
Fax: +42148 410 2325

Slovenien (Ljubljana)
Tel:  +386 12445440
Fax: +386 12445 490

Sydafrika (Johannesburg)
Tel:  +27 11617 2000
Fax: +27 11 908 2061

Sydkorea (Seoul)
Tel:  +82 2528 2794
Fax: +822 528 2338

Spanien (Barcelona)
Tel:  +34(9)3 728 8500
Fax: +34 (9)3 728 7659

Sri Lanka (Colombo)
Tel:  +94 11 2399304/6
Fax: +94 11 2399303

Sverige (Vasteras)
Tel: ~ +46 (0)21 32 5000
Fax: +46 (0)21 14 8671

Schweiz (Zirich)
Tel:  +41(0)58 586 0000
Fax: +41 (0)58 586 0603

Syriska arabrepubliken
Tel:  +963 112127018/ 9551
Fax: +963 11 212 8614

Taiwan (Taipei)

Tel:  +886 22577 6090
Fax: +886 2 2577 9467
Fax: +886 2 2577 9434

Tanzania (Dar es Salaam)

Tel:  +25551 2136750

Tel:  +25551 2136751, 2136752
Fax: +255 512136749

Thailand (Bangkok)
Tel:  +66 (0)2665 1000
Fax: +66 (0)2665 1042

Tunisien (Tunis)
Tel:  +216 71 860 366
Fax: +216 71 860 255

Turkiet (Istanbul)
Tel:  +90 216 528 2200
Fax: +90 216 365 2944

Uganda (Nakasero, Kampala)
Tel:  +256 41 348 800
Fax: +256 41 348 799

Ukraina (Kiev)
Tel:  +380 44 495 22 11
Fax: +380 44 49522 10
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Foérenade Arabemiraten (Dubai)
Tel:  +971 4 3147500

Tel:  +971 4 3401777

Fax: +9714 3401771, 3401539

Storbritannien (Daresbury, Warrington)
Tel:  +44 1925741 111
Fax: +44 1925741 693

Uruguay (Montevideo)
Tel:  +598 2 707 7300
Tel:  +598 2 707 7466

USA (New Berlin)

Tel:  +1800 752 0696
Tel:  +1262 785 3200
Fax: +1262 785 0397

ACH550-01 Anvéndarhandledning

Venezuela (Caracas)
Tel:  +58 212 203 1949
Fax: +58 212237 6270

Vietnam (H6 Chi Minh-staden)
Tel:  +84 8 8237 972
Fax: +84 88237 970

Zimbabwe (Harare)
Tel:  +263 4 369 070
Fax: +263 4 369 084
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Index
A
ABB
dokumentbibliotek. . . . ... ... . 12
fragor om produkt och service ... .................. 12
kommentarer om frekvensomriktarhandbocker . .. ... .. 12
produktutbildning . ......... ... . ... 12
acceleration
[retardation, parametergrupp retardation
parametergrupp . . . ... 225
kompensation, parameter. . . ....... .. ... ... 231
ramp noll val, parameter. . .. ................. 155, 227
rampval, parameter . ....................... 155, 225
rampform, parameter ... .......... .. ... ....... 226
ramptid (PFC), parameter. . ...................... 327
tid, parameter. . ........ ... 225
vid stopp hjmot (PFC), parameter ................. 327
ai fel
felkoder. .. ... .. . . 375
larmkoder . . ... ... ... 385
aktivera (extern / trim PID), parameter .. . .............. 293
analog ingang
anslutningar . ....... ... .. ... . . 419
bortfall, felkoder .. ......... ... . ... ... .. ... ..... 375
dataparameter . ...... ... ... ... .. 169
felniva, parametrar . .. ............. ... ... . ... 247
fiter, parametrar. .. .......... ... ... ... ... .. ... 195
forlust, larmkoder . . ... ... .. 385
maximum, parametrar ........... ... . ... .. ... 195
mindre an min., felparameter . . ... .............. .. 241
minimum, parametrar. . ........... ... .. . ... 195
parametergrupp . . ... 195
referenskorrigeringsformel ... .......... .. .. L. 187

under minvarde, automatisk aterstallning, parameter .. 250
analog utgang

anslutningar .. ... . 419
datainnehall, parametrar. . ................... 152, 202
dataparameter . ....... ... ... ... 170
filter, parametrar. .. .......... ... ... ... .. 153, 203
innehall max., parametrar. .. ................. 152, 203
innehall min., parametrar . ................... 152, 203
parametergrupp . . . ... 202
strom max., parametrar ..................... 153, 203
strom min., parametrar. .. ................... 153, 203
analogt 1/0
anslutningar .. ... 419
SPEC . it 419
andring av kalla (PID), parameter. . ................... 294
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anslutningar
inkommande matning) ................ ... .. ... .. 413
kommunikation. .. ....... ... .. 422
MOTOr . .. 414
styrning. . ... 418
analogt /O . ... ... 419
digitalaingangar. . .......... ... .. ... .. . ... 419
relautgangar. . .......... . . 419
anvandardefinierad lastkurva
driftldge, parameter .. ... ... .. ... .. .. 271
felkod ... ... 379
frekvens, parametrar . ....... ... ... .. ... ... 272
funktion, parameter. . . ........... ... ... L. 271
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